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Program

8.30 - 9.00 Prezentace ucastnika (NA2)

9.00 - 9.15 Zahajeni (NA2)

9.30 - 12.00 Prezentace soutéznich praci v sekcich

12.00 - 13.00 Obéd (bufet aula)

13.00 - 15.00 Vystoupeni sponzori a vyhlaseni vitéza (NA2)

Sekce

S1 - Aplikace systémii rizeni, 9:30, NA2

Pfedseda: prof. Ing. Milu$e VITECKOVA, CSc. — VSB-TU Ostrava
Clenové:  prof. Ing. lvan Taufer, DrSc. — Univerzita Pardubice
prof. Ing. Bohumil Sulc, CSc. — CVUT Praha
doc. Ing. Marek Kubalcik, Ph.D. - UTB ve Zliné
doc. Ing. Jaromir Skuta, Ph.D. — VSB-TU Ostrava
Zdenék Dolezel — Varroc Lightning Systems s.r.o.

1 Ondfej Zahuta Adaptivni filtry v praxi

2 JanVojta Rychlost implementace estimatoru stavu v zafizeni Arduino Due

3 Julius Ogunleye The study of the combination of natural and artificial lights
Hardwarovy simulator technologickych procest pro fidici systém

4  Jan Schwarzer ABB/AC500

5 Jakub Vala Model polohovaciho pneumatického systému

6 Peter Bitara Autondmny systém kontroly vstupu

7 Radek Guras Model automatického parkovaciho domu a jeho fizeni
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Martin Libensky I\/vlodelolvar.mf :i\.a'malyllza stavu rovnovahy dvojkoli pohonné jednotky
prekonavajici jizdni odpory

S2 - Informacni systémy, 9:30, NA3

Pfedseda: doc. Ing. Marek BABIUCH, Ph.D. - VSB-TU Ostrava
Clenové:  doc. Ing. Jifi Vojtések, Ph.D. - UTB ve Zliné
Ing. Pavel Pokorny, Ph.D. - UTB ve Zliné
Ing. Pavel Bembenek — First Information Systems s.r.o.
doc. Ing. Milan Javlrek, CSc. — Univerzita Pardubice

Curbing security threats in Northern Nigeria from information

Francis Musa .
technology perspective

1  Lukas Lastlvka Vizualizace dopravniho systému Sky Way ve Zliné

2 Michal Tomes$ Sbér a vyhodnoceni dat z MEMS

3 David Liska Increasing the range of ground communication

4  Pavla Dockalova Inovace interaktivni webové aplikace Zlina z konce 19. stoleti

5 Bc. Marek Jedlinsky Serylsnl modul a vizualizace dat tryskacich stroji pomoci webové
aplikace

6  Jifi Postulka Zobrazovani verejnych dat s vyuzitim platformy Arduino
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Bc. Filip Dorndk Komunikace tryskacich stroji s webovym serverem



S$3 - Informacni systémy, virtudlni realita, 9:30, NA4

Pfedseda: doc. Ing. Lenka LANDRYOVA, CSc. - VSB-TU Ostrava
Clenové:  prof. Mgr. Roman Jadek, Ph.D. — UTB ve Zliné

Ing. Vit Jurasek — Pantek s.r.o.

Mgr. Jakub Kubny — Microsys s.r.o.

Ing. Petr Jano$ — CID a.s

Distribuovany systém fizeni 800xA s kontrolerem AC500, OPC
komunikaci a vizualizaci

1  Adam Friedrich Detekce vadnych vyrobk( na dopravni linii
2 Aladar Knis Technolégie Unity 3D pre tvorbu aplikacii vo virtualnej realite
, Parametrizdcia rozmerov suciastok kamerovym systémom s
3 Peter Lazorik . .
vystupom na web rozhranie
4  Jan Sikora Analyza nakladu dieva z 3D modelu
5  Petr Bartosek 3D model predpokladané prestavby lokality Zlin — Rybniky
6  Marek Halska Vyuziti zafizeni virtualni reality pro vyuku
7  Nikola Senovsky Educational Application for Virtual Reality
8 Ondrej Benes Aplikace pro smart detekci vyrobnich vad
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Robert Stavéla

S4 - Aplikace méricich a diagnostickych systémii, 9:30, NA5

Pfedseda: prof. Ing. Jiti TUMA, CSc. — VSB-TU Ostrava
Clenové:  Ing. David Schenk - Hella s.r.o.
Mgr. Hana Vaskova, Ph.D. — UTB ve Zliné
Ing. Jifi Kulhanek, Ph.D.
Petr Hanuldk — Varroc Lightning Systems s.r.o.
Predikce kardiovaskularnich onemocnéni prostfednictvim analyzy

1 Dominik Dravecky HRV a EKG

"Electromagnetic Remote Laboratory" with Embedded Simulation

2 Mbuotide I. Archib . .
uotide 1. Archibong and Diagnostics.

3 Daniel Jificek MEéfici pfistroje pro interaktivni centrum pohybu

4 Vojtéch Janda Studium chc')'vénl' piezo element(l pro poutziti v oblasti “energy
harvestingu

5 Tomas Puda Distribuovany sbér jizdnich dat z automobilu

6 Vaclav Chrascina Rizeni technologickych proces( prostiednictvim mikrokontroléru
STM32

7  Mikulas Kozubik Spektroskopicka studie elektronickych soucastek



S5 - Mechatronika a robotické systémy, 9:30, NA178

Pfedseda: prof. Ing. Petr NOSKIEVIC, CSc. — VSB-TU Ostrava.
Clenové: Ing. Petr Bjalek - Hella s.r.o.
Ing. Jifi Vodicka - ABB s.r.o.
doc. Ing. Bronislav Chramcov, Ph.D. — UTB ve Zliné
dr. InZ. Janusz Pluta — AGH Krakow
1  Rostislav Rehak Svételné zabezpecovaci zafizeni letisté
2 Marek Lichnovsky Ridici jednotka motoru
3 Alicja Kotodziej Silesian Greenpower electric vehicle
4 Jan Plachky Sbér dat pro stabilizaci ploSiny mobilniho zafizeni
5 Petr Vanicek Mapovani prostoru za vyuziti robotické platformy
6 Vladan Najdek Autonomni navigace robota pro pozorovani sopek
7  Jindfich Baumann Embedded systém v aplikacnim nasezeni
N Rozpozndavani objektl s vyuZitim robotu LEGO MINDSTORMS a
8 David Bielesz

programu MATLAB

S$S1 - Tviiréi éinnost studentii sti‘fednich skol, 9:30, F232

Ing. Pavel SMUTNY, Ph.D. — VSB-TU Ostrava

Ing. Luk4$ Hampl - SSIER Roznov pod Radhotém
PaedDr. Antonin Balnar, PhD. — Wichterlovo gymnazium

Predseda:
Clenové: Ing. Miroslav Matysek, Ph.D. - UTB ve Zliné
Ing. Jolana Skutova, Ph.D. - VSB-TU Ostrava
1 Pavel Vybiral

Hodiny s rozsitujicimi funkcemi

Tomas Veselsky,

2 Benjamin Przeczek, Jakub  Model vyrobni linky
Szlaur

3 Katefina Plevova Me'Fodyodetekce rozﬂsahlych duplikaci a deleci genu CFHR5 u
pacientl s hematurii

4  Radek Svec Model fizeny mikrokontrolerem

5 Lucie Peterkova Proc.eljsm parametry extruze polyolefinu pfi vyrobé priimyslovych
textilii

6  Michal Panek Baskytarovy zesilovac

S$S2 - Tviiréi éinnost studentii sti‘fednich skol, 9:30, F233

Pfedseda: doc. Ing. Renata WAGNEROVA, Ph.D. — VSB-TU Ostrava
Clenové:  prof. Ing. Dagmar Janacova, CSc. - UTB ve Zliné
Ing. Jan Pil¢ik - SSIER RoZnov pod Radhostém
Ing. David Foijtik, Ph.D. - VSB-TU Ostrava
1 Daniel Suchan KGN
2 Tomas Veselsky Pick&Place (elektropneumaticky manipulator)
3  David Vajda Novodoba replika stereofonniho HiFi-zesilovace TW 40 JUNIOR
4 Andrea Vinklerova, Eye tracking - pouziti v pedagogice
Vanessa Li
5 Jakub Mensik Webova hra
6 Denis Moural CNC
7  Jakub Murcek Pocket Vocabulary



Studentska

NA2 — 1. patro, aula
NA3 - 1. patro, aula
NA4 — 1. patro, aula
NAS5 — 1. patro, aula
NA178 — pfizemi, projit bocnim vchodem

Bufet — pfizemi, aula

F232 - 2. patro, budova F

F233 — 2. patro, budova F

?"ISAedO



Anotace

S1 - Aplikace systémii irizeni (NA2)

Adaptivni filtry v praxi

Ondrej Zahuta

Vysoka Skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Tento projekt je zaméren na problematiku adaptivnich filtr( a jejich pouZiti v praxi. Jsou popsany
zakladni typy analogovych a Cislicovych filtr(i. V posledni ¢asti prace jsou popsany zaklady adaptivnich
filtr( a zakladni algoritmus pro jejich reseni LMS.

Rychlost implementace estimatoru stavu v zafizeni Arduino Due

Jan Vojta

Univerzita Pardubice

Prace se zabyva vyuzitim zafizeni Arduino Due a programu MATLAB pro feSeni sloZitéjsich ¢innosti pfi
realizaci fizeni, konkrétné pro rozsifreni méreni velicin fizené soustavy o estimaci stavu s vyuZitim
matematického modelu. Vzhledem k moznostem zafizeni Arduino Due byla odzkousena varianta, kde
vétsSina operaci nutnych k ndvrhu estimatoru (sestaveni spojitého stavového modelu, jeho
diskretizace a urceni zesileni estimatoru) byla realizovana programové pfimo v ném. Funkce, které
toto zajistuji, a rovnice estimatoru byly napsany v jazyce MATLAB, konvertovany do zdrojového kddu
jazyka C programem MATLAB Coder a takto implementovany do programu v Arduino Due. Funkénost
vypracovaného feseni byla ovéfena experimentem na jednoduché realné soustavé s méfitelnymi
stavy (nékolikanasobny RC ¢lanek). Vstupni a vystupni data experimentu byla predavana mezi
Arduinem a programem MATLABU (GUI). Nasledné byla vyhodnocena funkcnost fesSeni a doba béhu
kodu vzhledem k volitelnym parametriim programu MATLAB Coder, cozZ spolu s parametry zafizeni
Arduino Due urcuje omezeni realizované implementace.

The study of the combination of natural and artificial lights

Julius Ogunleye

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

The daily and artificial lighting in the interior are the key elements shaping the visual environment
and health aspects. Much attention is given to artificial lightings, but because of the benefits of
natural lights, there is the need to study its combination. This is the basis of this study. In effect, the
goal of this study is to compare the measured and simulated values of the natural and artificial lights.
Measurements were taken at various observation points in the Laboratory, while an open-source
software was used to produce numerical simulations at these points with the blinds at various
opened positions. The measured and simulated values were compared and plotted on graphs in
order to ascertain the level of numerical disparity. It is hoped that more work would continue on this
in order to establish a relationship or a suitable algorithm that could predict the amount of
illumination on the work space. The expected algorithm would make it possible to suitably set the
light source luminous flux to adjust the illumination to a desired value.



Hardwarovy simulator technologickych procesti pro Fidici systém ABB/AC500

Jan Schwarzer

Vysoka skola baniska — Technicka univerzita Ostrava

Diplomova prace se zabyva Ukolem nastaveni a ovéfeni komunikace mezi hardwarovym simulatorem
OSLO, operatorskym panelem a kontrolérem ABB rady AC500. Déle je doplnéna otestovanim signald
z hardwarového simulatoru. Hardwarovy simulator je fizen pomoci vytvoreného programu, doplnény
o Ulohu regulace. V prvni ¢asti prace je teoreticky popsan software Control Builder Plus, ktery tvoti
stromovou strukturu komunikaénich vstupné/vystupnich karet pfipojenych k CPU AC500. Déle
software CoDeSys, ktery slouZi k naprogramovani riznych typ( uloh, dle poZadavkud zdkaznika a je
jednim z hlavnich pilit( funkéniho projektu. Poslednim softwarem, ktery je pouzivan v Control
Builderu je Panel Builder 600, ktery pomaha vytvofit vizualizaci na pfilozeném panelu fady ABB
CP600. Teoreticky rozbor dale pokracuje popisem jednotlivych Fidicich prvk( pouzitych v této praci,
v€etné hardwarového simulatoru OSLO, na kterém budou demonstracni Ulohy prakticky znazornény.
Prakticka ¢ast se sklada z otestovani komunikace mezi vSéemi prvky. Cilem je vytvoreni simulacni
ulohy, ktera bude simulovat chovani hardwarového simuldtoru a vytvoreni testovaci Ulohy
realizované na simulatoru OSLO pro ovéreni spravné funkcionality simuldtoru. V zavéru je prace
zhodnocena a porovnano chovani hardwarového simuldtoru s navrzenym simulacnim programem.

Model polohovaciho pneumatického systému

Jakub Vala

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Prace se zabyva fidicim systémem pro pneumaticky obvod. Ridici systém je I/O karta pfipojend na PC
na program Matlab. Za prvé je dilezZité sestavit pneumaticky obvod s elektronickou ¢asti a ovéfit
funkénost obvodu. Za druhé je nutno identifikovat soustavu, provést syntézu a urcit stavitelné
parametry reguldtoru. A nakonec je nutné navrhnout algoritmus pro inicializaci snimace a algoritmus
pro fizeni polohy pistu pneumatického valce.

Autondmny systém kontroly vstupu

Peter Bitara

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Praca je zamerand na tvorbu autondmneho systému kontroly vstupu. Systém je zostaveny a
naprogramovany na mikropocitaci Arduino Mega. Pozostava z RFID ¢itacky kariet, LCD displeja,
numerickej klavesnice, pocitadla realneho ¢asu, ¢itacky SD kariet a relé. Overovanie uZivatelov
prebieha pomocou karty a hesla, ktoré si uloZzené na SD karte. KaZdy uZivatel ma na SD karte vlastnu
zlozku, v ktorej je uloZzené heslo a zdznamy. Kazdy zdznam obsahuje ¢as, pocet pokusov pri zadavani
hesla a povolenie, alebo zamietnutie vstupu. Systém obsahuje administratorsku uroven, vdaka ktorej
je umozneny pristup do nastaveni. V nastaveniach je mozné pridavat a odstrariovat jednotlivé karty.

Model automatického parkovaciho domu a jeho fizeni

Radek Gurads

Vysoka Skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Prace se zabyva ndvrhem modelu automatického parkovaciho domu a jeho fizeni
mikroprocesorovymi deskami Arduino, které dohromady tvofi vicestupnovy systém fizeni. Model je
realizovan rdmovou konstrukci s pohyblivym dvouosym systémem a oboustrannym zakladacim
mechanismem.

Modelovani a analyza stavu rovnovahy dvojkoli pohonné jednotky prekonavajici jizdni odpory
Martin Libensky

CVUT, Fakulta strojni

Vzhledem k rychle se rozvijejici rychlostni Zelezni¢ni dopravé v souc¢asné dobé je nutné resit
optimalizaci provoznich podminek. Mezi dlilezité ¢asti problematiky patfi zajisténi rovnovahy mezi
dodavanym hnacim momentem motoru a odporu vyplivajicich z dosaZzené rychlosti. Tuto rovnovahu
vyrazné ovliviuji skluzové podminky ovliviiujici kontakt mezi kolem a kolejnici, které zavisi na fadé
faktor(l, zejména na atmosférickych parametrech prostredi, ve kterém se vozidlo pohybuje. Pokud
neni spravnym zplUsobem zajisténa tato rovnovaha, dochazi k nadmérnym prokluzdim kol, které vede
k opotrebeni koleji, ndkolkd a zhorseni rozjezdovych vlastnosti. V ramci projektu SGS byl feSen model
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dynamiky pfenosu momentu z motoru na hnaci dvojkoli, u kterého hraje duleZitou roli zplsob
modelovani a vypoctu jizdnich odpor. Prispévek prehledovym zplsobem demonstruje pouzivané
vypoctové modely a jejich realizaci v simulaénim programu Simulink. V korektnim vypoctu je
nezbytnym predpokladem pro pouZiti modelu optimalizace a potlaceni nezadoucich jevd v rdmci
fizeni pohonné jednotky.

S2 - Informacni systémy (NA3)

Vizualizace dopravniho systému Sky Way ve Zliné

Lukds Lastavka

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Program Blender mimo jiné obsahuje fadu pokrocilych nastroji pro manipulaci s 2D obrazky, videi a
animacemi tak, aby se daly propojit s vytvorenou 3D grafikou. Lze tak vytvaret pokrocilé vizualizace
redlnych prostfedi doplnény novymi prvky, coZ se da vyuzZit napf. pro znazornéni planovanych
stavebnich Uprav ve méstech a obcich. Cilem této prace bylo natoceni redlnych videi Zlina a vytvoreni
komplexnich 3D modeld dopravni technologie Skyway a nasledné v Blenderu vie s pomoci nastroju
Camera a Object Tracking propojit tak, aby vznikla ndzorna vizualizace, jak by realizace Skyway ve
Zliné mohla vypadat.

Sbér a vyhodnoceni dat z MEMS

Michal Tomes

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Projekt se vénuje Mikro elektro mechanickym systémUm s digitalnim rozhranim. Prvni ¢ast prace se
zabyva MEMS snimaci, konkrétné gyroskopy a akcelerometry, a jsou zde popsany jejich zakladni
vlastnosti. V dalsi ¢asti se zabyvame platformou Arduino, konkrétné deskou Arduino UNO.
MozZnostmi jejiho programovani a schopnosti komunikace mezi Arudinem, pocitaem. Posledni ¢ast
slouzi k zaznamu a vyhodnoceni ziskanych dat z MEMS senzord.

Increasing the range of ground communication

David Liska

Univerzita obrany

Thesis deals with increasing the range of ground communication, which uses conductivity of ground
for wireless transmission of energy. The technology was used as a secret wireless connection
between nearby border fortification buildings and was reliable for a distance of hundreds of meters.
The aim of the thesis is to verify the functionality of this method and to promote the original
telegraphy to data transmission using modern technology. By measuring using a 24-bit sound card
attached to the measuring anchors and by frequency analysis of the measured record, | have found
a suitable band to realize the transmission from approximately 3.1 kHz to 3.3 kHz. | simulated the
transmission channel in MATLAB software, adding created signal to the measured noise and its
reconstruction using a comb filter. Next step is to realize data transmission in real environment using
transmitter and receiver.

Inovace interaktivni webové aplikace Zlina z konce 19. stoleti

Pavla Dockalovd

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem této prace je navazat na bakalarskou praci "Interaktivni vizualizace Zlina z konce 19. stoleti",
ktera byla fesena na konci minulého roku. V tomto tématu je 3D model Zlina upraven podle
informaci ziskanych z historickych dokument( a na zédkladé konzultace s pracovniky Statniho
okresniho archivu v Klec¢livce. Cilem je tak dosdhnout vétsi historické autenti¢nosti a vérohodnosti, tj.
ke stavajicimu modelu budu pfidany doplnky (ploty, zahrady, stromy, kefe apod.) a vhodnéjsi textury.
Dale jsou v praci feSeny moznosti optimalizace tohoto modelu tak, aby webova aplikace, kterd jej
vizualizuje fungovala plynuleji.



Servisni modul a vizualizace dat tryskacich stroji pomoci webové aplikace

Bc. Marek Jedlinsky

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem této prace je tvorba servisniho modulu webové aplikace slouZici pro servis a udrzbu tryskacich
strojl. Servisni modul slouZi k planovani, upozorniovani a evidovani servisnich kond. Déle je popsan
zpUsob vizualizace dat ziskanych z tryskacich strojd pomoci grafd. Prace rovnéz zahrnuje strucny
popis PHP frameworku Laravel zaméreny hlavné na navrhovy vzor MVC, na kterém je Laravel zalozen.
V souvislosti s Laravelem, je v praci pfiblizen i jeho vychozi JavaScriptovy framework Vue.js.

Zobrazovani verejnych dat s vyuZitim platformy Arduino

Jifi Postulka

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Bakaldarska prace se zabyvd moznostmi vyuziti open-source platformy Arduino v oblasti ziskavani a
zobrazovani vefejnych dat. V teoretické ¢asti jsou popsany zakladni informace tykajicise platformy
Arduino, vyvojového prostfedi a moznosti rozsifeni o dalsi periferie. V nasledujici kapitole jsou
zverejnény nékteré jiz realizované projekty zaobirajice se stejnou problematikou. Posledni ¢asti této
prace je navrh vlastniho hardwaru a softwaru, ktery bude mit za ukol nacitat data ze socialni sité a
zobrazovat je na displeji prostfednictvim Arduino Yun.

Curbing security threats in Northern Nigeria from information technology perspective

Francis Musa

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

This research attempts to unravel the problem of insurgency in Northern Nigeria and how
Information Technology can be used in support of fighting against Boko Haram. The group was
discovered to have expansionist tendencies with foreign support of other Islamic fundamentalist
organizations. Motivations of the sect were pointed out to include religious extremism, frustration
caused by high rate of poverty, unemployment, weak governance, religious fanaticism, among other
resentments over the killing of their members. The dynamics and sophistication of the Boko Haram
operations have raised fundamental questions about national security, governance issue and
Nigeria’s corporate existence. This research addresses the effects of the insurgency which include;
threats to national interest, economic development, peace and security, internal population
displacement, violation of fundamental human rights and recommendations on how Information
Technology can be used to mitigate these threats and monitor the key areas. Main result of research
work is in area of command and control of Joint Task Forces which consist of Nigerian Army, Air
Forces and Police.

Komunikace tryskacich strojli s webovym serverem

Bc. Filip Dorridk

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem této prace je reseni sbéru dat z PLC, ktera jsou zasilana pomoci UDP datagram( na webovy
server, jejich nasledné zpracovani pomoci PHP frameworku Laravel a uloZeni do rela¢ni databaze.
Jsou popsany metody pro omezeni redundantnich dat a celkovy postup ndvrhu. V préci je taktéz
zminéna migracni metodika vyvoje databaze, ktera je silné podporovana ze strany frameworku a je
vhodna pro inkrementalni praci v tymu.

S3 - Informacni systémy, virtualni realita (NA4)

Detekce vadnych vyrobkUl na dopravni linii

Adam Friedrich

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Bakalarska prace na téma detekce vadného vyrobku na dopravni linii.



Technoldgie Unity 3D pre tvorbu aplikacii vo virtualnej realite

Aladdr Knis

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cielom préce je popis vyvoja VR aplikacie pre platformu Google Cardboard. Prace sa venuje popisu
tvorby a pouZitia VR aplikacie vytvorenej v engine Unity 3D. V zdvere prace bude navrhnuta aplikacia,
ktord bude pouzivat priestorové fotografie a skripty v jazyku C#.

Parametrizacia rozmerov suciastok kamerovym systémom s vystupom na web rozhranie

Peter Lazorik

Technicka univerzita v KoSiciach

Teoreticka Cast prace sa zaobera analyzou sicasného stavu priemyselnych kamerovych systémov.
Navrhnuty systém zabezpecuje jednoduché meranie suciastok a teda parametrizaciu jednotlivych
rozmerov. Z hladiska rozsiritelnosti bolo navrhnuté kamerové zariadenie na baze vstavanych
systémov s CSI kamerovym snimacom. Rozsirujuce funkcie zahfnaju webové rozhranie, odosielanie
dat do cloudu pri vyrazne nizsich nakladoch na zariadenie. V konstrukénej ¢asti bolo navrhnuté
krytovanie a stojan vyrobeny technolégiou Rapid Prototyping.

Analyza nakladu dieva z 3D modelu

Jan Sikora

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Cilem projektu bylo sezndmeni se s aktualnim feSenim skenovani nakladu dfeva na ndkladnich
soupravach pfi prejimce dreva ve spolec¢nosti MONDI SCP a.s. V dalsi ¢asti byl popsan skener LMS
400, ktery je vyuzit ke skenovani nakladu dfeva na soupravdch tahace s ndvésem. Poté bylo
provedeno seznameni se s vytvofenymi ovladaci, které umoznuji komfortné pracovat se sadou az 4
skener( soucasné vcetné jejich synchronizace. Diky tomu je snadné snimat objekty soucasné z vice
ahll a tim vytvaret 3D modely. Nasledné probéhlo seznameni s knihovnou EmguCV se zamérenim na
analyzu 3D pocitacovych modell. Nasledné byly realizovany dvé metody, diky kterym lze urcit
prabéh rychlosti kamionu projizdéjiciho skenovaci branou. Se znalosti pribéhu rychlosti kamionu je
mozno vytvorit jeho redlny 3D model. V posledni ¢asti projektu byl redlny 3D model rozdélen na c¢ast
obsahujici ndklad dfeva a na ¢ast obsahujici samotny kamion.

3D model predpokladané prestavby lokality Zlin — Rybniky

Petr Bartosek

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem této prace bylo vytvoreni 3D modelu a vystupl vizualizaci nového feseni dopravy, verejného
prostranstvi a zastavby v oblasti Zlin Rybniky. Pfedmétem prace bylo také doplnéni jiz zpracovanych
podkladi o dalsi prvky (zelen, zastavba, parkové prvky, aj.) a to na zakladé konzultace s oddélenim
prostorového planovani zlinského magistratu. Toto téma probihalo ve spolupraci s Magistratem
mésta Zlina, které dodalo vSechny potrebné podklady pro vytvoreni pfislusnych 3D modell. Na
zakladé téchto podkladl byly vytvoreny komplexni 3D scény v programu Blender s odpovidajicim
nastavenim, aby se daly vytvofrit kvalitni vystupy ve formé vyrenderovanych obrazl a animaci.

Vyuziti zafizeni virtualni reality pro vyuku

Marek Halska

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Popisuje aplikace, které se v této oblasti vyuzivaji pro uceni a jejich aplikaci na konkrétnich pripadech.
Zameéruje se na zafizeni Oculus Rift, které patfi k jednomu z nejpouzivanéjsich na trhu. Zhodnoceni
vyuziti Virtudlni reality pro vyuku a praktické poufziti v aplikaci.



Educational Application for Virtual Reality

Nikola Senovsky

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

The aim of this project is the design and implementation of an educational application for virtual
reality. A complex educational application was created. It facilitates the learning process and makes
it more immersive. Specifically, it guides the student through a model of a house, used in a PLC
programming lab. Since it is not physically possible to walk inside a model and learn what it looks like
from the inside, this application allows it. 3D models created in Blender are used and the application
itself is developed in the Unity creation engine. Google Cardboard virtual reality headset is serving as
a target platform for implementation.

Aplikace pro smart detekci vyrobnich vad

Ondrej Benes

Univerzita Pardubice

Prispévek se zabyva vyuzitim technik umélé inteligence a zpracovani obrazu pfi vyvoji aplikaci pro
detekci vyrobnich vad. Budou pfedstaveny aplikace, které byly pro tento ucel vyvinuty v rdmci
spole¢ného projektu Univerzity Pardubice a firmy ze soukromé sféry. Bude také popsan robustni
algoritmus pro predzpracovani obrazovych dat a ddle bude nastinéna implementace konvoluéni
neuronové sité. Tento typ umélych neuronovych siti, vyuZivany zejména pro klasifikaci obrazk(, roste
v posledni dobé v oblibé, a to nejen v akademickém prostredi, ale také v praxi. Je Uspésné vyuzivan IT
giganty jako Google nebo Facebook. Ackoliv vyvinuté aplikace slouzi primarné pro detekci vyrobnich
vad konkrétniho vyrobku, jsou dostate¢né univerzalni na to, aby byly pouZzity pro klasifikaci
libovolnych obrazkl (za pfedpokladu, Ze uZivatel poskytne dostate¢né velkou mnozinu dat pro uceni
neuronové sité).

Graficka vizualizace optimalizace trasy a procesu tiidéni

Dominik Pdnek

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Bakalarska prace se zabyva optimalizaci trasy robota. V Uvodu jsou popsany zaklady teorie grafli a
Ctyfi algoritmy. Algoritmy jsou srovnany a je vybran jeden z nich, s kterym se dale pracuje. Pro zadani
ulohy jsou ddny omezeni a jsou urceny pocatecni podminky. Optimalizace je rozdélena do dilcich
funkci. V prvni fadé se optimalizace zaobira vytvofenim manipulaéniho prostfedi. Dale v tomto
manipulaénim prostredi vytvari optimalizaci trasy pro objekty dané barvy.

Distribuovany systém fizeni 800xA s kontrolerem AC500, OPC komunikaci a vizualizaci

Robert Stavéla

Vysoka Skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Projekt se zabyvda tématikou distribuovaného systému Fizeni. VyuZzivd komponenty standardnich
systémd, jejichZ navrhovana architektura tvofi komplexni fidici systém. Pfi jeho ndvrhu pro fizeni
technologii je v prvni fadé dulezité testovat OPC komunikaci mezi jednotlivymi uzly distribuovaného
fidiciho systému. Nejprve je popsana konfigurace na strané serveru véetné demo aplikace s
vizualizaci, kterd je vytvorena pro kontrolér AC500 s nastrojem CoDeSys OPC Server 3. Tento OPC
server v ramci testovani poskytuje data testovacimu klientovi, ktery tvori MatrikonOPC Explorer.
Dalsim krokem je zajisténi OPC komunikace mezi testovacim serverem, tvorenym softwarovym
nastrojem KEPServerEX 6.3 a klientem, kterym je systém 800xA. ProtozZe systém 800xA je primarné
uréen ke komunikaci s kontrolérem rfady AC 800M je nutné vyuzit nastroj PLC Connect. Ten zajistuje
konektivitu pro jina zafizeni nez PLC fady AC 800M.
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S4 - Aplikace méricich a diagnostickych systémii (NA5)

Predikce kardiovaskularnich onemocnéni prostfednictvim analyzy HRV a EKG

Dominik Dravecky

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prispévek se zabyva analyzou ¢asové variace intervalu mezi jednotlivymi srde¢nimi udery a ¢asovych
zmén elektrického potenciadlu zplsobenych srdecni aktivitou. Cilem uvedené analyzy je predikce
akutnich kardiovaskularnich onemocnéni na zakladé namérenych biomedicinskych signalli v redlném
¢ase a srovnani presnosti predikce.

"Electromagnetic Remote Laboratory" with Embedded Simulation and Diagnostics.

Mbuotide I. Archibong

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Abstract - Paper presents remote experiment spread across the Internet, “Electromagnetic Remote
Laboratory”, designed for education of the branch of electromagnetic phenomena in basic course of
physics. As the physical HW, the universal and reliable system Intelligent School Experimental System
(ISES) (built by MFF UK in Prague, doc. RNDr. F. Lustig, PhD) was used. For the purpose of the
management it is embedded in the RLMS (Remote Laboratory Management System) REMLABNET
(http://remlabnet.eu). For the informatics SW the finite state machine with Intelligent measure
server was used. There are several new features of the remote experiment “Electromagnetic
Remote Laboratory”: data output in data sets for subsequent processing and evaluation, the
embedded synchronized simulation based on mathematical solver with several adjustment
parameters and two-level diagnostics, enabling remotely, on the first level, the accessibility of the
experiment and on the second level of diagnostic to learn the specification of the fault of the remote
experiment.

Meéfici pristroje pro interaktivni centrum pohybu

Daniel Jificek

Vysoka sSkola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Pfedmétem prace ,,Méfici pfistroje pro interaktivni centrum pohybu” je vytvofeni sedmi méficich
pristrojl pro interaktivni centrum pohybu. Jedna se o pfistroje na bazi arduina, mikrosoucastek a

senzorU. V prdci resim jak statické, tak i dynamické méreni veli¢in. Mezi veli¢inami je napfiklad sila
stisku ruky nebo rychlost hornich koncetin.

Studium chovani piezo elementt pro poutziti v oblasti “energy harvestingu”

Vojtéch Janda

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

V praci jsme se zabyvali uréenim vlastnosti vybraného piezo elementu pro ziskdvani a uchovani
malych mnozstvi energie (energy harvesting). Byla provedena rozvaha a navrh ptipravku pro méreni
ucinnosti prevodu mechanické energie na elektrickou a sledovani priibéhu tohoto déje. Pripravek byl
poté vytistén na 3D tiskarné. Byla provedena uvodni méreni, kterd méla za ukol vySe uvedené
parametry kvantifikovat, provést opakovatelnda méreni za ucelem ziskani podkladd pro technicky
navrh zafizeni k ziskani a uchovavani malych mnozstvi energie a jeji akumulaci za Gc¢elem napajeni
elektronickych zafizeni.

Distribuovany sbér jizdnich dat z automobilu

Tomds Puda

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Tento projekt se zabyva analyzou stavajicich feseni distribuovanych siti pro sbér jizdnich dat z
automobilll v oblasti motorsport a Formula SAE. Projekt je dadle zaméren na vyvoj a realizaci vlastniho
variantniho feseni distribu¢niho systému pro sbér jizdnich dat s vyuZitim vybranych typd snimacq,
mikroprocesord. Na konci je shrnuti dosazenych vysledk( s ndvrhem pro dalsi postup feseni.
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Rizeni technologickych procest prostfednictvim mikrokontroléru STM32

Vdclav Chrascina

Vysoka skola baniska — Technicka univerzita Ostrava

Hlavni ¢asti diplomové préce je vytvoreni modulu pro laserovy triangulaéni ddlkomér spole¢nosti
RIFTEK, ktery je fizen mikrokontrolerem STM32F4 — Discovery. Dale byla vytvorena aplikace pro MS
Windows, kterd umoZziiuje méreni z uzivatelského PC, ktery je k modulu pfipojen pomoci periférie
ethernet.

Spektroskopicka studie elektronickych soucastek

Mikulds Kozubik

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem prace je ovéfit mozZnosti vyuziti metody Ramanovy spektroskopie pro zjisténi odliSnosti mezi
originalnimi a neplvodnimi elektronickymi sou¢astkami. Ramanova spektroskopie umoznuje
identifikovat materidly na zakladé jejich slozeni a molekuldrni struktury. K méreni byl pouzit Raman(v
mikroskop s laserem pracujicim v blizké infracervené oblasti. Laserovy svazek je soustfedén na
pouzdro elektronické soucdastky a je snimano spektrum rozptyleného zareni. Na zakladé rozdil(i v
distribuci peakl a jejich intenzit ve spektrech je pak mozné rozlisit rizné materidly pouzder
soucastek. Pozornost byla vénovana i popisim na pouzdrech. Mérenim bylo zjisténo, Ze materialy
pouzder maji slaba, ale v mnoha pripadech charakteristickd Ramanova spektra, ktera mohou slouzit k
identifikaci padélka.

S5 - Mechatronika, a robotické systémy (NA178)

Svételné zabezpecovaci zafizeni letisté

Rostislav Rehdk

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Tento projekt se zabyva popisem a ndvrhem simulacniho modelu v programu PSpice pro jednotlivé
komponenty svételného zabezpecovaciho zafizeni letistnich ploch, heliportl a jejich vzajemné
propojeni do smycek. Svételné zabezpecovaci zafizeni letisté je simulovano se zaméfenim na zpUsob
komunikace a ovladani intenzity navéstidel na letistnich plochach. Nasleduje popis jednotlivych
komponent, jejich principy €¢innosti v simulaci. Je provedeno ovéfeni funkénosti téchto simulacnich
modell a jejich porovnani s hodnotami zmérenymi na redlnych obvodech tohoto zafizeni. V zavéru je
zhodnoceni a porovnani dosazenych vysledk( ze simulace a z redlného méreni.

Ridici jednotka motoru

Marek Lichnovsky

Vysokad Skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Prace se zabyva navrhem a realizaci fidici jednotky pro BLDC motor, ktery jako vykonovou ¢ast
pouZiva volné prodejny reguldtor otacek pro bezkartacové motory s odb&rem do 30A. Ridici jednotka
se sklada z komunikacniho rozhrani pro konfiguraci, coz zahrnuje zménu sméru a rychlosti otaceni
motoru, a z fidici ¢asti, ktera skrze pulzné sitkovou modulaci fidi regulator. Pro moznost nasazeni v
distribuovanych systémech fizeni tyto dvé ¢asti spolu komunikuji pfes prlimyslovou sbérnici RS — 485.

Silesian Greenpower electric vehicle

Alicja Kofodziej

Silesian University of Technology in Gliwice, Poland

Silesian Greenpower is a project realised by students of Silesian University of Technology. The project
focuses on designing and manufacturing of electric racing vehicles which start in international
Greenpower formula races. The geometric shape of the cars is inspired by already existing technical
solutions as well as brand new solutions. The body of the car is made of carbon fiber composite,
some plastic elements are 3D-printed. Each of the electric cars taking part in Greenpower races is
equipped with the same electric motor. The main goal is to drive as many laps as possible in a
certain amount of time. Students taking part in the project: Pawet Zur, Michat Rutkowski, Alicja
Kotodziej, Barttomiej Nowacki, Mateusz Malik, Anna Samol, Adam Stalica, tukasz Stebel, Patrycja
Szczech, tukasz Szwala, Daniel Zabski.
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Sbér dat pro stabilizaci ploSiny mobilniho zafizeni

Jan Plachky

Vysoka skola baniska — Technicka univerzita Ostrava

Tato prace popisuje zpusob ziskani dat o poloze plosiny na mobilni zafizeni. Prace byla zamérena na
identifikaci jiz vytvoreného systému a na postupné rozsifeni daného systému o senzory, které by
umoznovaly ziskani dat pro stabilizaci. Vysledky prace sestdvaji z teoretického rozboru pouzitelnych
senzorl pro danou aplikaci a vyhodnoceni, zda jsou data vérohodna.

Mapovani prostoru za vyuziti robotické platformy

Petr Vanicek

Univerzita Pardubice

Tématem soutézniho prispévku je realizace mobilni robotické platformy slouzici k prizkumu
nezndmého prostfedi spolu s lehkym ndstinem dané problematiky. Prace tak demonstruje moznosti
realizace procesu SLAM za pomoci dalkové fizeného mobilniho robota s vyuzitim laserového skeneru.
Pohyb robota a sbér dat z ¢idel je zajistovan mikrokontrolérem, ktery s Fidicim pocitatem komunikuje
pomoci bezdratové technologie. Obsluhu lidaru poté obstarava jednodeskovy minipocitac, na kterém
je spustén systém Ubuntu Mate spolu s Robotickym operaénim systémem ROS a algoritmem HECTOR
SLAM.

Autonomni navigace robota pro pozorovani sopek

Vladan Najdek

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Cilem této prace bylo navrhnout metodu autonomni navigace robota pro pozorovani sopek CLOVER
do jeho transportacni sité. V préci je nejprve popsano, jak robot pracuje, a poté jak byl ze dvou
starych robotl vytvoren robot CLOVER, zaloZen na Raspberry Pi a frameworku ROS. Déle nasleduje
rozbor metod autonomni navigace s naslednym vybérem optimalni metody z hlediska spolehlivosti,
vahy a ceny potifebnych zafizeni. Vybrana metoda vyuziva infracerveny vysilac zavéseny na vrcholku
transportacni sité a infracerveny pfijimac nasazeny na robota. Nakonec je popsdna implementace
navrzeného feseni.

Embedded systém v aplikacnim nasazeni

Jindfich Baumann

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Projekt demonstruje inteligentni moZnosti fizeni systéma a sbéru dat na platformé Arduino. Systém
je vyuzitelny v praxi, byt prvotnim zamérem byly kreativni edukacni Ulohy pro studenty a Zaky
poZadované vyucujicimi technickych predmétl v okrese Kromériz.

Rozpoznavani objektl s vyuzitim robotu LEGO MINDSTORMS a programu MATLAB

David Bielesz

Vysoka Skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Tato prdce se zabyva zdznamem a zpracovanim obrazu. Nasledné jsou tyto informace vyuzity k Fizeni
robota. Nejprve se prace zabyva zdznamem obrazu a jeho digitalizaci. Nasleduji operace, jeZ maji za
cil jeho upravu do takové podoby, aby z néj bylo mozno pocitacové ziskat potfebné informace o
zaznamenanych objektech a identifikace objektu zajmu. Tyto operace predstavuji praci s jasem
obrazu, jeho pfipadné Upravy. Déle se zabyva geometrickymi transformacemi, aby byly odstranény
nepresnosti vzniklé ze zaznamu. Dalsi z provadénych operaci je filtrace a zaroven je zde zminéno
néco o typech filtrd, které se vyuzivaji.
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$S1 - Tviiréi éinnost studenti stirednich $kol (F232)

Hodiny s rozsifujicimi funkcemi

Pavel Vybiral

Stredni primyslova skola Prerov

Prace se zabyva ndvrhem a realizaci hodin, jez najdou uplatnéni pfedevsim u maturitnich zkousek.
Siroka $kéla funkci véak tomuto zafizeni umozZiiuje uplatnit se i na mnoha jinych mistech. Prvni ¢ast
prace popisuje stanovené cile. Druhd cast se zabyva podrobnym popisem napdjeni a ovladani hodin.
V dalsi &asti jsou popsany jednotlivé periferie, ze kterych je zafizeni sestaveno. Ctvrtd ¢ast se zabyva
programem mikropocitace, po némz nasleduje popis ovladani zafizeni. Na zavér je popsdna vyroba
zafizeni jako celku, je zhodnocena jeho presnost, stabilita a pfinos.

Model vyrobni linky

Tomads Veselsky, Benjamin Przeczek, Jakub Szlaur

SPSE Havifov

Tato prace popisuje navrh a konstrukci modelu vyrobni linky, ktera obsahuje soustavu tfi dopravnich
pasu s pneumatickymi prvky firmy Festo a robotickym ramenem fizenym algoritmem zaloZzenym na
inverzni kinematice. Tato prace umoznuje simulovat funkénost vyrobni linky. Zafizeni Ize také vyuzit
jako skolni uéebni pomucku potifebnou pro rozsifeni znalosti ostatnim studentldm, ktefi maji zajem o
tuto danou oblast. Cilem prace byl navrh a nasledna realizace zmenseného modelu pfipustné na
Skolni podminky. Podobné modely téchto zafizeni jsou pfilis drahd, proto jsme vytvofili tuto variantu.

Metody detekce rozsahlych duplikaci a deleci genu CFHR5 u pacientt s hematurii

Katerina Plevovd

Wichterlovo gymnazium

Tato prace se zabyva zjistovanim rozsahlych duplikaci nebo deleci genu CFHR5 u ¢eskych pacient( s
hematurii. Vzorky deoxyribonukleové kyseliny pacient( byly podrobeny polymerazové retézové
reakci a elektroforéze na polyakrylamidovém gelu za Ucelem detekce rozsahlé kyperské duplikace,
ktera zahrnuje exony 2 a 3 genu CFHR5. Pro potvrzeni vysledkid a pro patrani po duplikacich nebo
delecich jinych exonl genu byl pouZit novy zpUlsob analyzy dat z metody sekvenace nové generace. U
80 vysetfenych pacientl nebyly nalezeny duplikace nebo delece genu CFHRS5. Ziskané vysledky
ukazuji, Zze CFHR5 nefropatie v dlisledku duplikaci nebo deleci genu CFHR5 neni ¢astou pficinou
hematurie u ¢eskych pacientd.

Model fizeny mikrokontrolerem

Radek Svec

SSIER RoZnov pod Radho3tém

Tato prace je zamérena na zhotoveni vlastniho dalkové ovladaného modelu, konkrétné modelu
automobilu.

Procesni parametry extruze polyolefinu pfi vyrobé primyslovych textilii

Lucie Peterkovd

Wichterlovo gymnazium

Prace se zabyva analyzou procesnich parametrud extruze polyolefin( pti vyrobé priimyslovych textilii
se zamérenim na vlastnosti, vzhled, vyrobu a pouZiti polyolefind. Je zde nastinéno pfipravné
zpracovani téchto polyolefinli a pouziti latek, které se do plastu pfidavaji pro poZzadované vlastnosti
vysledného vyrobku. V experimentalni ¢asti byly zjistény dopady na vlastnosti polypropylenového
multifilamentu pfi zméné dlouZiciho poméru nebo teploty. Vysledky méfeni byly zachyceny v
tabulkach a vyhodnoceny pomoci graf.

Baskytarovy zesilovac

Michal Pdnek

Stredni priimyslova skola Prerov

Ma prace se zabyva stavbou zesilovace, ktery jsem postavil za i¢elem ozvuceni svého pokoje.
Hlavnim divodem, proc jsem si zesilovac vyrobil, je ten, Ze slouZzi pfi hrani na elektrickou baskytaru.
Také Ize pouZit k poslechu hudby z rliznych zafizeni. Tato prace se zaobira ndvrhem, konstrukci,
vyrobou a popisem.
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$S2 - Tviiréi éinnost studenti stirednich $kol (F233)

KGN

Daniel Suchan

Wichterlovo gymnazium

Webova API pro thought management

Pick&Place (elektropneumaticky manipulator)

Tomds Veselsky

SPSE Havifov

NavrZeni a nasledné sestrojeni manipulatoru ve skolnich podminkach a pfiblizeni se co nejvice skutec¢nosti.
Manipulator sestrojeny ve skolnich podminkach by mél byt pouzitelny v redlnych podminkach. Jakmile je na
hlavnim dopravnikovém pésu pod manipuldtorem (neni na obrazku) detekovan obrobek, manipuldtor ho
prisavkou uchyti a pfesune na vedlejsi dopravnikovy pas (neni na obrazku) a tam ho upusti. Tento proces se
opakuje. Manipuldtor mliZe pracovat bud'v plné automatickém, nebo ruénim rezimu. Pfi pouZiti automatického
rezimu se pouze spusti privod elektrické energie a pfivod stlaceného vzduchu. Manipuldtor zacne pracovat. Pri
pouziti ruéniho reZimu mame nékolik ru¢né ovladanych tlacitek a kazdy jednotlivy pohyb manipulatoru
ovlddame zvlast.

Novodoba replika stereofonniho HiFi-zesilovace TW 40 JUNIOR

David Vajda

Stfedni primyslova skola Prerov

Cilem mé prace bylo vytvofit tranzistorovy zesilovac, se kterym docilim dostate¢ného vykonu pro reprodukci
silného a zdroven kvalitniho zvuku. V praci je popsana vyroba zesilovace o vykonu 2 x 20 W, ktera dokdze
ozvucit i mensi sal. Bylo potfeba navrhnout korekéni predzesilovaé, koncovy zesilovac a také napajeci zdroj.
Soucasti mé prace je technicka dokumentace vyrobku, popis postupu vyroby a samotny vyrobek.

Eye tracking - pouZiti v pedagogice

Andrea Vinklerovd, Vanessa Li

Wichterlovo gymndazium

Nase prace se zabyva Eye trackerem neboli O¢ni kamerou a jejim vyuZiti. Tento namét jsme ziskaly na
pfedndsce Univerzity Karlovy v Praze, ktera se pravé timto pfistrojem zabyva. Celou préci jsme zaméfily
predevsim na vyuziti v pedagogice, ale pfidaly jsme k tomu i jind odvétvi. V praci mame taky praktickou ¢ast,
kdy jsme délaly vlastni vyzkum, tykajici se web designu a zplsobech vyhledavani na internetu. Dale bychom
chtély Eye tracker rozsitit také do povédomi lidi.

Webova hra

Jakub Mensik

SSIER RoZnov pod Radho3tém

Prace se zabyva tvorbou webové online hry s tématikou vesmiru.

CNC

Denis Moural

Stredni Skola informatiky, elektrotechniky a femesel RoZznov pod Radhostém

Prace se zabyva vyrobou CNC laserového gravirovaciho zafizeni. Prace je spojenim hardwarovych ¢asti a
elektronickych komponent. Mechanika byla navrzena jako modely, které byly ndsledné vyrobeny aditivni
vyrobou pomoci 3D tisku z materidl( ABS a PLA. Zakladni konstrukéni prvky vychazi ze standardnich
normalizovanych soucasti. Dale je mechanika doplnéna o bézné prodejné soucastky jako spojovaci material.
Cilem préce bylo dosahnout plné funkéniho CNC zatizeni pfi minimalnich potizovacich nakladech.

Pocket Vocabulary

Jakub Murcek

Wichterlovo gymnazium

Multiplatformni mobilni aplikace vytvorena pomoci lonicu (ionicframework.com), cozZ je framework na zakladé
Angularu pro vyvoj hybridnich aplikaci v HTMLS5, CSS a JavaScriptu. Zakladem je moznost ukladat slovicka z
rdznych cizich jazykd a vytvofit si tak vlastni list, ktery mdzZete libovolné spravovat. Aplikace umi slovicka rovnou
prekladat a nasledné procvicovat koncového uzivatele. Primarné slouZi jako ndhrada klasického sesitu se
slovicky a je dopInéna zajimavymi a zabavnymi prvky jako tfeba procvic¢ovani na ¢as, nebo denni cil, za ktery
mUzZete byt pravidelné odménovani.
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