Studentska tvurci a

odborna cinnost
STOC 2016

21. ro¢nik mezinarodni soutéze pro studenty bakalarského a
magisterského studia vysokych skol

21. dubna 2016, Ostrava
Vysokd skola bdriskd - Technickd univerzita Ostrava

Sponzofi

AL IDED @ A> Pantek

"l.l' CID International, a.s.

MCROSYS P CERTICQN.

computers automation

@ £ RST allium

EEEEEEEEEE

http://akce.fs.vsb.cz/2016/stoc2016/



http://akce.fs.vsb.cz/2016/stoc2016/

Program

8.30 -9.00
9.00 - 9.15
9.30 -12.00
12.00 - 13.00
13.00 - 15.00

Sekce

Prezentace ucastnikiu (NA2)

Zahajeni (NA2)

Prezentace soutéznich praci v sekcich
Obéd (bufet aula)

Vystoupeni sponzori a vyhlaSeni vitéza

S1 - Teorie a aplikace systémii rizeni, 9:30, NA2

Jolana Pacikova

Prediktivni fizeni modelu spojenych nadrzi

Lukas Hrton

Programovani malych robotu

Martin Becka

Vybrané pfistupy experimentdlni identifikace

Michal Jarmar

Modelovani laboratorni soustavy sprazenych servomotort

Radek Strambersky

Aktivni tlumeni vibraci s pouZitim piezoaktuator( typu patch

Romana Nehodova

Rizeni externich systém@ pomoci signal(i EEG.

N oA IWIN|E

Peter Hornak

Vplyv parametrickych neurcitosti na kvalitu riadenia Cislicovych
regula¢nych obvodov

S2 - Aplikovanda informatika a informacni systémy, 9:30, F233

David C4da

2D kddy a jejich cteni pomoci mobilnich aplikaci

Vaclav Cocek

Komunikaéni modul na frekvenci 433 MHz

Tomas Macala

Inovace a vyuZité technologie pro tvorbu nového univerzitniho webu

Vaclav Chrascina

Softwarové moduly obsluhy vybranych periférii pro mikroprocesory
STM 32

Roman Maly

Systém planovani smén

Adam Czudek

Vyuziti open-source hardware pro zpracovani vefejnych dat

N o b (WIN(FP

Robert Stavéla

Vyvoj aplikace pro ovladani robotické koule Sphero v operacnich
systémech Windows

S$3 - Pocitacové rizeni s podporou PLC a SCADA/HMI, 3D vizualizace, 9:30, F321

1 David Fiala Monitorovani a vyhodnocovani bezpecnostnich udalosti z PLC

) Kamil Stoklaska Vizualizace dat pomoci grafickych dashboardi pro technologie v
dopravé

3 Milan Macek Monitorovani a fizeni sekvencnich logickych uloh

4 Michal Kmit Simulace a grafické znazornéni tvorby silni¢nich povrchi

5 Radek Guras Vizualizace aplikaci na HMI dotykovém panelu

6  Viktor Masar Virtudlna prehliadka Sportového centra

7  Vladan Najdek Aplikace Raspberry Pi 2 s dotykovym LCD displejem

8  Zuzana JarosSova 3D vizualizace hradu Lukov v rGznych ¢asovych obdobich



S4 - Aplikace méricich a diagnostickych systémii, 9:30, D206

1 Frantisek Varga Ramanova spektroskopia biologickych stép

2 Daniel Jificek Vyuziti MEMS systémU pro méreni provoznich dat

3 Agnieszka Chudy Statistical control of production parameters

4 Lubos Spacek Meranie velmi malych rychlosti a smeru pohybu s vyuZitim javu
koherentnej zrnitosti

5 Dominika Burdikova Analyza bakterialni translokace v jaterni hmoté laboratorniho
biologického materidlu v procesu Algor Mortis

6 Michaela Mikuli¢ova Vzdalena detekce nastraznych vybusnych systémi

7  Robert Hlavica Diagnostické zafizeni pro 3D analyzu povrchu

8 Ondrej Halaska Luminiscencni chovani bankovek

S5 - Mechatronika, HW a SW aplikace, 9:30, H309

1  Marek Stancak Stirlingliv motor
2 Petr Vitek Datalogger vlhkosti dfevin
3  Tomas Puda Laboratorni model ABS jednotky automobilu
4  Jozef Humaj Automatizovand komora na vyrobu DPS
5 David Bielesz Studijni opory zakladd programovani na platformé .NET Micro
Framework
6 Jan Plachky Principy funkce linearnich piezoaktuator(
7  Tomas Repka Automaticky zavlaZovaci systém
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S1 - Teorie a aplikace systémii rizeni

, vr

Prediktivni fizeni modelu spojenych nadrzi

Jolana Pacikovad

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyva aplikaci prediktivniho tizeni na model spojenych nadzi DTS 200. Model se sklada ze
tfi nadrzi, které jsou navzajem propojeny ventily. Voda do nadrzi se napousti pomoci dvou ¢erpadel,
které jsou pfipojeny na prvni a posledni nadrz. Prace fesi fizeni vysky hladin dvou vnéjsich nadrzi.
Jedna se o nelinedrni soustavu se dvéma vstupy a dvéma vystupy. Je feSeno jak fizeni s pevné
nastavenymi parametry tak fizeni systému s pribéznou identifikaci modelu fizeného systému v
redlném case.

Programovani malych robotd

Lukds Hrton

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace predstavuje rozsahlé mozZnosti stavebnice LEGO Mindstorms a zakladni principy programovani
malych robot(. Ukazuje praktické vyuZiti stavebnice ve vyuce robotiky nebo v zajmovém krouzku na
stfedni skole. Cilem prace je realizace malého kybernetického modelu vyhodnocujiciho své
bezprostfedni okoli a reagujiciho na externi podnéty. V prdci je popsan postup pfi tvorbé a také
néktera Uskali a limity stavebnice. Soucasti prezentace je i praktickd ukdzka modelu.

Vybrané pfistupy experimentalni identifikace

Martin Becka

Vysoka Skola barska - Technicka univerzita Ostrava

Tato préce se zabyva metodami experimentalni identifikace matematického modelu. V Gvodu jsou
podrobné popsany vybrané metody identifikace z prechodové charakteristiky a popsan postup
vypoctu. Vybrané metody experimentalni identifikace prechodovych charakteristik byly pouzity pro
analyzu vygenerovanych dat v programu Matlab/Simulink. Dale byl stejny postup aplikovan na
laboratorni model ventilatoru a teplovzdusny model. V zavéru je porovnana presnost pouzitych
metod experimentalni identifikace.

Modelovani laboratorni soustavy spfazenych servomotort

Michal Jarmar

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem prace je vytvoreni modelu laboratorni soustavy ,,CE108 — spfazené servomotory” v prostiedi
Matlab/Simulink, ktery bude nasledné slouzit k navrhu a testovani regulatoru pro tuto soustavu.
Soustava je tvofena pruznym nekone¢nym pdasem natazenym pres 3 kladky, z nichZ 2 jsou spojeny se
servomotory a tfeti se volné otaci na vykyvném rameni. Jedna se o nelinedrni soustavu o dvou
vstupech (fidici napéti servomotor() a dvou vystupech (otacky treti kladky a vychylka kyvného
ramene). Vyznamnym zdrojem nelinearity je prokluz pasu na kladkach. Model bude vytvofen na
zakladé matematicko-fyzikalni analyzy uvedené soustavy a upfesnén mérenim na redlném systému.

Aktivni tlumeni vibraci s pouZitim piezoaktuatorti typu patch

Radek Strambersky

Vysoka skola bariska - Technicka univerzita Ostrava

Vse kolem nas vibruje i pfes to, Ze si to vétsSinou neuvédomujeme. Existuje mnoho aplikaci, kde jsou
vibrace predmétem naseho zajmu, jelikoZ nas systém mohou negativné ovlivnit. Vétsinou jsme
nuceni vibrace zkoumat, a vyhnout se nechténym rezonanénim frekvencim, nebo je tlumit, abychom
zamezili nechténych stav( systému. Diky tomu jsme schopni omezit hluk, zamezit destruktivnim
stavlim a umoznit fungovani presnych stroja.



Ucel této prace je vytvofit simulaéni model ukotveného nosniku s tlumenim jeho vibraci pomoci
aktuatorl dosahujicich nizkého vykonu, jako jsou piezoaktudtory typu patch, v programu
MATLAB/Simulink. Je zde popséna tvorba simula¢niho modelu, kde je ukotveny nosnik nahrazen
soustavou setrvacnych bod0 oddélenych torznimi pruzinami a tlumici.

Poté je model ovéiovan na vytvoreném modelu, kde jsou piezoaktuatory znacky MIDE umistény na
hlinikovy plech, ktery je ukotveny na zdroji kinematického buzeni. Pro zpracovani signalu je vyuzit
dSpace s fidici kartou DS1104.

Rizeni externich systémi pomoci signal(i EEG.

Romana Nehodovad

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyvy ovladanim malych kybernetickych modell pomoci aktivizace mozkovych center.
Cilem je ovéfrit redlnou Uspésnost vybranych emocnich a fyzickych projevl v oblasti mozZnosti
identifikace pomoci EEG a jejich vyuziti v BCI.

Vplyv parametrickych neurcitosti na kvalitu riadenia Cislicovych regulacnych obvodov

Peter Horndk

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Rada procesov v priemyselnej praxi je ovplyvnena neurcitostami, pripadne nelinearitami a preto ich
nie je mozné konvencénymi Cislicovymi regulatormi optimalne riadit. Jednou z moznosti riadenia
takych procesov je pouZitie modernych metdd riadenia (napr. prostrednictvom adaptivnych alebo
prediktivnych regulatorov). Nevyhodou takto navrhnutych regulaénych obvodov je zlozZitost ich
riadiacich, rekurzivnych identifikacnych, pripadne optimalizacnych algoritmov. Cielom préace bolo
vybrat vhodné optimalne regulatory, ktoré zaistia predpisanu kvalitu riadenia (robustnost) takych
procesov bez pouzitia online vypoctov. Navrhnuté reguldtory boli overené v simulacnych
podmienkach v programovom prostredi MATLAB/SIMULINK.

S2 - Aplikovana informatika a informacni systémy

2D kaddy a jejich cteni pomoci mobilnich aplikaci

David Cdda

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

V dnesni dobé dochazi k velkému rozmachu a poutziti 2D kédu. S tim souvisi existence a vyvoj
nepreberného mnozstvi mobilnich aplikaci pro ¢teni téchto kédu. Predkladana prace se zabyva
analyzou dostupnych aplikaci pro ¢teni 2D kéda. Bylo vybrano nékolik aplikaci, které byly testovany
na rliznych mobilnich zafizenich. Byla vybrdna zafizeni na platformé Android, Windows 10 a
BlackBerry10.1. Konkrétné byly aplikace testovany pro 2D kddy typu Aztec Code, DataMatrix a QR
Code. Analyza byla provedena z pohledu citelnosti minimalni velikosti modulu kédu, poruseni kédu,
znecisténi kddu a Urovné jasu kédu. Vysledkem analyzy je zhodnoceni funkénosti jednotlivych aplikaci
a doporuceni pro vybér aplikace pro testovanad zafizeni.

Komunikaéni modul na frekvenci 433 MHz

Vdclav Cocek

Vysoka Skola banska - Technicka univerzita Ostrava

Bakalarska prace se zabyva sou¢asnymi komunika¢nimi moduly pracujici na frekvenci 433/866 MHz,
se zamérenim na bezdrdtové RF moduly a jejich komunikaéni protokoly. V vodni ¢asti jsou popsany
vybrané inteligentni systémy a jejich komunikacni protokoly. Nasledujici ¢ast je vénovana funkci RF
modullm. Pfedposledni ¢ast vypliuje analyza komunikaéniho protokolu inteligentniho zatizeni
pracujiciho na 433/866 MHz. Zavér prace pojednava o volné programovatelném RF zafizeni, které
ovlada RF zafizeni inteligentni domacnosti pomoci webové stranky.



Inovace a vyuzité technologie pro tvorbu nového univerzitniho webu

Tomds Mdcala

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem prace je analyzovat pozadavky na novy web UTB ve Zliné a jeho redakéni systém. Systém, na
kterém soucasné bézi univerzitni web, byl podroben analyze, ze které byly stanoveny pozadavky na
web novy, ktery ma byt postaven na open-source systému, ktery je aktivné vyvijen a md rozsahlou
komunitu. VSechny vybrané systémy byly testovany, zda splfiuji jednotlivé poZzadavky. U systému byly
vyuzity vSechny dostupné doplriky, které jsou k danému systému dostupné a zajistuji pozadovanou
funkcionalitu. Nedilnou souéasti analyzy jsou také testy vykonu, které maji zjistit vykonnostni rozdily
mezi témito systémy.

Softwarové moduly obsluhy vybranych periférii pro mikroprocesory STM 32

Vdclav Chrascina

Vysoka skola barnska - Technicka univerzita Ostrava

Prace se zabyva problematikou programovani vybranych periférii mikroprocesort rady STM32F4 s
vyuzitim STM32Cube Embeded Software. Prace se obzvlasté vénuje ovladanim standartniho vstupu a
vystupu a ovladanim LCD dotykového displeje. Byla vytvotrena sada uloh pro programovani a
nasledné byly tyto Ulohy zpracovany do studijnich materiald.

Systém planovani smén

Roman Maly

Ostravska univerzita

Soutézni prace se zaméruje na feSeni rozvrhu smén pracovnikl pfi specifickych pozadavcich hlidkové
sluzby. Hlavnim pfinosem je algoritmus feSeni smén véetné jejich optimalizace. Soucasti reseni je
vytvoreny programovy systém, ktery vizualizuje rozvrh a umoziiuje snadnou orientaci a provadéni
operativnich zmén.

Vyuziti open-source hardware pro zpracovani verejnych dat

Adam Czudek

Vysoka Skola banska - Technickd univerzita Ostrava

Projekt je vénovan analyze a vyuzZiti open-source hardware pro Ucely zpracovani volné dostupnych
verejnych dat. Teoretickd Cast projektu zahrnuje vysvétleni a pfibliZzeni zakladnich pojm tykajicich se
Internetu véci a open-source v kontextu hardwaru i softwaru. Prakticka ¢ast se sklada z ndvrhu a
realizace vlastniho modelu pro ucely zobrazovani dat. Nejprve byl proveden prizkum trhu, podle
kterého byly vybrany vhodné komponenty pro sestaveni funkéniho modelu zobrazeni dat z vybranych
verejnych API.

Vyvoj aplikace pro ovladani robotické koule Sphero v operacnich systémech Windows

Robert Stavéla

Vysoka sSkola bariska - Technicka univerzita Ostrava

Bakalaisky projekt se zabyva vyvojem aplikace na ovladani robotické koule Sphero. Aplikace je
vytvorena pro operacni systémy Windows a k vyvoji je vyuZito prostiedi Visual Studio spolec¢nosti
Microsoft. V praci jsou popsdny ¢asti SDK knihoven vydané tvlrci robotické koule. V aplikaci je
vytvoreno nové grafické prostfedi a také implementovdny nové funkce. VSechny vytvorené ¢asti jsou
podrobné popsany v dokumentu. Dalsi ¢asti tohoto projektu je ndvod do cviceni, podle kterého si
budou moct studenti osvojit zaklady znackovaciho jazyku XAML.



S3 - Pocitacové rizeni s podporou PLC a SCADA/HMI, 3D vizualizace

Monitorovani a vyhodnocovani bezpec¢nostnich udalosti z PLC

David Fiala

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyva popisem jednotlivych ¢asti svafovaci buriky, ktera je soucdsti svatovaciho systému
firmy AWL-Techniek. Soucasti je také monitorovani a vyhodnocovani bezpecnostnich udélosti z PLC
znacky Siemens. Soucasti prace je Uprava PLC programu za Ucelem ziskani pozadovanych dat a jejich
pozdéjsiho vyhodnoceni a vizualizace s vyuzZitim webserveru daného PLC. Hotova price by méla
slouZit pro servisni Gcely pro zpétnou analyzu zplsobenych problém.

Vizualizace dat pomoci grafickych dashboardti pro technologie v dopravé

Kamil Stokldska

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Tato préce se zabyva praktickych vyuzitim webovych technologii pro vizualizaci dat. Soucasti prace je
srovnani jednotlivych metod v oblasti vizualizace vétsiho mnozstvi dat a ndvrh univerzalniho rozhrani
pro vlastni implementaci. Vystupem prace je komplexni knihovna JavaScriptovych komponent pro
praci s interaktivnimi grafy a vykreslovani specifickych dashboardl na zakladé vloZzenych dat.
Jednotlivé komponenty umozZiuji vykreslovat data do nékolika Urovni interaktivnich graf(, které se
dynamicky adaptuji podle prostiedi a formatu vloZzenych dat. Navrh a veskerd realizace je provedena
s ohledem na pouziti vysledné aplikace pro redlné technologie a data z oblasti dopravni
infrastruktury.

Monitorovani a fizeni sekvencnich logickych uloh

Milan Macek

Vysoka Skola barnska - Technicka univerzita Ostrava

Seznameni se s fidicim modulem osazenym jednocipovym pocitatem fady PIC, moZnost jeho
programovani a komunikace.

Pro vybrany model katedry, umoznujici sekvencni fizeni, navrhnout a realizovat algoritmus fizeni s
vyuzitim modulu na bazi jednocipového pocitace fady PIC. Vytvoreni komunikace fyzického modelu s
programem (ControlWeb)umoZznujicim jeho ovladani a vizualizaci.

Simulace a grafické znazornéni tvorby silni¢nich povrchi

Michal Kmit

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem této prace bylo simulovat a 3D vizualizovat kompletni tvorbu silni¢nich povrchi v nékolika
vrstvach. Nejprve byl nastudovan cely postup tvorby silnicnich povrch( a postupny proces prace.
Nasledovalo ziskani dostate¢ného mnozstvi podkladovych materiall (fotografii, konstrukcénich a
stavebnich pland, apod.). Na zakladé téchto zdrojl byly vytvoreny 3D modely prostredi, silni¢nich
stroju a zafizeni véetné textur a materiald. Z dGvodu urychleni renderovaciho procesu byly vSechny
zhotovené modely optimalizovany. Dale byla sestavena animace takovym zptsobem, aby co nejlépe
vystihovala cely pracovni postup. Celd prace je koncipovana tak, aby jeji vysledky bylo moZno pouZit v
realném firemnim prostredi.

Vizualizace aplikaci na HMI dotykovém panelu

Radek Gurds

Vysoka Skola banska - Technicka univerzita Ostrava

Bakalafska prace se zabyva navrhem vizualiza¢ni aplikace pro vyukovy model, slouzZici jako
hardwarova podpora k PLC automatu Siemens fady Simatic S7-1500 a jeji pouZziti na HMI dotykovém
panelu Siemens TP700 Comfort. V vodu prace je popsan PLC automat a HMI panel véetné jejich ¢asti
a moznosti jejich programovani. Dalsi ¢ast obsahuje popis tvorby podpirného hardwaru, programu
pro PLC a samotné vizualizace, véetné detailniho popisu postupu jeji realizace a konfigurace
jednotlivych oken. Samotny popis tvorby bude v zavéru shrnut do stru¢ného navodu.



Virtualna prehliadka Sportového centra

Viktor Masdr

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Ciefom prace je navrhnut a vytvorit virtudlnu prehliadku Sportového centra. Pri realizacii sa vyuzili
jednoduché softvérové a hardvérové nastroje. Obsahom prace je rozbor metodik tvorby virtualnych
prehliadok a volby vhodnych nastrojov. Prakticka ¢ast obsahuje realizaciu konkrétnej virtualnej
prehliadky (v nasom pripade $portového centra), kde stcastou je aj dodato¢na graficka editacia a
taktiez zaclenenie virtualnej prehliadky do existujucich webovych stranok Sportového centra.

Aplikace Raspberry Pi 2 s dotykovym LCD displejem

Vladan Najdek

Vysoka Skola barnska - Technicka univerzita Ostrava

Tato préce popisuje moznosti vyuziti Raspberry Pi 2 v kombinaci s oficidlnim dotykovym displejem
pro Raspberry Pi. Nejprve jsou detailné popsany hardwarové vlastnosti Raspberry Pi 2 véetné
srovnani s predchozimi verzemi. Nésleduje rozbor operacnich systémd, které lze pfi praci s timto
zafizenim vyuzivat, predevsim Raspbianu a Windows loT, a popis jejich instalace. Déle je
dokumentovano nékolik periferii a jejich zprovoznéni, se zamérenim na oficidlni dotykovy displej a
moznosti pFipojeni k internetu. Nakonec jsou popsany moznosti vyvoje aplikaci v rliznych
technologiich a jazycich, predevsim Kivy a Mono. V Kivy je také vytvorena aplikace, ktera
demonstruje moznosti vyuziti Raspberry Pi 2 s dotykovym displejem.

3D vizualizace hradu Lukov v rtiznych ¢asovych obdobich

Zuzana JaroSovd

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem této prace je provést 3D vizualizaci hradu Lukov v riznych ¢asovych obdobich minulosti. K této
vizualizaci je pouZit program Blender. V praci je kratce popsana historie hradu Lukova. Tento projekt
je zpracovan predevsim podle kreseb historik( a fotografii. Na zakladé ziskanych podkladi jsou
vytvoreny komplexni 3D modely hradu v rliznych ¢asovych obdobich. Na modelech jsou navrhnuty
vhodné textury tak, aby se dosahlo historické vérohodnosti v maximalni mozné mire. Vystupem jsou
animace modell v kratkém videu.

S4 - Aplikace méricich a diagnostickych systémii

Ramanova spektroskopia biologickych stop

Frantisek Varga

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Praca sa zaobera moznostou vyuzitia Ramanovej spektroskopie na meranie pritomnosti biologickych
stop, konkrétne baktérii. Ramanova spektroskopia umozriuje identifikovat materialy na zaklade ich
zloZenia a molekuldrnej Struktury nedestruktivnym a relativne rychlym spésobom. Jej hlavny
potencial a i motivaciou k vyuZitiu tejto metddy spociva v moZnosti merania organickych latok, ako i
latok s pritomnostou vody. Ciel prace bol zamerany na moznosti meratelnosti baktérii
Staphylococcus aureus a Escherichia coli po ich vypestovani na réznych vzorkach — vo vode, v
potravinach. TieZ bolo skiimané starnutie baktérii. Experimentdlne ziskané data boli vyuzité ku
kvalitativnej analyze baktérii.

Vyuziti MEMS systému pro méreni provoznich dat

Daniel Jificek

Vysoka Skola banska - Technicka univerzita Ostrava

Cilem je realizovat méfici systém v programovém prostiedi Control Web s moznosti konfigurace
jednotlivych méficich moduld komunikujicich po SPI.



Statistical control of production parameters

Agnieszka Chudy

AGH University of Science and Technology in Cracow

First part of this thesis includes creating a station to symulate production line. The components of

the station were described. Next part focuses on the topic of Statistical Process Control ( SPC). The
application on PLC controller was written to measure a height of a cart using an analog sensor with
current output. The aim was to check how interferences influent on measurement of cart's height.

Meranie vel'mi malych rychlosti a smeru pohybu s vyuZitim javu koherentnej zrnitosti

Lubos Spacek

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

T4to préca popisuje metdédu merania velmi malych rychlosti a smeru pohybujiceho sa predmetu s
vyuzitim fluktudcii v poli koherentnej zrnitosti, ktoré vzniklo rozptylenim koherentného laserového
zvazku v optickom difuzéri. Tymto rozptylom vznika stochasticky priestorovy jav, ktory je v mnohych
aplikaciach neziaddcim Sumom, avsak v tomto pripade je to zakladnym principom merania. Laserovy
zvazok sa pomocou 2 osej sustavy zrkadiel pohybuje po objekte konstantnou rychlostou po kruhove;j
drahe, ¢im by malo byt mozné okrem urcenia samotnej rychlosti, urcit aj smer pohybu difuzéru.
Cielom je tieZ preskimat moznosti pouZitia tejto metddy v redlnom Ease pri zachovani pozadovanej
presnosti stanovenia rychlosti predmetu s difuznym povrchom.

Analyza bakteridlni translokace v jaterni hmoté laboratorniho biologického materialu v procesu
Algor Mortis

Dominika Burdikovad

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Vyzkumna prace je zamérenda na zkoumani mikroorganismu uvnitt stfevni mikroflory a jater
laboratorniho biologického materidlu se zaméfenim na identifikaci aerobnich a anaerobni mikroflory,
napr. Aerococcus viridans, Micrococcus luteus, Staphylococcus xylosus, Pasteurella pneumotropica,
Staphylococcus aureus, Staphylococcus nepalensis. Matematickym vyjadrenim Statistickou verifikaci
je provedena analyza vySe uvedené mikroflory a jeji vliv na zménu télesné teploty v procesu smrti
biologického materialu. Verifikaci a validaci ziskanych hodnot préace vyustuje k odbornému zavéru v
oblasti vlivu translokace a nekotrolovatelnému zaplaveni mikroflory vySetifované bfisni oblasti
laboratorniho materialu. Na zakladé vysledk( tohoto zkoumani je uréen vyznam a nasledné vyuziti
dané problematiky v oblasti forenzni kriminalistiky pro urceni ¢asu smrti biologického materidlu.

Vzdalena detekce nastrazinych vybusnych systému

Michaela Mikuli¢ovad

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyva analyzou soucasnych trend(l v oblasti laserovych metod detekce rezidui vybusnin na
dalku. Zkoumanymi latkami jsou improvizované nastrazné systémy, které je mozné pripravit z bézné
dostupnych surovin. Pomoci spektrofluorometru jsou zaznamenana emisni a excitacni spektra téchto
latek. Tato spektra jsou poté analyzovana za ucelem zjisténi charakteristickych luminiscencnich
vlastnosti improvizovanych nastraznych vybusnych systémf, coZ jsou zakladni vstupni data ladéni
laser( pro distanéni detekci metodou spektroskopie laserem buzeného plazmatu (LIBS).

Diagnostické zafizeni pro 3D analyzu povrchu

Robert Hlavica

Vysoka Skola banska - Technicka univerzita Ostrava

Prace se zabyva navrhem a realizaci fidiciho systému pro zafizeni na skenovani povrchu hutnickych
materialu. V praci je analyza hardwarové ¢asti zatizeni. Dlraz je kladen popis na motorické ¢asti a
zpUsobu fizeni, a na ¢ast optického snimani. Vysledky analyzy jsou pouZity pro navrh fidici jednotky
vCetné programové casti systému. Soucdsti prace je navrh programu pro PC na obsluhu zafizeni a
nasledné zpracovani obrazové informace, jehoz vysledkem jsou Udaje o snimaném povrchu.



Luminiscencni chovani bankovek

Ondfrej Halaska

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyva ochrannymi elementy papirovych bankovek vyrobenych jak z pfirodnich, tak z uméle
vytvorenych material(, tzv. polymernich substrat(. Prace je zamérena na deskripci amerického a
kanadského dolaru. Detailni snimky bankovek pofizenych pod stereomikroskopem poskytuji velmi
podrobnou detekci po vizudlni strance, pficemz snimky pofizené v UV oblasti odhaluji ochranné prvky
na bdzi luminiscence. Podrobnéjsi rozbor luminiscencnich vlastnosti je prezentovan pomoci
vystupnich spekter namérenych na spektrofluorometrickém pfistroji. Tyto metody nastifuji mozné
metody detekce padélanych bankovek jak po strance vizudlni, tak po strance spektralni.

S5 - Mechatronika, HW a SW aplikace

Stirlingtiv motor

Marek Stancdk

Vysoka Skola banska - Technicka univerzita Ostrava

Bakalarska prace se zabyva mérenim na Stirlingovém motoru. Prvni ¢ast prace popisuje historii vzniku
motoru, jeho princip, funkci a jednotlivé prvky. V dalsi ¢asti prace probéhne sezndmeni se s
laboratornim modelem Stirlingova motoru a pouzitymi métidly typu teplomér, otackomér ¢i
softwarové prostredi pro vyhodnoceni dat ziskanych z méfici karty umisténé na vystupu motoru.
Méreni zohlednuje vystupni veli¢iny (napéti, otacky, ucinnost) vzhledem k vstupni proménné, kterou
predstavuje teplota, jakozto zakladni zdroj energie soustavy (pfeména tepelné energie v
mechanickou energii).

Datalogger vihkosti dievin

Petr Vitek

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem projektu je vytvoreni dataloggeru urceného pro instalace do dfevénych vrstvenych podlahovin
s méfenim pribézné teploty a vlhkosti. Pfenos zaznamenanych dat bude probihat pres bezdratové
mobilni rozhrani NFC. Napajeni dataloggeru bude zabezpeceno pomoci baterii s Zivotnosti min. 2
roky.

Laboratorni model ABS jednotky automobilu

Tomds Puda

Vysoka skola bariska - Technicka univerzita Ostrava

Tato préce se zabyva navrhem laboratorniho modelu ABS jednotky automobilu. Cilem bylo si nejprve
nastudovat teoreticky rozbor funkce ABS a popis jednotlivych soucasti, poté identifikovat vnitini
strukturu zapojeni hydraulické ¢asti ABS jednotky, ndsledném sestaveni a naprogramovani
zékladniho algoritmu ABS. Solenoidové ventily a hydraulické ¢erpadlo, které zajistuji funkci ABS, jsou
fizeny programovaci deskou Arduino Mega R3 a dotykovym displejem.

Identifikace probihala pfi zapojeni hydraulické ¢asti na pneumatickém systému, kde pomoci spinani
jednotlivych ventild bylo mozné urcit funkci jednotlivych ventil v pracovnim algoritmu ABS jednotky.
V dalsi ¢asti prace je popsana koncepce laboratorni tUlohy ABS jednotky a jeji ¢asti.

Automatizovana komora na vyrobu DPS

Jozef Humaj

Zilinska univerzita v Ziline

Praca sa zaoberd rieSenim ndvrhu a konstrukcie prototypu automatizovanej komory k vyrobe dosiek
plosnych spojov s vyuZitim laseru a cnc obrabacieho stroja. Obsahovo je delena do 4 celkov,
pocinajuc analyzou sucasného stavu a dostupnosti hotovych rieseni, kroky navrhu zariadenia az po
realizaciu funkéného prototypu. Praca v svojom zavere obsahuje odkazy na zdroje teoretickych
poznatkov, ktoré dopliaju praktické zavery uvedené v praci.



Studijni opory zakladl programovani na platformé .NET Micro Framework

David Bielesz

Vysoka Skola barska - Technicka univerzita Ostrava

V bakalarském projektu je popsana funkce a moznosti platformy .NET Micro Framework, prehled
hardwaru pro jeji vyuziti a demonstracni ulohy.

Hlavni ndplni bylo detailni sezndmeni se s platformou .NET Micro Framework, s dostupnym
hardwarem a se zakladnim programovanim.

Vysledkem prace jsou materialy, s jejichZ pomoci se Ize seznamit s platformou .NET Micro Framework
a s aktualné dostupnym hardwarem pro jeji vyuziti. Rovnéz jsou k dispozici vypracované ulohy pro
vybrany hardware, jez byl dostupny.

Principy funkce linearnich piezoaktuatora

Jan Plachky

Vysoka skola barnska - Technicka univerzita Ostrava

V mé praci je popsan piezoelektricky efekt, jeho zakladni vlastnosti, zplsob jeho vyuZiti v praxi a
teoreticky rozbor piezoaktuatoru a senzor QPK-1001.

Hlavni ndplni prace je sezndmeni se s piezoelektrickym jevem a s jeho pouZitelnosti v praxi.
Vysledkem prace jsou materialy, s jejichz pomoci se Ize seznamit s piezoelektrickym jevem a s
aplikacemi pouzivanymi v praxi.

Automaticky zavlaZovaci systém

Tomds Repka

Vysoka Skola banska - Technicka univerzita Ostrava

Automaticky zavlaZovaci systém, vyuzivajici jako fidici jednotku elektronickou desku Arduino.
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