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Program

8.30 - 9.00 Prezentace ucastnikiu (NA2)

9.00 - 9.20 Zahajeni (NA2)

9.30 - 12.00 Prezentace soutéznich praci v sekcich
12.00 - 13.00 Obéd (NA2)

13.30 - 15.00 Vystoupeni sponzorit a vyhlaSeni vitéza

Sekce

S1 - Teorie a aplikace systémii rizeni, 9:00, NA2

1  Centralizovany systém fizeni s podporou TCP/IP Bachanek, R.
2 Hydraulicky posilovac¢ fizeni Bfezina, M.
3 Prediktivni fizeni systému s dopravnim zpozdénim a kompenzaci méfitelné poruchy  Holis, R.
4 Regulacni obvody se Smithovym prediktorem Lysek, R.
5  Navrh a realizacia senzorického systému robotického vysavaca Pivovarsky, M.
6  Podpora experimentalni vyuky automatického fizeni Sima, M.
7  Megfeni vibraci mechanickych struktur Babulék, T.
8  Prediktivni fizeni s omezenim pro systémy s dopravnim zpozdénim Rusar, L.
9  Navrh spojitého stavového fizeni Trska, J.

S2 - HW a SW aplikace, 9:00, F321
1  Systém ovladani pocitaée pomoci o¢nich pohybti Koutny, L.
2 Navrh realizace zabezpecovaciho systému s vyuzitim Raspberry Pi Hajek, V.
3 IPTV klient pro OS Android Susen, M.
4 Sledovani vyuziti kapacit strojniho zafizeni pomoci Tecnomatix Plant Simulation Moravec, P.
5  Analyza obrazu pro detekci a manipulaci objektu Strakos, P.
6  Systém pro programovani a testovani zafizeni s procesory ARM Jufena, T.
7  Bezdrotové monitorovanie fyziologickych parametrov Jancoska, L.
8  Knihovna GUI pro embedded aplikace zalozené na procesoru STM32f4 Makovy, M.
9  Implementace SNMP protokolu pro monitoring a spravu embedded zafizeni Batina, M.

S$3 - Pocitacové rizeni s podporou PLC a SCADA/HMI, 9:00, J455

1 3D vizualizace japonské bitevni lodé Fuso Sebesta, Z.

2 Vizualizace technologického procesu pomoci SCADA/HMI Smifak, R.

3 Navrh a realizace vydejového automatu na sladkosti Cermak, T.

4 Tangencialni nytovacka {/?/rtljlrll(aelil'ij], D.
5  Vyuziti PLC a PIC pfi realizaci modelu inteligentniho rodinného domu Pawlenka, M.
6  Mechanicky model pre riadenie motorov pomocou meni¢ov Acopos Juscak, T.

7 Rizeni kombinovanych soustav prostiedky primyslové automatizace Bahensky, 1.



S4 - Aplikace méricich a diagnostickych systémii, 9:00, D206

1  Vyuziti THz vin pro detekci improvizovanych vybusnych systémi Sochor, O.
2 Stadium umeleckych obrazov v terahertzovej oblasti spektra Spacek, L.
3 3D skenovani malych objektl Spurny, J.
4 Luminiscenéni chovani bankovek Halaska, O.
5  Zatizeni pro kompletni testovani a idrzbu autobaterii Hlavizna, M.
6  Use of the magnetometer to measure the yaw angle in the unmanned aircraft Suchanek, G.
7  Spektroskopicka analyza vytlatenych dokumentov Varga, F.
8  Detekce objektl laserovym skenovanim Grepl, J.
9  Databdze Ramanovych spekter ¢eskych i zahrani¢nich bankovek Valasek, P.
10 Analyza rastlinnych olejov pomocou luminiscenénej spektroskopie Polka, O.
S5 - Informacni systémy, 9:00, H309
Mazacova, M.,
1 3D vizualizace centra sou¢asného Zlina Durec, M. &
Stoklaska,, K.
2 Aplikace rozsitené reality v procesech automatické identifikace Kr¢al, O.
3 Systém pro automatické testovanie spravnosti uloh v kurzoch programovania Spacek, F.
4 Aplikace metod umélé inteligence v obchodovani na burze Volny, A..
5  Optimalizace procesu v oblasti pfijmu zbozi Vaiiha, M.
6 3D vizualizace mechanickych a mechatronickych zimkovych systémt Komtirka, L.
7 Ovladani robotické koule mobilnim zafizenim Mimranek, J.
8  Dopravni simula¢ni studie: kiizovatka v Dobré Vrobel, J.
9 qu21t1 webové aplikace pro vzdalené fizeni laboratorniho modelu ¢tyikolového Czernin, I.
vozidla
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Centralizovany systém Fizeni s podporou TCP/IP

Richard Bachdnek

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Préace se zabiva zplsobem Fizeni procest a robotickych systém( s moznosti duplexni komunikace, kompatibilni s TCP/IP
sitémi. Kromé podpory vzdaleného Fizeni, poskytuje vyufZiti sitové infrastruktury levné a komplexni feseni pro digitélni
vymnénu informaci mezi centralnim fidicim systémem a prvky vybavenymi mikrokontrolerem. V praktické ¢asti je popsan
navrh takovychto prvkd, zpUsob Fizeni vykonovych a stfidavych obvodd, dale navrh fidiciho systému a struktura samotné
komunikace. Sirokda $kala moZnosti vyuZiti pfedurcuje presentovany systém jak pro fizeni objektd, tak pro monitorovani
jev(, spojenych s bezpecnsoti osob a objektu samotného.

Prediktivni Fizeni systému s dopravnim zpoZdénim a kompenzaci méfitelné poruchy

Radek Holis

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace si kladla za cil navrhnout prediktivni algoritmus pro fizeni systému s dopravnim zpozdénim a také s moznosti
kompenzace externi méritelné poruchy. S ohledem na tyto skutecnosti byl vybran algoritmus GPC (Generalized Predictive
Control), pficemz byl modifikovan do tvaru, ktery umozriuje zlepSeni regulaénich pochod( v pfipadé plsobeni méfitelné
poruchy. Navrzeny reguldtor byl testovan simulaéné v prostfedi Matlab/SIMULINK a nasledné ovéfeni probihalo rovnéz na
realném modelu tepelné soustavy s dopravnim zpozdénim, pfi aplikaci RT (Real-Time) fizeni, prostfednictvim Matlabu.
Prediktivni Fizeni s omezenim pro systémy s dopravnim zpozdénim

Lukds Rusar

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

V primyslové praxi se vyskytuji pfipady, kdy fizeny proces obsahuje dopravni zpoZzdéni a Casto je tfeba omezit jeho vstupni,
vystupni, pfipadné stavové veliCiny. Cilem této prace je navrhnout a ovéfit prediktivni reguldtor, ktery je schopen takové
procesy fidit. V teoretické ¢asti je obecné popsan postup navrhu prediktivniho regulatoru od identifikace parametrt modelu
procesu az po metody vypoctu fidiciho zakona. Prakticka ¢ast obsahuje simula¢ni ovéreni takového navrhu pro rizné
parametry procesu a realné ovéreni navrhu reguldtoru na laboratornim modelu tepelné soustavy. Veskeré programy a
simulace jsou implementovény v programu MATLAB/SIMULINK.

Navrh a realizacia senzorického systému robotického vysavaca

Miroslav Pivovarsky

Zilinska univerzita

Praca sa venuje ndvrhu a realizacii senzorického systému robotického vysavaca, ktory je mozné vyuzit pre mapovanie
priestoru. V praci sa nachadzaju blokové schémy pripojenia senzorov. Dalej sa venuje navrhu zékladnych algoritmov
spracovavania dat, vyhodnotenie dat v pripade nezhody a moZznému navrhu mapovania priestoru.

Podpora experimentalni vyuky automatického fizeni

Martin Sima

Vysoka skola bariska — Technickd univerzita Ostrava

Diplomova prace se zabyva ndvrhem uZivatelské aplikace pro méreni na laboratornim modelu v programu MATLAB. V praci
je popsan hardwarové a softwarové vybaveni laboratorniho modelu soustavy nadrzi. Dale jsou zhodnoceny syntézy
mnohorozmérnych systém0 se zamérenim na dvourozmérné systémy a navrhnuti fizeni laboratorniho modelu.

Regulacni obvody se Smithovym prediktorem

Roman Lysek

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Tato prace se vénuje regulacnim obvodim se Smithovym prediktorem. Hlavnim cilem je seznamit se s rozvétvenym
regula¢nim obvodem se Smithovym prediktorem a jeho modifikaci podle Viteckové zamérené na dva typy prenos fizeni. V
dalsi ¢asti prace jsou vycisleny konkrétni regulacni obvody a provedena simulace v programu MATLAB-Simulink. V zavéru se
nachazi zhodnoceni vysledku.

Navrh spojitého stavového fizeni

Jakub Trska

Vysoka skola banska - Technicka univerzita Ostrava

Cielom tejto prace je priblizenie témy navrh spojitého stavového riadenia. Praca pozostava z popisania zakladnych
kanonickych tvarov stavovych matematickych modelov. Nasledne je pre zvoleny dynamicky podsystém navrhnuté stavové
riadenie. Po overeni riaditelnosti a pozorovatelnosti je v danom priklade prezentovany navrh Luenbergerovho pozorovatela
a nasledne i navrh stavového regulatora, priebeh stavovych veli¢in ako i vystup uzavretého systému riadenia su znazornené
v prislusnych grafoch. Zvoleny dynamicky podsystém je simula¢ne overeny pomocou programu Matlab — Simulink.



Meéfveni vibraci mechanickych struktur

Tomds Babuldk

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Bakalarska prace se zabyva mérenim aktivniho tlumeni vibraci vetknutého nosniku. Cilem préace bylo sestaveni regula¢niho
obvodu s rychlostni zpétnou vazbou, kde méf¥ici ¢len je piezoelektricky akcelerometr. Oproti plivodnimu sestaveni s
laserovym snimacem polohy a s polohovou zpétnou vazbou, reguluje vyssi frekvence, ¢imz se zvysi koeficient pomérného
tlumeni. V praci také navrhuji zplsob eliminace nestabilnich médu v procesu fizeni pfi urcitych vlastnich frekvencich kmitani
nosniku. Akcni ¢len je realizovan ve formé piezoaktuatoru. Navrh regulatoru byl proveden v programu MATLAB — Simulink,
ktery byl implementovan do signalového procesoru dSpace.

3D vizualizace centra soucasného Zlina

Markéta Mazdacovad

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyva vizualizaci sou¢asného centra mésta Zlina a zachycenim jeho podoby v dobé realizace (prelom roku
2013/2014). Soucasti prace je nastudovani a efektivni vyuZiti obecnych metod pro vytvareni 3D vizualizace mésta, zahrnujici
modely krajiny, pfirodnich objektl, budov a doplrikd. Modely jednotlivych budov a objekt(l jsou vytvareny tak, aby bylo
dosaZeno co nejvérnéjsi podoby za pouziti malého mnoZstvi polygon(. VSechny objekty jsou modelovéany v redlném méritku
na zakladé rozmérd a nadmotskych vysek ziskanych z vefejné dostupnych zdroju. Vystupy jsou prezentovany formou
demonstracnich animaci. K vytvoreni 3D modelu, renderovani a animovani byl pouZit program Blender, 2D grafické
podklady byly pfipravovany v programu Gimp.

3D vizualizace centra soucasného Zlina

Bc. Marian Durec

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prdace se zabyva vizualizaci soucasného centra mésta Zlina a zachycenim jeho podoby v dobé realizace (prelom roku
2013/2014). Soucasti prace je nastudovani a efektivni vyuziti obecnych metod pro vytvareni 3D vizualizace mésta, zahrnujici
modely krajiny, pfirodnich objektd, budov a doplrikd. Modely jednotlivych budov a objekt(l jsou vytvéareny tak, aby bylo
dosazeno co nejvérnéjsi podoby za pouziti malého mnozstvi polygon(. VSechny objekty jsou modelovény v redlném méritku
na zakladé rozmérd a nadmoftskych vysek ziskanych z verejné dostupnych zdroju. Vystupy jsou prezentovany formou
demonstracnich animaci. K vytvoreni 3D modelu, renderovani a animovani byl pouzit program Blender, 2D grafické
podklady byly pfipravovany v programu Gimp.

IPTV klient pro OS Android

Michal Suseri

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Tato soutéZni prace se zabyva navrhem a implementaci IPTV klienta pro OS Android. Vyslednd aplikace umoZzriuje
prehravani Zivého vysilani, zpfistupnéni programového privodce EPG, zpétné prehravani potradl a jejich nahravani. Jelikoz
je aplikace primarné urcena pro set-top box s OS Android, byla vyvinuta aplikace pro automatické aktualizace a vlastni
Launcher pro spousténi ostatnich aplikaci. Jedna se tedy o komplexni balik aplikaci, ktery umoznuje sledovani IPTV na set-
top boxech s OS Android.

Systém pro automatické testovanie spravnosti tloh v kurzoch programovania

Frantisek Spacek

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Praca sa zaobera navrhom a implementaciou systému pre automatizaciu hodnotenia Studentskych dloh. Ciefom prace bolo
vytvorit bezpeéné prostredie pre spustanie potencionalne nebezpecnych programov. Pre vytvorenie bezpecného behového
prostredia bol pouzity operacny systém Linux a kontajnerova virtualizacia za poutzitia platformy Docker. Projekt sa mimo iné
venuje sprave front prichadzajucich uloh, ich postupnému spracovaniu a vyhodnocovaciemu algoritmu pre porovndavanie
referenéného vystupu ucitelského programu s vystupom Studentského programu. Systém bol implementovany v Java
Enterprise Edition 7.

Aplikace rozsitené reality v procesech automatické identifikace

Ondrej Kréal

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Prezentované téma se zabyva rozsifenou realitou. Tuto mélo zndmou technologii predstavuje a prezentuje jeji aplikacni
potencial. Divak se zde postupné dozvi o hardwaru a softwaru pro tuto technologii a jsou mu prezentovany zajimavé
aplikace z oblasti rozsifené reality. Z praktického hlediska se prace zaméruje na vytvoreni ndvodu pouziti hasiciho pfistroje v
krizovych situacich, ktery se hodi pro prezentacni ucely pfi protipoZarnim skoleni, ¢i jako ukazku pro déti na zakladni skole.
Dalsi zaméreni je tvorba ndvodu pro revizniho technika. Tento ndvod popisuje jednotlivé kroky, potfebné pro revizi hasiciho
pristroje. Navod je soucasti navrhovaného systému pro podporu prace revizniho technika.



3D vizualizace centra soucasného Zlina

Kamil Stokldska

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prdace se zabyva vizualizaci soucasného centra mésta Zlina a zachycenim jeho podoby v dobé realizace (prelom roku
2013/2014). Soucasti prace je nastudovani a efektivni vyuziti obecnych metod pro vytvéreni 3D vizualizace mésta, zahrnujici
modely krajiny, pfirodnich objektl, budov a doplrikd. Modely jednotlivych budov a objektt jsou vytvareny tak, aby bylo
dosaZeno co nejvérnéjsi podoby za pouziti malého mnozZstvi polygond. V3echny objekty jsou modelovany v redlném méritku
na zakladé rozmérd a nadmorskych vysek ziskanych z verejné dostupnych zdroju. Vystupy jsou prezentovany formou
demonstraénich animaci. K vytvoreni 3D modelu, renderovani a animovani byl pouZit program Blender, 2D grafické
podklady byly pfipravovany v programu Gimp.

Systém ovladani poéitae pomoci oénich pohyb

Ludek Koutny

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

V pfispévku je pfedstaveno vyvijené rozhrani pro ovladani pocitace pomoci o¢nich pohybd. Tento systém umozni lidem, jez
jsou kompletné paralyzovani (napf. trpicim amyotrofickou lateraini sklerézou — ,,nemoci motoneurond”) komunikovat s
okolnim svétem prostiednictvim pocitace diky snimani o¢nich pohybt webovou kamerou. Navrhovany systém obsahuje
nékolik druht klavesnic a rezim( pro usnadnéni prace, podle typu onemocnéni. Prispévek zacina motivaci pro vyvoj
takového systému a specifikaci pozadavkd na vyvijené rozhrani. V zavéru jsou prezentovany dosavadni vysledky spolu s
dalsimi moznostmi vyvoje.

Optimalizace procesu v oblasti pfijmu zboZi

Marek Variha

Zapadoceska univerzita v Plzni

Cilem této diplomové prace je navrh zmény fizeni dil¢iho procesu na prijmu zboZzi Navrh byl predloZzen vedeni firmy k jeho
schvéleni a nasledné implementovan.

Sledovani vyuziti kapacit strojniho zafizeni pomoci Tecnomatix Plant Simulation

Petr Moravec

Zapadoceska univerzita v Plzni

Cilem této prace je urcit kapacitni vytizeni 3D méficich pristroji redlného pracovisté. Pro tento projekt je pouzit software
Tecnomatix Plant Simulation, ve kterém je nasimulovan rediny proces v priibéhu jedné smény. Na zakladé vysledkd
simulace je vyhodnoceno kapacitni vytizeni kazdého 3D souradnicového méficiho zafizeni. V druhé ¢asti projektu nasleduje
navrh optimalizaCnich variant a jejich vysledky ve virtualni realité.

Knihovna GUI pro embedded aplikace zaloZzené na procesoru STM32f4

Marek Makovy

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Knihovna poskytuje rozhrani pro tvorbu aplikaci s LCD grafickym displejem s dotykovou vrstvou. Je napsana pro procesor
STM32F4 a displej s fadiéem HX8352-A. Vstup od uZivatele je realizovdn skrz dotykovou vrstvu pfipojenou na A/D
prevodniky procesoru. Knihovna poskytuje funkce pro vytvoreni pohledu(menu), tlacitek pro pfechazeni mezi pohledy, pro
zapinani funkci, pro zménu zobrazované jazykové varianty. Bitmapy tvofici plochu tlaéitek jsou pro snizeni pamétové
naro¢nosti komprimovany pomoci RLE komprese. Komunikace radice displeje s MCU probiha pomoci FSMC sbérnice.
Tlacitka mohou byt realizovana jako jazykové univerzalni(ve formé symbold) nebo jako vicejazyéna, potom je mozno
stiskem jednoho tlacitka zménit zobrazovanou jazykovou variantu na jinou.

3D vizualizace mechanickych a mechatronickych zamkovych systému

Lukds Komarka

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Ucelem projektu je vytvoreni aplikace, kterd poslouZi jako vyukovy program pro studenty bezpeénostnich obor(. Primarné
zamérena na 3D grafickou vizualizaci mechanickych a mechatronickych zamkovych systéma. Soucasti je moznost
individudIniho prohlizeni 3D grafického modelu a jeho soucasti. Aplikace obsahuje jako vzor nékolik v souc¢asnosti
pouzivanych model(. Program je vytvoren jako nadstavba pro dalsi mozny rozvoj.

Ovladani robotické koule mobilnim zafizenim

Jan Mimrdnek

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Tento projekt se zabyva navrhem a vytvorenim aplikace pro mobilni zafizeni s operacnim systémem Android, pomoci které
bude mozno ovladat robotickou kouli Sphero, za pouziti bezdratové technologie Bluetooth. Tato aplikace ma nabidnout
zakladni uZivatelské nastaveni pro jeji vlastni chod, ovladani sméru pohybu robotické koule a moznost méfit a ukladat udaje
o ujeté vzdalenosti, které bude mozno vyuzit pro uréeni obvodu urcené oblasti a vypocu jeji plochy.



Vyuziti webové aplikace pro vzdalené fizeni laboratorniho modelu ¢tyikolového vozidla

Jan Czernin

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Cilem této prace je navrzeni a realizace webové aplikace pro vzdalené fizeni laboratorniho modelu ¢tyrkolového vozidla.
Davodem je snaha o zpfistupnéni védecké prace v laboratofi i na dalku, aniz by v ni ¢lovék fyzicky byl. Pro dany systém bylo
nutno nejprve stanovit zakladni pozadavky, které by mél spliovat. Z nich pak vychazel kompletni navrh architektury
systému. Na zakladé navrhu byla naprogramovana webova aplikace spolu s jejim uZivatelskym rozhranim v podobé webové
stranky, Citajici i prenos kamery z laboratore pro zpétnou vazbu uzivatelm.

Navrh realizace zabezpecovaciho systému s vyuzitim Raspberry Pi

Vdclav Hajek

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Tato prace popisuje vyuZiti mini pocitace Raspberry Pi a periferii pro zabezpeceni objektu. Jejim hlavnim Ukolem je pofizeni
fotografie pfi detekci pohybu v hlidaném prostoru. Dalsi funkce jsou - zaslani upozornéni na uzivatelsky email s ptiloZzenou
fotografii. Spusténi zvukového zaznamu pfri detekci pohybu. Pfehravani zvukové stopy pti zadavani kédu. Spusténi zvukové
stopy pfi detekci pohybu. Zapnuti vystrazného svétla pii detekci pohybu. Cervené LED svétlo pfi zapnutém alarmu. Zelené
LED svétlo pfi vypnutém alarmu. Prohlizeni Zivého zaznamu pres webovy prohlizec.

Systém pro programovani a testovani zafizeni s procesory ARM

Tomds Jurena

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prezentovany systém je uréen pro hromadnou vyrobu, kde zaji$tuje programovani zafizeni s mikroprocesorem ARM Cortex
M firmy STMicroelectronics pomoci protokolu AIP a nasledné testovani naprogramovanych zatizeni skrze jejich rozhrani
Ethernet. Pro interakci s obsluhou programator obsahuje LCD display a skupinu tlacitek. Diky tomu je mozné cilové zafizeni
naprogramovat pomoci nékterého z vice firmwar( uloZzenych v paméti a pfipadné ménit nékteré konstanty, jako napf. MAC
adresy programovanych zafizeni. Testovani zafizeni s portem RJ-45 probiha v teplotni komore, kdy je zafizeni vystavovano
prudkym teplotnim vykyviim pro odhaleni hardwarovych vad. Testovani je realizovano pomoci posilani dat pres zafizeni a
méfeni ztratovosti paketu v zavislosti na rliznych teplotach v komote. Systém graficky vykresli pribéh teploty a pocet
ztracenych packetd v ¢ase.

3D vizualizace japonské bitevni lodé Fuso

Zdenék Sebesta

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyva vizualizaci japonské bitevni lodé Fuso v dobé jeji prvni prestavby v roce 1935. Cilem prace je nalézt co
nejvétsi mnozstvi historickych materiald a podle nich vytvorit detailni 3D model této bitevni lodé. V praci jsou zachyceny
obecné postupy pro vytvareni 3D modelu za pomoci externiho podkladu a technické dokumentace v redlném méfitku.
Vystupem vizualizace je série vyrenderovanych snimk( a demonstracni animace zachycujici simulaci uvedeného modelu pfi
plavbé. K vytvofeni modelu, renderovani a animovani byl pouzit program Blender, textury byly vytvoreny v programu Gimp.

Aplikace metod umélé inteligence v obchodovani na burze

Adam Volny

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyva predpovidanim chovani komplexnich burzovnich systém. Pro predikci byly zvoleny nastroje z oblasti umélé
inteligence, predevsim soft computingu. Hlavni myslenka spociva v hledani korelaci mezi pohyby hodnot technickych
indikator( a vyskytem charakteristickych vzorQ v grafech cen burzovnich instrumentd. K tomu byly vyuZity umélé neuronové
sité, jako univerzalni klasifikator vzor(. Diky obrovskému mnoZstvi dostupnych dat je prace zamérena na obecna feseni,
ktera vyZaduji minimalni mnoZzstvi fundamentalnich znalosti z oboru burzovni spekulace. Prace obsahuje srovnani
jednotlivych pfistupl podle jejich vysledkl pfi testovani v simulatoru burzy.

Vizualizace technologického procesu pomoci SCADA/HMI

Radim Smirdk

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

V predloZené bakalaFské préci je definovan pojem SCADA/HMI a nasledné popsén princip a Ucel téchto systém. V
teoretické ¢asti této prace najdeme teorii o vodnich precerpavacich elektrarnach. Nasledné jsou porovnavany a
charakterizovany tfi dostupné softwary pro vizualizaci technologickych procesu - InTouch, Promotic a Reliance. Na zakladé
zhodnoceni téchto program( bude vybran jeden, ve kterém bude provedena vizualizace technologického procesu vodni
precerpdvaci elektrarny.



Navrh a realizace vydejového automatu na sladkosti

Tomds Cermdk

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyva navrhem a realizaci vydejového automatu na sladkosti. Tento automat je primarné uréen k vyuce
programovani v ramci predmétu Programovatelné automaty. Pfesto ma vlastnosti redlného automatu, které nalézame
vsude kolem nds. Srdcem automatu je PLC ABB PM564-t-eth, které umoznuje naplno aplikovat pruznou automatizaci. Dale
automat obsahuje elektronicky mincovnik, ktery nabizi moznost ptijimat rzné druhy minci a naptiklad i Zetony, které jsou
idedlni pro kolni pouZiti. DalSim vstupnim zafizenim je 16ti tlacitkovd maticova klavesnice. Pro informovani zdkaznik(
automat obsahuje LCD displej s fadicem s 4 x 20 znakd. O vydej sladkosti se staraji stejnosmérné motory s prevodovkou a
vydejovou spiralou. Pro spravnou funkci automatu fidici PLC obsahuje program, ktery je navrzen pro efektivni a vysoce
ekonomicky prodej sladkosti. Obsluha ma mozZnost provoz automatu sledovat diky vizualizaci, ktera je schopna upozornit na
stav zasob v automatu. Automatu bude vyuzivano nejen pro vyuku programovani, ale pfi Dni otevienych dvefi na vydavani
sladkosti zabavnou formou nejmensim navstévnikim.

Vyutziti PLC a PIC pfi realizaci modelu inteligentniho rodinného domu

Miroslav Pawlenka

Vysoka skola bariska — Technicka univerzita Ostrava

Tato prace se zabyva fizenim a monitorovanim modelu inteligentniho domu pomoci PLC firmy Siemens a jednocipového
mikroprocesoru PIC. Cilem prace je navrh modelu inteligentniho domu a zplsob jeho simulace pomoci mikroelektronickych
prvkid a porovnani vyhod ¢i nevyhod Fidicich systému PIC a PLC v tomto odvétvi. Byly realizovany obvody pro simulaci
regulace teploty, ovladani stejnosmérného motorku simulujici otevirani brany, garazovych vrat nebo stahujici rolety na
zakladé intenzity osvétleni, ovladani osvétleni a v neposledni fadé také moduly pro simulaci zabezpecujiciho systému. Byla
vytvorena aplikace v SCADA systému Control Web 6, ktery komunikuje s PIC pomoci sériové komunikace a s PLC pomoci
OPC komunikace.

Tangencialni nytovacka

Adam Janik, David Wunderlich

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prace se zabyva inovaci tangencialniho nytovaciho stroje. Jako fidici systém je pouZit programovatelny automat znacky
SIEMENS model $7-1200 véetné 4" HMI displeje. Programové vybaveni zajistuje vyhodnocovani signald z jednotlivych
senzord (méreni vzdalenosti, tlaku) a na zakladé téchto udajl fidi nytovaci proces. HMI panel slouzi jako nastavovani
parametrd a vizualizace procesu nytovani.

Rizeni kombinovanych soustav prostiedky primyslové automatizace

Ivo Bahensky

Vysoka Skola bariska — Technickd univerzita Ostrava

V této praci je zpracovana teorie o ohfivacich vétru a jejich zakladnich reZimech fizeni. Dale se zabyva popisem
programovatelnych logickych automat( a jejich programovacich jazykd. Prakticka ¢ast obsahuje navrh programu pro fizeni
ohfivace vétru, popis programovdani a pouzitych metod v softwaru RSLogix5000. Ovladaci panel pro ru¢ni ovladani tohoto
programu je vytvoren v prostiedi FactoryTalk View Studio. Program je nahrdn a otestovan na PLC Allen-Bradley
CompactlLogix L32E a jeho ovlddaci panel je otestovan na termindalu PanelView Plus 600.

Mechanicky model pre riadenie motorov pomocou menicov Acopos

Tomds Juscak

Zilinska univerzita

Riadenie réznych druhov motorov je neoddelitelnou stcastou priemyselnej procesnej automatizacie. Pouzitie takychto
motorov ma uplatnenie napriklad vo vysokovykonnych obrédbacich strojoch s poZiadavkami na vysoki dynamiku a presnost.
Cielom tejto prace je technicky navrh, vyroba a fyzicka realizdcia mechanického modelu pre riadenie a programovanie
pohybov motorov. Tieto pohyby st na mechanickom modely vykondvané pomocou programovatelného logického
automatu PLC typu PowerPanel a prislusnymi meni¢mi Acopos od automatiza¢nej firmy Bernecker&Rainer. Skupinu
riadenych motorov tvori synchrénny servomotor a dva krokové motory. Tento mechanicky model tvori zaklad pre
programovanie pohybov motorov pomocou funkcii $tandardu PLCopen. Standard v sebe zahffia aj funkcie pre riadenie
viacosich systémov a takyto systém tiez charakterizuje elektronicka vacka. T4 predstavuje teoreticku funkciu, urcujucu
polohu hriadela motora slave v zavislosti od polohy hriadela motora master. Ulohou tohto modelu je aj ndzorna ukazka
vykonavania pohybovej funkcie elektronickej vacky a vackového automatu. Funkcia riadenia a monitorovania vykonavanych
pohybov jednotlivych motorov je zabezpecena vizualizaciou na dotykovom LCD panely. Vytvoreny model bude v buducnosti
slazit pre Studentov ako vyucbova pomdcka v laboratériu.



Use of the magnetometer to measure the yaw angle in the unmanned aircraft

Grzegorz Suchanek

AGH University of Science and Technology

The main theme of presentation will be a model yaw angle tilt compensation, as well as compensation of Hard and Soft-Iron
disortions. Currently avalible on the market magnetic field sensors from manufacturers like Honeywell Freescale and ST will
be briefly characterized. Author will make a short review of the existing publications and present his own study of unyfying
different conclusions from them.

3d skenovani malych objektut

Jakub Spurny

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Jedna se o konstrukci oto¢ného stolu pro 3d Kinect s jejiz pomoci se naskenuje zvoleny objekt. Tento objekt se zobrazi ve
svém 3d provedeni v softwarovém prostredi artec studio 9.0. V tomto softwaru je objekt zpracovan pro ziskani lepsi kvality
skenu a jako vystup je 3d objekt se vSemi naleZitostmi, vhodny nejen k archivaci v databazovém systému ve formatu .x3d
ale i k dal$imu zpracovani. Jako pfikladu mGzeme uvést o propojeni's 3d tiskarnou.

Vyuziti THz vin pro detekci improvizovanych vybusnych systému

Ondrej Sochor

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Teroristické Utoky s vyuzitim improvizovanych vybusnych systémda (IED) se stavaji vyznamnou bezpeénostni hrozbou
soucasnosti. Za poslednich 10 let byl zaznamendan enormni narlst Utokd tohoto typu. Je to dano hlavné velmi snadnou a
levnou vyrobou improvizovanych vybusnin. Ve svété jsou proto vynakladany obrovské finanéni prostfedky na vyvoj novych
technik detekce vybusnin. Jednou z velmi perspektivnich technik je detekce a analyza vybusnin pomoci terahertzovych vin.
Ve své prdci se zabyvam spektroskopickou analyzou vybranych improvizovanych vybusnin v terahertzové oblasti spektra.
Prace poukazuje na vyhody, ale i mozné slabiny této metody.

Stidium umeleckych obrazov v terahertzovej oblasti spektra

Lubos Spacek

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

V sucasnosti neexistuje mnoho metdd zobrazovania struktidry umeleckych obrazov, ktoré by skimanu malbu neposkodili.
Pre reStauratorské Uéely je znalost poCtu vrstiev a analyza zakladnej kresby velmi délezita, pricom pouzivané nedestruktivne
technoldgie st bud nedostacujlce alebo znatne obmedzené. Tuto medzeru sa snazi vyplnit terahertzova technoldgia, ktora
by mala priniest nové rieSenia nedestruktivneho zobrazovania malieb. Cielom prace je dokazat, Ze pomocou terahertzovej
analyzy je moZné zobrazit Struktdru umeleckych obrazov a s vyuZitim spektroskopickych vlastnosti terahertzovej
technoldgie aj rozlisit pigmenty vybranych vzoriek.

Detekce objektt laserovym skenovanim

Jan Grepl

Vysoka Skola bariska — Technickd univerzita Ostrava

Prace se zabyva, detekci objektld pomoci laserového skenovani. Sezndmenim s principy laserovych skenert firmy Hokuyo,
Riftek a SICK pouZitych pro skenovani, principy komunikacénich protokoll (format ziskanych dat ze skeneru). Nasledné
vytvoreni vlastniho programu pro zobrazovani ziskanych dat ze skener(, slouzicich pro detekci objekt(i. Komunikacni
program je vytvoreny v programu Microsoft Visual Studio 2008, v programovacim jazyku C#. Ovéreni spravnosti dat s
origindlnim softwarem pro ziskani dat ze skeneru.

Luminiscenc¢ni chovani bankovek

Ondrej Halaska

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Cilem préce bylo vytvofit podrobny a uceleny pfehled o ochrannych prvcich bankovek a mozné metody detekce padélkd, at
uZ po vizualni strance, ¢i s aplikaci rznych pristroj. Nastinéné metody mozné detekce padélanych bankovek mohou byt
pouZity v praxi, a tak slouZit ke snadné a rychlé komparaci padélanych a originalnich papirovych bankovek. Hlavni ddraz byl
kladen na luminiscenci ochrannych prvk{ bankovek a také na jednotlivé ochranné prvky po vizudlni strance. Klicova slova:
luminiscence, bankovky, ochranné prvky, metody detekce



Bezdrotové monitorovanie fyziologickych parametrov

Lukds Jancoska

Technicka univerzita v KoSiciach

Téma mojej prace sa zoabera zbieranim fyziologickych dat od pacienta. PoZiadavky na systém boli systémova a cenova
nenaro¢nost pre potreby domaceho aj Ustavneho monitorovania. Vytvorena meracia stanica musi spinat taktie? poziadavku
otvorenosti, aby mohla byt implementovana do dalsich systémov - nemocnicné a systémy domdcej startostlivosti (tzv.
home-care). Pre splnenie tychto poZiadaviek sme pouzil otvorenu hardvérovu platformu Arduino a na prenos ZigBee
protokol. Pre jendnoduchtd implementaciu bol zvoleny E-health kit, ktory Arduino priamo podporuje. Systém sa sklada z
meracej jednotky (doska Arduino s mikroprocesorom, ktory data zbiera a komunikacnym ¢ipom) a senzorov, ktoré st na fu
pripojené. Zozbierané data v urcitych casovych intervaloch posiela na hlavny server (pomocou Raspberry Pl), ktory tieto
data uklada do databazy. Raspberry PI takisto obsahuje webovy server, pomocou ktorého su data vizualizované v podobe
aktualnych dat a grafov.

Zafizeni pro kompletni testovani a idrzbu autobaterii

Martin Hlavizna

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Prispévek prezentuje zafizeni navrzené pro kompletni testovani a Gdrzbu autobaterii. Toto zafizeni ma slouzit k méreni
realné kapacity akumulatord, stupni nabiti akumulatoru, velikosti nabijeciho proudu, vykonu a taktéz bude schopno obnovit
kapacitu starsich akumulatoru se sulfatovanymi deskami. Pro obnovu kapacity starsich akumulatord je vyuZito
vysokofrekvencnich impulst se zvysenou hodnotou napéti. Tim dochazi k obnové ¢inného povrchu olovénych desek a
obnové elektrolytu akumulatoru. Méreni proudu je provedeno s minimalnimi ztratami s vyuZzitim linedrniho proudového
senzoru na principu hallova jevu. Zatizeni vyuziva pro presné fizeni svych funkci mikroprocesoru.

Spektroskopicka analyza vytlacenych dokumentov

Frantisek Varga

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Praca sa zaobera vyuZitiu Ramanovej spektroskopie na meranie spektier vytlackov inkjetovych (atramentovych), tak i
laserovych volne dostupnych kanceldrskych aj firemnych tlaciarni. Ramanova spektroskopia umoziuje identifikovat
materialy na zdklade ich zloZenia a molekuldrnej Struktury. Hlavnym ciefom prace je ukazat moznosti Ramanovej
spektroskopie pre rozlisenie a identifikaciu toneru, predovsetkym podla typu a vyrobcu. Spolu s mikroskopom a programom
WiRe 3.2 sa meracia sUstava stava efektivnym nastrojom s mnozstvom vyhod. Sprvu su v praci rozoberané faktory
ovplyvriujice merania a urcenie efektivneho spésobu merania, nasleduje ukazka spektier roznych vytlackov, vratane ich
charakteristik a rozoberajuc konkrétne vlastnosti vytlackov. V zadvere prace je uvedeny aj mozny vyhlad pre dalsie
experimentdlne postupy identifikacie.

Databaze Ramanovych spekter ¢eskych i zahranicnich bankovek

Pavel Valdsek

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Obsahem prace je vyzkum zaméreny na barvy pouzité na ceskych a vybranych zahrani¢nich bankovkach. Cilem prace je
vytvoreni databaze pro ucely hodnoceni pravosti, resp. rozpoznani falzifikatd bankovek. Pro feseni daného ukolu byla
zvolena moderni experimentdalni metoda Ramanova spektroskopie, kterd umoznuje ziskat charakteristicka spektra
jednotlivych pouzitych barev. Metoda nevyzaduje specidlni ptipravu vzork(, je nedestruktivni a rychla. Databaze vytvorena
na zakladé namérenych a softwarové zpracovanych Ramanovych spekter disponuje daty z ceskych bankovek a dale
vybranymi bankovkami eur, liber a americkych dolara.

Analyza rastlinnych olejov pomocou luminiscencnej spektroskopie

Oliver Polka

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

V suéasnej dobe je kvalita a pravost potravin v oblasti zvy$eného zdujmu ako verejnosti tak odbornych pracovisk.
Luminiscencna spektroskopia sa ukazuje ako vhodna metdda pre hodnotenie kvality a analyzy zlozenia pripadne pévodu
rastlinnych olejov. Tuto metddu sme aplikovali so zamerom zistenia jej pouZitelnosti vo forenznych vedach a s ciefom
analyzy zloZenia a Cistoty jednotlivych typov rastlinnych olej , overenia kvality a rozbor riedenia a miesania jednotlivych
drahych olejov s lacnejsimi nahrazkami. V praci su uvedené konkrétne experimentdlne vysledky.



Analyza obrazu pro detekci a manipulaci objektu

Premysl Strakos

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Diplomova prace se zabyva problematikou automatického fizeni mobilniho modelu s diferencialnim podvozkem na zakladé
analyzy obrazovych dat, ziskanych z kamery na ném umisténé. Analyza obrazu a vypocet fizeni jsou realizovany
prostiednictvim pocitace. Prvni Cast se zabyva obecnymi metodami a jednotlivymi kroky zpracovani obrazu. V dalsi ¢asti je
popséana konstrukce mobilniho modelu, jeho hardwarové ¢asti a zplsoby komunikace. Na zdkladé ziskanych znalosti byla
nasledovné vytvorena komplexni aplikace v programovém systému Control Web, obsahujici ¢tyfi moduly. Modul analyzy
obrazu, zajistujici komunikaci se systémem strojového vidéni VisionLab, jehoZ vstupy jsou uZivatelem zadana data, ziskany
obraz a vystupem je pozadovany smér jizdy modelu. Moduly Fizeni, zabezpedujici vypocet akénich zasah a jejich odesilani
modelu. Nakonec modul informujici o stavu modelu, pridbéhu komunikace a chybovych hlaskéach. Aplikace je variabilni,
umoznuje znacny uzivatelsky zésah a prizplsobeni chovani modelu dle poZadavk( uZivatele.

Hydraulicky posilovac fizeni

Martin Brezina

Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava

Prace se zabyva navrhem a realizaci experimentdlniho pracovisté hydraulického posilovace fizeni ovlddaného
pneumatickym kyvnym pohonem za ucelem zpracovani pribéhl mérenych veli¢in v PC. Priibéhy mérenych velicin ( tlakovy
spad v komorach pneumatického pohonu, tlakovy spad v komorach pracovniho valce a sila prendsena ozubenou ridici tyci)
demonstruji zakladni fyzikalni vlastnosti hydraulického posilovace. Soucasti prace je rovnéz sestaveni matematického a
simula¢niho modelu hydraulického posilovace fizeni,

Dopravni simulaéni studie: kifizovatka v Dobré

Jan Vrobel

Ostravska univerzita

mikrosimulaénim nastroji CityTrafficSimulator. Po zkonstruovani a validovani modelu je provedeno nékolik experimentd,
které se snazi navrhnout zlepseni situace. Zavérem jsou shrnuty statistiky ze zpracovanych studii.

Implementace SNMP protokolu pro monitoring a spravu embedded zafizeni

Marek Barina

Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Implementace SNMP protokolu pro monitoring a spravu embedded zafizeni s procesory ARM Cortex M. Implementace
sledovani stavu vyvojové desky, tladitek, pinti a podobné. Upraveni nékteré SNMP open-source web aplikace a jeji nastaveni
pro monitoring vyvojové desky.
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