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Uvod

SoutéZ odbornych praci studentl snazvem ,,Studentskda tvurci a odbornd Ccinnost
STOC’2006* navazuje na jiz léta rozvijenou tradici celostatnich setkani studenti, které
v letech 1992 - 1996 poradala Fakulta strojniho inZenyrstvi VUT v Brné. Na setkani dékant
strojnich fakult Ceské a Slovenské republiky v zaii 1996 v Ostravé bylo dohodnuto predavat
organizaci této akce mezi strojnimi fakultami obou statd a snizit tak opakované zatizeni
organizator z VUT Brno (to se bohuZel nestalo). Soucasné tehdejsi dékan FS VSB-TU
Ostrava prof. Ing. Antonin Vitecek, CSc. Dr. h. c. navrhl roz§ifeni po¢tu odbornych sekci o
oblast automatického fizeni, aplikované informatiky a prostfedkt automatického fizeni. Tento
navrh vychazel pfedev§im z dobrych zkuSenosti studentské soutéze ,.Aplikace automatii
Allen-Bradley, jejich vizualizace a Fizeni v laboratornich podminkach®, kterou v roce 1996
pofadala HGF VSB-TU Ostrava.

Organizatofi akce z Katedry automatizacni techniky a rizeni Fakulty strojni a Institutu
ekonomiky a systémii izeni HGF VSB-TU Ostrava ve spolupraci s Katedrou mérici a Fidici
techniky a Katedrou informatiky FEI VSB-TUO navazuji i v leto$nim roce na tradici potadani
mezinarodnich kol STOC a dobrou spolupréci s dlouholetymi i novymi sponzory této soutéZe.
V organizaci soutéze hraje rovnéz nenahraditelnou roli také pobo¢ka Ceské védeckotechnické
spole¢nosti — Komitét aplikované kybernetiky KAKI Ostrava.

V leto$nim jiz XI. roéniku STOC 2006 je piihlaseno celkové 68 studentskych praci ze
tii statlh a sedmi vysokych skol (historicky nejvétsi ti€ast), noveé rozdélenych do upravenych
seket:

S1 Teorie a aplikace systém( Fizeni

S2 Aplikovana informatika

S3 Pocitacové fizeni s podporou PLC a SCADA/MMI
S4 Aplikace méficich a diagnostickych systém{

S5 Informacni systémy a management

S6 Informacni technologie

Aktivné soutéz sponzorsky podpoiily firmy a spolec¢nosti: - TietoEnator a.s., PANTEK
(CS), s. r. 0. Hradec Kralové - Wonderware distributor, ControlTech, s. r. 0. Kolin - Allen-
Bradley distributor, INGELECTRIC, a. s. Ostrava, AutoCont Control Systems, s. . 0.
Ostrava, Microsys spol. s 1. 0. Ostrava, Spectris Praha spol. s r. o. - Briiel & Kjaer distributor,
Microsoft s. r. 0. Praha, ELCOM-IPC s.r.0., FCC Public, s.r.o., SmS VTSaP - KAKI Ostrava.

Vsem je potieba pod€kovat za vyraznou podporu odbornych studentskych aktivit, které
se ve svych diisledcich odrazeji také na kvalité absolventl zicastnénych Skol.

Doufame, zZe tradice védeckych konferenci studentii bude dale Gspésné pokracovat a vSem
ucastniklim ptejeme mnoho uspéchli v soutézi, ve studiu a velmi dobré uplatnéni
v praktickém Zivotg.

Prof. Dr. RNDr. Lubomir Smutny Doc. Dr. Ing. Oldtich Kodym
Fakulta strojni VSB-TU Ostrava Hornicko-geologicka fakulta VSB-TU Ostrava

Garanti STOC 2006
V Ostravé 27. dubna 2006
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Vyuziti mérici a Fidici karty dSPACE pro Fizeni mechatronickych systémii

HEDL Lukas Be.
DA< Katedra ATR-352, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
B 420 597324113, H hedll@centrum.cz,

Abstrakt

V poslednich letech prosel vyvoj aplikaci podporujicich navrh fidicich systéma rychlym
vyvojem a piindSi nové softwarové a hardwarové prostiedky.Tyto programové prostiedky
meéni pohled na tradi¢ni proces navrhu. Stale Castéji se objevuje pojem Rapid Prototyping coz
muizeme pielozit jako rychly vyvoj prototypu. Tento novy piistup k navrhu systémt umoziuje
navrh, simulaci a vyladéni parametrii fidiciho systému v modelovém prostiedi na pocitaci
jeste pred jeho fyzickou realizaci.

Jednim z programovych prostiedi podporujicich Rapid Prototyping je i programové prostiedi
MATLAB, které se v kombinaci s méficimi a fidicimi kartami od firmy dSPACE se stava
silnym nastrojem pro navrh a vyvoj fidicich algoritmd.

V ptispévku je popsano pracovisté s fidici kartou DS1104 R&D. Byl popsan postup navrhu
fidiciho algoritmu v prosttedi MATLAB-Simulink a nésledné generovani a implementace
odpovidajiciho C-kodu pro kartu dSPACE. Praktickd cast se zabyva generovanim fidiciho
kodu pro elektrohydraulicky servomechanizmus a moznostmi fizeni experimentu v prostredi
CotrolDesk firmy dSPACE.

PC
+ I

s
F,m
DS 1104 R&D Xhm <—

&

U

Literatura

NOSKIEVIC, P. 1999. Modelovani a identifikace systémii. Ostrava: Montanex 1999. 276 s.

DSPACE, Katalogoveé podklady a uzivatelské manualy, dSpace GmBH, Techologienpar 25,
Paderborn, 2005

THE MATHWORKS, INC. 2000. Real-Time Workshop User’s Guide. Fourth printing Version 4
(Relase 11).
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Regulace teploty v tepelné soustavé s vyuzitim Matlab RT toolboxu

HUSNIK Radim
DA Katedra K455, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
B +420724 36 42 43, = radim.husnik.st@vsb.cz

Abstrakt

Diilezitost automatizovanych fidicich systému se v rozvoji moderni civilizace a technologii
neustale zvysSuje. Moderni fidici systémy vyuzivajici vypocetni techniku Ize prakticky nalézt
ve vSech oblastech lidské Cinnosti.

Na vytvotfené Tepelné soustave je mozno si v praxi vyzkouset zakladni principy méfeni a
zpracovani dat pomoci RT toolboxu, analyzu a syntézu regulacniho obvodu v prostredi
Matlab Simulink. Laboratorni illoha Tepelné soustavy jejichz zdrojem tepla je zarovka. Jako
porucha-chlazeni ptisobi ventilator s okolnim prostiedim. Pro snimani teploty byl pouzit
teplotni senzor KTY81. Soustava je fizena pomoci multifunkéni komunika¢ni karty MF614 a
prostiedi Matlab.

MATLAK E
=
Potitaé s MFG14 Tepelna soustava

( N
System
—Analog vystun _Zaravka Zarovky

Multifunkéni

karta MF614 ﬂww
—Analag.vysiug L ventilatoru:

I

\. J/

Literatura

NOSKIEVIC,P. Modelovani a identifikace systéemit, OSTRAVA 1999

M. FROHN, W. OBERTHUR, H.-J. SIEDLER, M. WIEMER, P. ZASTROW, Elektronika-polovodicové
soucastky a zdkladni zapojeni, BEN-PRAHA 2006

LOSERTOVA,J. Identifikace, SKRIPTUM VSB OSTRAVA
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Riadenie laboratorneho vymennika tepla

JANCOVA Katarina, Be

>4 Oddelenie informatizacie a riadenia procesov, FCHPT STU, Radlinského 9, 812 37

Bratislava, SR, | jancovak@post.sk

Abstrakt

Neoddelitelnou sucastou laboratérnych experimentov su riadiace systémy. Medzi takéto
riadiace systémy patri systém dSPACE. Umoziiyje realizaciu kompletného riadenia procesov
vyroby, spolupracuje s prostredim MATLAB — Simulink. Prostrednictvom riadiaceho
systému dSPACE sa zabezpe€uje komunikacia medzi laboratérnym zariadenim LTR700,
ktoré sluzi ako teplovzdusny vymennik tepla a pocitacom, ¢o umoziuje uzivatel'ovi v
programovom prostredi MATLAB — Simulink ovladat’ zariadenie a spracovavat’ data.
Hlavnym cielom préce bolo porovnat’ rozne metédy navrhovania P, PI a PID regulatorov pre
realne laboratorne zariadenie, na ktorom sa riadila teplota vzduchu ohrevom alebo prietok
vzduchu otdCkami ventilatora. Testovali sa tieto metddy: Zieglerova — Nicholsova, Cohenova
— Coonova, Smithova, Metoda priamej syntézy s pouzitim aproximovaného modelu, Metoda
Rivera — Morari, Haalmanova, Chien — Hrones — Reswickova, Astromova. Regulatory boli
porovnané na zéklade ukazovatel'ov kvality Casovych a integralnych.

Literatura

Mikles J., Fikar M.: Modelovanie, identifikacia a riadenie procesov I, STU, Bratislava 1999

Bako$ova M., Fikar M., Cirka L’.: Zéklady automatizacie, STU, Bratislava 2003

Kostendova, M.: Vyuzitie metoéd adaptivneho lambda-sledovania pre riadenie
technologickych procesov, Bratislava, 2003

Jancova, K.: Riadenie laboratorneho vymennika tepla, Bratislava 2005
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Rizeni pohonu s PEM palivovym ¢linkem

KAZARIK Jifi
DA< Katedra RIS - 455, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
B 60575170183 jiri kazarik st@vsb.cz

Abstrakt

Dopravni prosttedky pouzivaji ve valné vétsiné pohony se spalovacimi motory pracujicimi na
uhlovodikova paliva. Zdroje uhlovodikovych paliv jsou vycerpatelné a proto vyvstavaji
otazky souvisejici s energetickymi koncepcemi budoucnosti. Alternativou je vodikova
spolecnost vyuzivajici jako energetickych zdroji palivové ¢lanky, kde je vodik prenaseCem
energie. Vodik je obsazen v 75% viditelného 1 neviditelného vesmiru. Jeho vyuziti je dnes
vidéno realn¢ v horizontu desitek let. Znamena to, Ze soucasna dorustajici generace techniki a
inZenyrti se bude s témito technologiemi setkdvat stile &astdji. ReSeni stavebnice
laboratorniho vozitka pohdnéného elektromotorem a napajeného reverzibilnim PEM
palivovym ¢lankem je soudasti feSeni bakalaiské diplomové prace. ReSeni vychéazi z
osvédcéené konstrukce urcené stfednim Skolam v ramci Programu Napajeni Sluncem
organizovaného VSB-TUO od roku 2001. Takto byla vytvofena stavebnice nazvani
Vodikovy jezdec. Studenti si takto mohou fyzicky prohlédnout palivovy ¢lanek, nastudovat
jeho funkci, provést na ném méfeni a nésledné sestavit soutézni stroj. Obecné funkénost
palivovych ¢lanka neni slozitd. Problematicka je v soucasnosti stale vyroba vodiku, jeho
skladovani a distribuce.

POBOCHYT
«—— Katoda LLLLS

Anoda —

MEVERTIBALMI
i ¥
PALIVOYY
CLAMER

- Vzduch(1/2 02) HLAVHEI MENIE ] ELEKTEROMOTON

Palivo H2

Voda ateplo

~

|
Elektrolyt

Rizeni palivového ¢lanku ze stavebnice je obtizné. Obsahuje pouze jednu palivovou buiiku.
Parametry takovéhoto energetického zdroje s napétim 0,5V a proudem 0,5A jsou konstrukéné
velmi omezujici. V elektronickém zapojeni je pouzit pomocny méni¢ zvySujici napéti a hlavni
méni¢ upravujici toto napéti vykonove pro piipojenou zatéz — elektromotor. Pouze detailni
studium vlastnosti takovéto soustavy umozni v soutézi dosazeni maximalniho dojezdu
soutézniho vozitka.

Literatura

B.HORAK, KOZIOREK, J., KOPRIVA, M., PAPOUSEK, M., SLAVNINA, Z.: Studie pohonu mobilnich
pohoni s palivovym ¢lankem, Ostrava 2005, Studie CEA203 s.

PIDANIC J.; STARY K.: VODIK JAKO ALTERNATIVNI PALIVO; UNIVERZITA PARDUBICE, 2001.

http://www.fuelstore.com
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Autonomni plavidlo s vyuzitim GPS

KIJONKA Martin

DA< Katedra ESR-545, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33

2 martin.kijonka@vsb.cz

Abstrakt

Prace se zabyva ndavrhem, stavbou a rizenim funkcniho, asi 50cm dlouhého modelu lodi —
plavidla — s vyuzitim moznosti které poskytuje GPS. Ukolem je pFesunout plavidlo ze startovni
pozice do cile a vyrovnat se na této cesté s pripadnou prekdazkou. Béhem cesty miize byt
navstiveno nekolik stanovist, které jsou definovany svymi zemépisnymi souradnicemi.

K reseni ukolu je pouzit mikrokontroler HandyBoard, jehoz zakladem je procesor 68HCI .
HandyBoard pak k ziskavani informaci ze svého okoli pouziva modul GPS, elektronicky
kompas a sonar.

K pohonu slouzi stejnosmérny motor a k zajisténi rizeni kormidla a smérovani sonaru slouzi
servomotory.

K programovani byl vyuzit jazyk C, respektive jeho varianta Interactive C.

Hlavnim ukolem programu je udrzovani pozadovaného uhlu — smeéru, kurzu lodi. Tento tihel
je vypocitin ze zemeépisnych souradnic startu a cile — tento vypocteny uhel je zde
pozadovanou velicinou w. Informace z elektronického kompasu zde slouzi jako informace o
aktuadlnim stavu regulované veliciny y.

Program na udrzovani pozadovaného kurzu pracuje jako P regulator — vyda potiebné signaly
— akcni velicinu u — k natocent servomotoru tak, aby tento pohyb preneseny na kormidlo uvedl
lod’ do pozadovaného sméru.

Na zaklade znalosti aktualni zemépisné souradnice program cyklicky propocitava zbyvajici
vzdalenost k cili.

Jako poruchové veliciny zde vstupuji povétrnostni podminky, proudéni vody, atd.

Do poruchovych velicin Ize pocitat i pripadnou prekazku na trase start-cil. Program pro
reseni prekazek poté, co dojde k detekci prekazky, posila informaci o nové pozadované
veliciné. Pak dojde k preposlani této nové hodnoty na vstup do vidiciho systému. Neni-li treba
celit prekazce, systém se opét vraci do kurzu vedouciho primo k cili.

Vyuziti plavidla se nabizi v mnoha oblastech. Jednou z nich je mapovani dna pri dobyvani
Sterku z vody. Dalsi je sportovni rybarstvi kde je treba zavazet krmeni a udice na urcité misto.
V neposledni rade lze model doplnény kamerou nasadit pro pozorovani vodnich Zivocichii
v jejich prirozeném prostredi.
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Realizace stavebnice laboratorniho mobilniho robotu

KOCIAN Jifi
DA Katedra méfici a Fidici techniky, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba,
708 33,

= +420 606 465 774, - jiri.kocian.st@vsb.cz
Abstrakt

Fotbal robotii se svym pojetim fadi mezi laboratorni ulohy zahrnujici technicka feseni z vice
oblasti vyvoje a vyzkumu. Cinnost tymu VSB-TUO je zaméfena do oblasti vyzkumu a vyvoje
algoritmii strategického a kooperativniho fizeni systémil s robotickymi multiagenty a vyvoje
»low-cost™ mikrorobotu se souvisejicim technickym vybavenim jako vyukové laboratorni
pomucky sméfované k vyuce predevSim studentiim stiednich Skol. Realizace laboratorniho
mikrorobotu si klade za cil rozSifeni z4jmu o oblasti souvisejici se studiem mechaniky,
elektroniky, programovani a umélou inteligenci. Cilova realizace stavebnice a doprovodnych
vyukovych textl umoZzni sezndmit se s hernim a soutéZznim pfistupem, se stavbou
mikrorobotu, jeho manualnim ovladanim a nasledné¢, alternativné, pocitaCovym fizenim.

=

Stavebnice urcenda strednim Skolam obsahuje mechanické a elektronické dily mikrorobotu,
vysilaci modul s pripojenim k analogovému pdkovému ovladaci a alternativné pres rozhrani
USB k PC a datové CD s vyukovymi texty, demonstracnimi a aplikacnimi programy. Jadrem
Fizeni mikrorobotu je mikrokontroler DSP prijimajici povely bezdratovou komunikacni linkou
realizovanou jednocipovym transceiverem nREF2401. Vystupnimi aktuatory jsou dva
Stejnosmérné motory s permanentnimi magnety tvorici diferencialni podvozek mikrorobotu.
Otacky kol jsou snimany inkrementalnimi snimaci na osach motori. Jejich signal je
zpracovavan kvadraturnimi dekodéry integrovanymi v vidicim DSP. Modularni koncepce
elektroniky umoznuje jeji vyuziti i pro radu dalsich vyukovych aplikaci.

Tato, na prvni pohled, jednoduchéd laboratorni pomutcka se mtze stat, diky inovatorskému
organiza¢nimu piistupu, zajimavou védeckou zdkladnou k fesSeni rtiznych problému v oblasti
automatizace, mechatroniky a i ume¢lé inteligence.
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Navrh a realizace programovych modulii pro laboratorni modely

MURINOVA Adriana

Katedra ATR-352, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
adriana.m@seznam.cz

Abstrakt

V praci jsou popsany robustni algoritmy Fizeni vychazejici z metody agregace stavovych proménnych
(Rizeni na zakladé ugelového funkcionalu — nerobustni, Fizeni s vysokym zesilenim, fizeni

v klouzavém rezimu — signum, saturace, hyperbolicky tangent), jejich aplikace na konkrétni systém —
levitace v magnetickém poli. Prvni &ast prace se tedy zabyva Cisté teoretickym popisem jednotlivych
metod robustniho Fizeni, jejich vyhodami a nevyhodami. Dale je sestaven matematicky model ulohy
levitace v magnetickém poli a je pfeveden na standardni tvar.Pro dany systém jsou postupné
navrzeny jednotlivé robustni algoritmy fizeni a rovnéz PID regulator a jeho modifikace. Spravnost
algoritm( Fizeni byla ovéfena jak pomoci €islicové simulace v prostfedi Matlab - Simulink , tak i pfimo

na laboratornim modelu. VSechny algoritmy dosahli Zadané polohy klapky.
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Robot driven by SMA wire

TOMALA Michal, TOKARCZYK Michal

< Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Robotyki. Akademia Gorniczo-Hutnicza, Krakow,
Polska

Abstrakt

We are going to present prototype of mobile mechanism. Our robot (Fig. 1) is driven by SMA
wire and it walks using two legs.

In our presentation we will

- tell about the SMA wire

- describe working cycle

- illustrate advantage and disadvantage our construction and give solutions

- present our mobile mechanism

SMA(Shape Memory Alloys) are made of nickel-titanium. These small diameter wires
contract like muscles when electrically driven. This ability to flex or shorten is a characteristic
of certain alloys which, dynamically change their internal structure at certain temperatures.
The idea of reaching higher temperatures electrically came with the light bulb, but instead of
producing light, these alloys contract by several percent of their length when heated and can
then be easily stretched out again as they cool back to room temperature. The contraction
actuator wires when heated is opposite to ordinary thermal expansion, is larger by a
hundredfold, and exerts tremendous force for its small size.

The most important part of this robot is invert pendulum. Pendulum is rotated by two SMA
wires. It makes possible to change robot's centre of gravity and construction can stand on one
leg. When the robot is stood on the leg it is rotated on the bearing. The bearing is fixed on the
foot. Leg's rotation is driven by SMA wire and spring. After this move invert pendulum is
rotated and robot stand on the second leg. The cycle is doing again.

Because the construction is not stiff it always vibrates. To remove unexpected oscillations we
used damper. It is fixed on the foot.

Figure 1. General view of the robot




Studentska tvurci a odborna ¢innost ‘2006 18

Softwarova podpora vyuky zakladu automatizace

VALAS Martin

DA< Katedra ATR-352, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33

B 142059732 4113, 24420602 615613, B MartinVallas@gmail.com,
http://www.vrt.wz.cz

Abstrakt

Se zvySujicim se Zivotnim tempem a zvySujicimi se naroky na kvalitu, spolehlivost a rychlost
zadané prace pfiSla firma Mathworks na trh s prvni verzi MATLABu kolem roku 1985.
MATLAB se vyvijel 1éta s pozadavky a pfipominkami mnoha uZzivateli a m¢l usnadiiovat
namahav¢ a slozité poCetni ukony. Postupem ¢asu MATLAB zacal vyvijet simulacni program
Simulink spolu s ostatnimi Toolboxy. Toolbox Virtual Reality je novinkou a rozsifuje
schopnost MATLABu a Simulinku na grafické rozhrani virtualni reality a feSi vzajemné
pusobeni modelti virtualni reality a dynamickych systémii v ¢asové oblasti. VRT vytvari
animace coZ je pohled na trojrozmérnou pohybujici se scénu fizenou signaly z prostiedi
Simulinku.

Prace popisuje metody modelovani, animace a simulace v programovém prostiedi MATLAB.
Hlavnim cilem bylo analyzovat chovani vybranych technologickych procesii pomoci
Simulinku a pak ve Virtual Reality Toolboxu vytvofit jejich vizualizaci. Jako technologické
procesy byly vybrany: hydromechanicky systém, mechanicky systém, systém kyvadlového
oscilatoru, fizeni manipulatoru a levitace.
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Vytvotfené virtualni modely hydromechanického systému, mechanického systému a fizeni

manipulatoru lze ovladat interaktivnim zptsobem pomoci joysticku.
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PID regulatory priemyselného riadiaceho systému SIMATIC

VANEKOVA Katarina, Be.

= Oddelenie informatizacie a riadenia procesov, FCHPT STU, Radlinského 9, 812 37
Bratislava, SR,

2 vanek.katka@atlas.sk,

Abstrakt

Hlavnou ulohou prace bolo preskumat’ funkéné bloky PID reguldtorov FB41 a FB58, ktoré st
stucastou kniznice blokov priemyselného riadiaceho systému SIMATIC. Pri objasiiovani
¢innosti tychto blokov reguldtora sme sa zamerali na preskiimanie ¢innosti tychto funkénych
blokov. Cinnost’ funkéného bloku PID regulatora FB41 a FB58 sme overili meraniami pri
roznych hodnotach ziadanej veliCiny v systéme. Porovnanim merani dojdeme k zaveru, ze
obsadenie vstupnych a vystupnych parametrov funkéného bloku regulatora je vhodne zvolené.
Zaroven je regulator schopny riadit’ akénu veli€inu pre dosiahnutie pozadovanej Ziadanej
veliCiny v zariadeni. Pri porovnani zvolenych  reguldtorov st zaznamenavané hodnoty
vystupnych veli¢in takmer totozné aoba reguldtory st vhodné pre riadenie teploty vo
zvolenom zariadeni. Pri pouziti zvoleného zariadenia (vardk rektifikacnej koldny) nie je
mozné overit’ chladenie zariadenia pomocou teplotného regulatora FB58. Chladenie systému
je zabezpecované samovol'nym poklesom teploty v zariadeni a v tomto pripade regulator iba
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Softwarova podpora vyuky automatického Fizeni
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Abstrakt

Vyvoj novych a stale dokonalejSich matematickych programd, ktery se v poslednich letech
déje, pfinasi jednodu$si moznosti feSeni rtiznych druhii problémi spojenych s fizenim
v automatizaéni technice. Tato prace se zabyva vyuzitim toolboxi Simulink Response
Optimization, Simulink Control Design, Fixed-point a Optimization pro analyzu chovani
vybranych technologickych procesti nebo navrh regulatort.

Pii analyze a syntéze jsou vyuzitelné pouze toolboxy Simulink Control Design a Simulink
Response Optimization. Jedna se o velice silné nastroje usnadiujici praci bez hlubsi znalosti
teorie. Jejich obsluha je intuitivni a umoziuje riizné druhy feSeni daného problému.

Pfinos toolboxu Simulink Control Design spociva v linearizaci systému fizeni a fyzickych
modelll v Simulinku. Samotn4 linearizace l1ze provést pomoci dané posloupnosti prikazi nebo
v grafickém prostiedi, které umoznuje snadné¢jsi ovladani. Kazdy takto linearizovany model ¢i
systém lze samostatné vykreslit.
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Toolbox Simulink Response Optimization nam poskytuje velice efektivni a jednoduchy navrh
parametrt regulacniho bovodu. Optimalizovat miizeme jak parametry samotného regulatoru,
tak 1 parametry regulacniho obvodu. Lze optimalizovat spojit¢ nebo diskrétni regulacni
obvody.
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Pocita¢ova podpora projektovani linek pasovych a hieblovych dopravniki

DOCKAL TOMAS
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Abstrakt

vvvvvv

doprava suroviny, pro kterou se dnes nejvice pouzivaji pasové dopravniky a v mensi miie pak
také dopravniky hieblové. Z ekonomickych diivodil je na dopravniky kladen pozadavek na
minimdlni, technicky unosné parametry. V ramci této problematiky jsem vytvofil program
APDL 06 (Automatizované projektovani dopravnich linek) pro rozhrani WIN32API ve
vyvojovém prostiedi Visual C++. APDL 06 umoziuje rychlé a efektivni vypocty parametri
dopravnikli. Provadi také jejich zhodnoceni, nazorné zobrazeni a prezentuje vhodna
doporuc¢eni a upozorniuje na uréitd omezeni.Jednotlivé cCasti programu se zabyvaji
zhodnocenim realnosti pasové a hieblové dopravy. Pro dané parametry se zobrazi z databaze
vhodné typy dopravnikii. U pasové dopravy je také zohlednéna moznost ulozeni dopravniki
na Clenitou trat. Dal$i moznosti programu je vyhodnoceni odbérii energie celé linky a
energetické naro¢nosti.
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Grafika a interaktivni testy v elektronickych ucebnicich

DVORAK David

DA< Katedra 545, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
- david.dvorak.st@vsb.cz@

Abstrakt

Minuly rok zacal pan J. Kuty pracovat na vyukovém modulu pro pfedmét statistika, byla to
jeho diplomova prace. Cilem mé bakalaiské prace je pokracovat ve tvorbé daného modulu,
zejména jej doplnit o testy a animace. V teoretické Casti popisuji software, ktery je zapotiebi
ke tvorbé www stranek, jelikoz modul je ve formatu HTML. Déle se v praci zabyvam
popisem webeditoru Dreamweaver a zdsadami tvorby elektronickych ucebnic — tym pro
tvorbu a postup pii tvorbé. V této ¢asti rovnéz popisuji rozdil mezi klasickym webem a e-
ucebnici ve stejném formatu.
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Systémy pro prezentaci 3D scény

JANDA Roman
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Abstrakt

Prace se zabyvd zakladnim srovnanim vlastnosti a funkci programovych systémi pro
prezentaci 3D virtualni scény, tj. srovnani jazykil pro popis scény a systému pro zobrazeni.

Mavickezno mesta Ljubljanz. © 2004 Legan. Vee pravice pridriane
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Elektronicka priruc¢ka pro vybrané funkéni celky automobilu FABIE
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Abstrakt

Tato  prace se zabyva jednotlivymi funkénimi celky osobnich  automobilii a zpracovanim
téchto poznatkli ve formé elektronické ptirucky.

V uvodu jsou shrnuty divody pouziti elektronickych systémii v automobilech, rozdéleni
téchto systémi a trend nahrazovani mechanickych systémt systémy ,,X-by-Wire*“. Prvni ¢ast
prace se zabyva elektronickymi ptiruckami, jejich strukturou a moznostmi jejich tvorby. Dalsi
cast projektu obsahuje popis prostiedkii pro pienos signalu v motorovych vozidlech,
piedevsim pak sbérnici CAN. Posledni ¢ast projektu je vénovéana popisu vybranych systémi,
které jsou ovladany pomoci fidicich jednotek a navrzeni testovych otazek z této oblasti.

fidici jednotka panelu pHistrojd

_ " - . a Fidicl jednotka imobilizéru
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Jednotka vozu

Fidicl jednotka
klimatizace
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fidicl Jednotka servofizen(

Fidicl jednotka motoru
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Moznosti vybranych technickych prostiedkii pro prostredi virtualni reality

LIOLIAS Marek
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Abstrakt

S rozvojem vypocetni techniky jde ruku v ruce i virtualni realita, ktera je v dneSni dobé uz
zCasti soucasti naseho zivota. Virtualni realitu prezentujeme pomoci pocitaci, ale az teprve se
specidlnim I/O zafizenim se mizeme do virtudlniho svéta pln€ ponofit.

Prave timto specidlnim hardwarem a jeho moznostmi pro prosttedi virtualni reality se v praci
zabyvam. Zamétuji se na technické moZznosti vybaveni laboratofe virtudlni reality v fizeni
s ohledem na dostupné technické prostiedky a programové systémy.

Jedna se o datovou rukavici a ndhlavni displej firmy SDT.
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Pocitac¢ova podpora pro automatizované projektovani téZnich stroji
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Abstrakt

Pro projektovani tézniho stroje je nutné zohlednit tézebni poméry, ve kterych ma byt stroj
nasazen. Aby témto pomérim tézni stroj spolehlivé vyhovoval, je tfeba zvolit spravny typ
stroje a jeho velikost, vzhledem k bezpe¢nému a ekonomickému provozu. Technické
parametry tézniho stroje je tfeba dimenzovat jak z hlediska pevnosti jeho ¢asti, mechanickych
1 kinematickych poméra, tak predevsim z hlediska vykonu pohénéciho motoru. Cilem prace je
vyvoj softwaru pro ucely navrhnuti parametri pohdnéciho motoru tézniho stroje (bubnového,
s ttecim kotouCem) a ovéieni pozadavki na bezpecnost provozu. K tvorbé softwaru bylo
pouzito vyvojové prostiedi Microsoft Visual C++ 6.0, které umoznuje vytvoieni Win32
aplikace, spustitelné na PC s opera¢nim systémem Windows.
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Graficka podpora navrhu web stranek v ASP.NET
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Abstrakt

Zni to az neuvéfiteln€, ale 50 milisekund je doba, za kterou si je schopen pozorovatel
ud¢lat usudek o tom, zda se mu dand aplikace libi ¢i nelibi. Toto tvrdi ve svém prazkumu
védecti pracovnici z Carleton University z kanadské Ottawy. Tento ,,prvni dojem* navic
vytvaii efekt, kdy se prvotni tisudek na projekt pievadi do delSiho ¢asového obdobi a dokonce
muze vyrazn€ ovlivnit i ndzor na funkcnost a kvalitu obsahu. Drtivéa vétSina uspésnych firem
proto klade ¢im dal vétsi diraz na vzhled a logické rozmisténi prvki a snazi se zaujmout jiz
pfi prvnim seznameni s aplikaci.

Tato prace se zabyva postupem vyvoje obecné webové aplikace od zadani az k samotné
realizaci a udrzb¢. Jako technicky prostfedek pro tvorbu funk¢nosti byla zvolena technologie
Microsoft .NET resp. ASP.NET, a proto se prvni ¢ast vénuje moznostem této platformy a
popisem jeji architektury. Nasledujici ¢ast se vénuje popisu problematiky procesu tvorby, kdy
je duraz kladen ptfedevSim na kvalitni uzivatelské rozhrani, pouzitelnost, piistupnost,
propagaci a celkovou uspésnost projektu. Tyto poznatky jsou na zavér pouzity pro navrh
konkrétni webové aplikace 352lab.vsb.cz pro podporu vyuky v laboratotich katedry 352.

352LAB.vsb.cz
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Ucebni text pro modul elektronického vyukového systému.

PLANKA Martin
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Abstrakt

Prace se zamétuje na zpracovani predmétu Zaklady informatiky spolu s testy, které¢ budou
slouzit k ovéfeni nabytych znalosti ztohoto pfedmétu. Prioritné se zabyvadm ziskavanim
kvalitnich prednasek k zadanym tématim a s tim uzce souvisejicim testim. S podrobnéj$im
sezndmenim dojdeme k zavéru nutné znalosti programovaciho jazyku PHP a databazového
systému MySql.

(| Prs shayrd

G| Pt stusijnl matandl % g P

(Fy s sl enatonil

@) Phdst stefjel matorid.. 85




Studentska tvurci a odborna ¢innost ‘2006 30

Elektronicka podpora predmétu Pocitacové systémy

SCEVIK Petr

DA Katedra ATR-352, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava — Poruba, 708 33
B +420 604 — 565 756, B sceva@seznam.cz,

Abstrakt

Cilem této prace je vytvoreni webové aplikace pro podporu vyuky predmétu Pocitacové
systémy ve vyvojovém prostiedi Macromedia Dreamweaver MX 2004. V ramci prace jsem se
zajimal o tvorbu statickych webovych aplikaci s vyuzitim kaskddovych styl, pro jejich
forméatovani.

V prvni ¢asti mé prace jsem se tedy vénoval navrhu a vytvoreni struktury webové aplikace, ze
které tedy ve finale vznikla finalni verze, ktera by se méla vyznacovat jednoduchou orientaci
a pristupnosti pro uzivatele, ktery mé zdjem ziskat informace o problematice tykajici se
hardwaru pocitaci.

Hlavni ¢asti mé prace vSak bylo sezndmeni se a podrobné nastudovani vSech podkladd
tykajicich se hardwarovych komponent dnesnich pocitact ziskané jak z literarnich zdroja, tak
ze zdroju v elektronické podobé ziskanych na internetu. Vysledné zpracované podklady byly
poté¢ zaclenény do webové struktury a navic byly doplnény o volné stazitelné soubory ve
format pdf, které jsou k dispozici jak pro kazdou kapitolu zvlast, tak jako jeden soubor, ktery
obsahuje obsah cel¢ webové aplikace.

Vysledkem mého snazeni tedy je vytvoiend webova aplikace, ktera obsahuje ucelené
informace o hardwaru osobnich pocitact, které jsou navic uzivateli k dispozici ke stazeni ve
formatu pdf.

POCITACOVE SYSTEMY
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Pouziti 3D digitizéra ve virtualni realité

VASKO Jakub

< Institut ekonomiky a systémd fizeni, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15,
Ostrava - Poruba, 708 33,

=) jakub.vasko.st@vsb.cz,
Abstrakt

ProtoZe do dneSniho béZného svéta, ktery je plny pocitacl, zacinaji vnikat i takové oblasti
jako je virtudlni realita a vznika spousta modell a simulaci, tak je potfeba do nich vkladat
objekty, které chceme za urCitym ucelem nejdiive prevést do digitalni podoby. K tomu slouzi
3D digitizéry, kterymi se ve své praci zabyvam.
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Rizeni teploty v tepelné soustavé s programovatelnym automatem
SIMATIC
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Abstrakt

Ukolem bakalafské prace je realizace PID algoritmii na programovatelnych automatech
SIMATIC S7-300. Pro testovani jednotlivych algoritmt slouzi laboratorni model tepelné
soustavy se zarovkou a frekvencnim ménicem MICROMASTER 420. VSechny PID algoritmy
byly navrzeny pro SIMATIC fady S7-300 s CPU 315-2DP. Nejprve je predstaven frekvencni
meénic MICROMASTER 420 a jeho moZnosti komunikace s PLC véetné popisu komunikace
po PROFIBUS-DP. Déle jsou pfedstaveny vSechny dostupné PID algoritmy (funkéni bloky a
softwarové baliky), které nabizi firma Siemens. Nejprve PID regulator “Continuous
Temperature Conroller FB 58“ integrovany do vyvojového prostiedi STEP 7. Poté je
predstaven softwarovy balik PID Self-Tuner, ktery umoziiuje samocinné nastaveni regulatoru
“PID Control FB 41%, ktery je také soucasti prosttedi STEP7. Nasleduje softwarovy balik
Modular PID Control, ktery je velmi Casto vyuzivan pii tvorbé regulacnich smycek, a mtize
vyuzivat software PID Self-Tuner pro samoc¢inné nastaveni PID regulatoru. Pro pozadavek na
nezavislou Cinnost regulatoru na vykonu CPU je piedstaven funkéni modul FM 355C s Fuzzy
regulatorem jako regulatorem pro teplotni procesy nebo PID regulitorem, ktery muze byt
samoc¢inné nastaven pomoci softwaru PID Self-Tuner. Dosazené vysledky pfi jednotlivych
volbach PID regulatoru jsou zobrazeny v pfilozené dokumentaci. Pro celé fizeni tepelné
soustavy je vytvorena vizualizace v prostfedi InTouch, kterd komunikuje s pocitaCem
prostfednictvim Ethernetu. Vizualizace dovoluje fizeni tepelné soustavy at’ jiz pomoci
softwarového baliku Modular PID Control tak funkéniho modulu FM 355C.
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Vyuziti bezdratového pirenosu pro monitorovani a konfiguraci ridicich

systémii
KAMINSKI Adam, Be.
DA Katedra ATR-352, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
B 42059699 4380, +420 59 - 6916129, B adam kaminski@seznam.cz
Abstrakt

Préace se vénuje monitorovani a konfiguraci systému pomoci bezdratovych siti. Pro ovladani,
fizeni a konfiguraci je pouzita soustava, kterd umoziluje polohovani ve tfech osach.
V horizontalnich smérech se polohuje pracovni stil a ve vertikalnim sméru je polohovan
pracovni nastroj. Pohyb je realizovan pomoci krokovych motorii s pfesnosti kroku 0,25 mm.
Pracovni sttl je 1ze polohovat ve vzdalenostech 100x100mm.

Pro ovlddani krokovych motorii jsou pouzity mikroprocesory PIC16F84A v nichZz je
implementovan algoritmus komunika¢niho protokolu s nadfazenou turovni fizeni. Tento
modul umoziuje ovladani jednotlivych krokovych motort a také komunikaci s nadifazenou
aplikaci v systému Control Web 5. Komunikace probihd po sbérnici RS485, ktera je pomoci
prevodniki EZL 300W pievadéna na WiFi. Aplikace pro ovladani soustavy byla vytvoiena
v prosttedi Control Web 5, umoziiuje polohovani soustavy, zadavani koncovych boda pro
polohovani a cely proces polohovani zobrazuje v 3D vizualizaci.
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Aplikace virtualni reality v oblasti Fizeni obnovy krajiny postizené
povrchovym dobyvanim
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Abstrakt

Rekultivace krajiny postizené téZzbou velkolomovym zplsobem je vétSinou slozitd a
ekonomicky naro¢nd. Jako efektivni prostfedek se jevi tvorba 3D virtudlniho modelu krajiny,
na jehoz zaklad¢ se mohou provést dalsi tipravy projektu rekultivace. Tato prace se zabyva
tvorbou 3D virtualniho modelu krajiny, ktery zobrazuje krajinu v Mosté v roce 2030. Krajina
byla namodelovana v programu 3DStudio MAX a k vytvofeni virtudlniho prostiedi byl pouzit
graficky engine firmy 3DState. Z pocatku byla feSena problematika rekultivace a obnovy
krajiny postizené t€Zbou s naslednym vyuzitim vypocetni techniky. Na zaklad¢é ptredchozich
praci bylo vytvofeno informacni zabezpeceni obnovy krajiny, dale byla navrzena metodika a
postupy pro poloautomatické modelovani a vizualizaci. Jedna se o propojeni informacnich
systémt se systémy vizualizacnimi. Pomoci postupti pak byla vymodelovana kompletni scéna
rekultivované krajiny.

. L

S
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Abstrakt

Cilem feSeni této prace je inovace stavajictho modelu realizujici dvouhodnotovou
regulaci, naprogramovani novych typovych uloh, vizualizace celého modelu a ovladani
z prostiedi InTouch. Odstranéni programovych i technickych problémt spjatych s ptivodnim
modelem, navrzeni a realizace vizualizace a ovladani modelu v siti Internet/Intranet
s moznosti ukladani alarmovych a historickych uda;ji.

Pro PLC Mitsubishi FX byly naprogramovany Ctyfi nové ulohy, véetné tlohy ovladani.
Programovani bylo provadéno v prostiedi Melsec Medoc Plus verzi 2.1. Bylo realizovano
propojeni programovatelného logického automatu s InTouch aplikaci za pouziti DDE serveru
MITSUFX. K modelu bylo vytvoieno operatorské prosttedi SCADA/HMI pro vizualizaci
v programu InTouch, ze kterého je mozné pii patficnych pravech také celou soustavu
ovladat.
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Bylo navrzeno a realizovano feSeni pro vizualizaci a ovladani soustavy v mistni siti, ale také
pies Internet za pomoci portalu SuiteVoyager, coz je prumyslovy informacni server, ktery
ziskava data a predava je klientim ve form¢ webovych stranek. Jako jedina aplikace, kterou
musi mit klient nainstalovanou je pak prohlize¢ internetovych strdnek Microsoft Internet
Explorer ve verzi 5.5 nebo nov¢jsi.

Aktudlni 1 historickd alarmova hlaSeni v nddobé Ns (sbérné a zdsobni) jsou ziskdvana
z distribuovaného alarmového systému aplikace InTouch, v praci je také popsan poskytovatel
historickych dat databaze IndustrialSQL Server a databaze Microsoft SQL Server 2000,
kterou SuiteVoyager vyuZziva pro ukladani konfiguracnich dat, logovani atd.

K celému modelu, inovacim a ke v§em uloham byla vytvoiena piehlednd dokumentace.
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Modelovani vlivii demografickych faktort na vyvoj primyslové vyroby
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Abstrakt

Prace se zabyvé popisem trvale udrzitelného rozvoje, analyzou populacnich faktorii s ohledem
na vyvoj prumyslové vyroby a tvorbou modelu vyvoje nezaméstnanosti na zaklad¢ systémové
dynamiky v simula¢nim software Powersim Studio 2005.

Duchodci

Dokoncéeni vzdélani . L .
(invalidni, starobni)

Produktivni obyvatelstvo

Zirata ¢i neziskani L. . s
- L Ziskani zameéstnani
Zzamestnani

Nezameéstnanost
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Model levitace mi¢ku s ukazkou Fidicich algoritmu
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Abstrakt

Prace se pojednavad o navrhu, konstrukci a identifikaci vhodného modelu k vyuce a
praktickému ovéteni znalosti z oblasti automatického fizeni. Jedna se o model levitace micku.
Model se sklada z transparentni trubice. Do trubice je zespodu vhanén, pomoci vétraku,
vzduch. Proud vzduch unasi polystyrénovy micek uvnitf trubice. Polohu télesa, v kazdém
okamziku pohybu, snimaji optické ¢leny. Model je fizen pomoci algoritmi, piedstavujicich
regulatory, naprogramovanych v PLC automatu Allen-Bradley SLC 500. Automat byl
naprogramovan v programu RSLogix 500. K méfeni charakteristik byl pouzit vizualizaéni
software Promotic.
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Speed Control and Service Interface for Hydrogen-Powered Car
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Abstract

The aim of this project is to update the design of certain part of the hydrogen-powered car
“HydrogenIX” to improve its functionality. It includes the analysis of torque and speed of the
DC motor implemented in HydrogenIX and the design of the control system for it. It includes
also the analysis and design of the wireless data monitoring system between the car-prototype
and service station.

The first objective of the project is to design the control system for the DC motor. For this
reason the analysis of torque and speed of the motor is presented and in next part the design of
the related control system is shown.

T
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Communication system structure

The other objective is to design the wireless communication that is necessary for monitoring
the processes carried out between HydrogenIX vehicle and service station. First, the wireless
communication is analyzed and also all the communication system including the visualization
interface was designed and implemented in InTouch.

In the last part the results of the testing of motor control and testing of data monitoring system
respectively are presented.
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Vizualizac¢ni 3D graficky engine
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Abstrakt

Interaktivni trojrozmérna pocitacova vizualizace probihajici v realném Case zaziva v posledni
dob& mohutny rozvoj. Technologické moznosti dnesnich programovatelnych 3D grafickych
akceleratortt dovoluji pii vytvafeni pokrocilych grafickych aplikaci vytvaret komplexni
trojrozmérné scény generované v realném case. Masivni podpora paralelniho zpracovani dat,
moznost pfimo ménit nativni funkci jadra grafického Cipu a samoziejmé existence specialnich
grafickych rozhrani umoziuji pfi implementaci 3D enginu vyuzivat téchto hardwarovych
prostiedki.

Tato prace se zabyva navrhem a implantaci 3D grafického enginu v OpenGL 2.0. Zékladem
aplikace je grafova struktura oktalovy strom s pohledovym ofezavanim (octal tree with
frustum culling) umoznujici efektivni zobrazovani rozsahlych scén. Engine disponuje
podporou dynamickych stinii za pomoci techniky stinovych téles (z-pass stenciled shadows).
Aplikace podporuje shader jazyk GLSL a na pokrocilych grafickych akceleratorech umoziuje
vytvareni specialnich efektli (per pixel lighting, bump mapping, real glass,...). Engine je
vyvijen jako multiplatformni aplikace umoziujici interaktivni vizualizaci architektonickych
feSeni a prezentaci trojrozmérnych dat.
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Abstrakt

Tato prispévek vznikl jako reakce na rostouci trend v oblasti fizeni a optimalizace
technologického provozu, kde vlastni fizeni je realizovano nejcastéji SCADA systémy (tzn.
supervizni fizeni a sbér dat) a jejich napojeni na vyssi stupeni fizeni - MES- Manufactoring
Eexecution Systems.

Nedilnou soucasti takovychto feSeni je sbér dat, analyza a jejich uloZeni v relacni databazi.V
mé praci se soustiedim pravé na vytvoreni ukdzkové aplikace spojeni SCADA systému
Promotic srelatnimi databazemi. Predvedu propojeni a vyménu dat prostfednictvim
univerzalniho rozhrani ODBC s databazi MySQL a v Promoticu implementovaného rozhrani
DAO + MS Access. S tim,Ze se budu snazit demonstrovat a nasledné popsat co nejvétsi skalu
funkci, ale také omezeni, takové spoluprace.

SCADA ODBC Databaze
(Promotic) —> (MyODBC 3.51) —> (MySQL)

v

Tato prace pak mize byt vyuzita naptiklad ve vyuce Vizualizace technologickych procest na
naSem institutu, kde dosud chybi uspokojivy ptiklad feseni tohoto komplexniho problému.
Pro mé ptipadné nasledovniky tak bude mnohem snazsi problém pochopit a poznatky déle
aplikovat a rozvijet v praxi.

Literatura

WELLING,L. a THOMSON,L.; [pteklad Gregor J.]1.2005. MySQL : privodce zaklady
databdazového systemu .s.255, CP Books, ISBN 80-251-0671-3

www.microsys.cz - Dokumentace

www.mysgl.com

LANDRYOVA,L,PAVELEK M. KONECNY M: 1996. Ndavrh procesnich systémii:
programové systémy SCADA/HMI. s.93, VSB-TU FS,ISBN 80-02-01100-7




Studentska tvurci a odborna ¢innost 2006 42
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Abstrakt

Préace je zamé&fena na zobrazeni provoznich parametrti pfi prichodu virtualni scény na zakladé
dat, které jsou ulozeny v systému fizeni baze dat MySQL. Vyuziva programového interface
aplikace VirtualDool, vytvofeného programem Borland Delphi. Pro komunikaci mezi aplikaci
a databazi slouzi rozhrani ODBC. V aplikaci vytvofené k témto ucelim je mozné tvofit
grafické objekty (uzly,vétve). Ve specialnim editoru pak vyuzivame nami vytvorené objekty a
z nich tvofime celou topologii dilniho dila. Ve vytvofeném projektu umoziuje aplikace
VirtualDool piidavat jednotlivym castem provozni parametry jako napiiklad stav diilniho
ovzdusi. Tyto informacni data lze zobrazit pfimo uvnitf objektu pomoci Billboardu. Data se
nacitaji z databdze a aplikace umoziuje jejich okamzitou zménu a nasledky zobrazi ve
virtualni scéné. Prace by méla ukazovat jaké jsou moznosti zobrazeni dat ve virtualni scéné.
Soucasti prace je analyza vizualiza¢nich moznosti VRML97/X3D pro zobrazeni dat ve scéné..

B Datsbhion Propliy

I{i {

It
Vet

Obsend infamace | Vit | Fiychion vetnu | Tiakavy spbd | Probbcky Prvsrd ety |
Kysiki2 [ Sirvoak H2S [ERI
DugkM  famom  Crad Siricity 502 [Foom

Ood Uiy CO2[E0000 Wodnl pany [+ 000

Coid Ubednaty CO 10 00 Methan CH4 R of

o Ui I

Literatura

ZARA, J. 1998. "VRML 97 — Laskavy privodce virtudlnimi svéty", Brno: Computer Press Brno.
1998.

KADLEC, V.a AKELEY K.2003. "Delphi — Hotovd ieSeni", Brno: Computer Press Brno, 2003.

TEIXERA, S. & PACHECO, X..: "Borland Delphi - Pritvodce vyvojdii" , kniha V-VI1, Mobil
Media a.s., 1998.




Studentska tvar¢i a odborna ¢innost 2006 43

Méreni rychlosti pohybujiciho se pfedmétu pomoci programovatelného
automatu Simatic.

ZACEK Jifi

DA< Katedra MaRT - 455, VSB - TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
B +420 775 958 958, E jiri.zacek.stl @vsb.cz,

Abstrakt

Tato prace se zabyva métenim rychlosti pohybujiciho se predmétu pomoci
programovatelného automatu Simatic. K méfeni je pouzit automat firmy Siemens, typu C7-
635, ktery patii do fady S7-300. Pro demonstraci méteni byl vytvoien laboratorni model,
ktery umoziuje métit rychlost golfového micku pohybujiciho se po naklonéné roving. Pro
detekci polohy micku je pouzit systém svételnych zdvor fady SMTR 3000 firmy Telco. Pro
meéieni rychlosti byly vytvoteny zvlastni funkce, jejichz moznosti jsou demonstrovany

v ukédzkové fidici aplikaci. Prace také zahrnuje vizualizaci fidici aplikace operatorskym
panelem, ktery je soucasti C7-635. V panelu je nahrana aplikace, pomoci které je mozno si
prakticky vyzkousSet jednotlivé metody méfeni bez pouziti pocitace. Soucasti prace je i
vizualizace v PC s vyuzitim programu InTouch. Diky moznosti komunikace PLC pfes
Ethernet 1ze provadét demonstracni méfeni soucasné z obou vizualizaci.

Literatura
BENES, P., CHLEBSKY, J., LANGER, J., MARTINASKOVA, M. a VORACEK, R. 2000.
Automatizace a automatizacni technika3 — Prostiedky automatizacni techniky,

Praha: Computer Press, 2000, ISBN 80-7226-248-3
http://support.automation.siemens.com
http://www.infrasensor.cz
Napovéda programu Step7




S4 - Aplikace méricich a diagnostickych
systému

Mistnost: D 221




Studentska tvurcéi a odborna ¢innost ‘2006 45

Méreni a vizualizace krevniho tlaku
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Abstrakt

Tato prace se zabyva navrhem a realizaci méticiho fetézce pro sniméni krevniho tlaku, pfenos
naméfenych dat a jejich néaslednou vizualizaci. Jako méfici pfistroj tlaku je pouzit vyrobek
firmy Envitec. Konkrétné je to modul NIBP 2010.

V dobé rozvoje telemediciny je navrzené komunikacni rozhrani koncipovéano tak, aby byl
pfenos dat co nejrychlejsi a co nejefektnéjsi, ale aby soucasné splioval dané pozadavky a
standardy. Proto byly pouzity dvé varianty rozhrani a to sériova linka RS 232 a bezdratova
komunikace Bluetooth. Soucasti prace je také vytvoreni softwaru, ktery by naméfenad data
zpracoval a poté zobrazil. K tomuto ucelu byl pouzit program Matlab verze 7.1.

NIBP 2010  Obvod pro upravu
= napétovych urovni RS 232

Bluetooth %

Navrzené feSeni piedstavuje jednu z moznosti pifenosu dat v oblasti telemediciny. Vytvoiené
uzivatelské rozhrani je koncipovano tak, aby bylo co nejednodussi, zaroven co nejptehledné;si
a pro uzivatele co nejptijemné;si.

Vyuziti této technologie v praxi je velmi Siroké. Ordinace které jsou vybaveny témito
technologiemi umoziuji propojeni nékolika pfistroji a vytvoreni systému ordinace, ktera je
pak velmi flexibilni a zaroven se stdvd mobilni.

\4
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Abstrakt

Manipulacia s materidlom vo vyrobe, skladové hospodarstvo, technologicka obsluha, vymeny
strojovych komponentov a modulov vo viacsSine pripadoch predpoklada. realizaciu halovych
konstrukcii. Dominantni tlohu v tejto oblasti hraji mostové Zeriavy réznych hmotnosti
a uzitkovych vlastnosti pohybujice sa po kolajnicovych drahach. Aj napriek sofistikovane;j
technike a progresivnych technolégiach nedokdzeme zarucit’ priamost’ ulozenia kolajnice, ¢o
sposobuje znac¢né technické a finanéné problémy. Ciel'om tohto projektu je navrh zniZenia
nakladov na udrzbu a opotrebenia zeriavovych kolies. Zvolené optimdlne riadenie pohonu
zahfila nielen smer pohybu Zeriavového mostu ale aj odchylky priamosti a opotrebenie
kolajnicovej drahy. To ma za nasledok znizenie ndkladov na udrzbu kolies aj kol'ajnic
a zvySenie kvality dynamiky riadenia.

Optimalne riadenia je zabezpecené vhodnymi optoelektronickymi snimac¢mi, PLC a
frekvenénymi meni¢mi (obr.1). Vola medzi nédkolkom a kol'ajnicou je pomocou snimaca
transformovana na elektricky signal. PLC spracovava tento signal spolu so signdlmi
z riadiacej konzoly, podl'a algoritmu riadenia.

=

Riadiaca konzola, koncové vypinace,
predkonocové spinace, signalizacia
na konzole, ...
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Meéreni a analyza nerovnosti povrchii kovovych materiali vytvorenych
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Abstrakt

Rezani abrazivnim vodnim paprskem je technologicky proces vyuZivajici paprsek
vysokotlaké vody s pfimési abraziva k fizenému odfezavani materidlu. Pouziva se k fezani
témer vSech materidlt. Predklddand prace se vénuje studiu jakosti povrchii vytvorenych
abrazivnim vodnim paprskem s cilem zvysit jakost povrchu.

K méfeni nerovnosti povrchu byla pouzita bezkontaktni opticka stinova metoda vyvinuta na
VSB-TU Ostrava (viz obr. 1). Touto metodou ziskana data byla analyzovana a srovnavana
s referen¢nimi daty, ziskanymi z komercnich pfistroji. Navrzen byl také zptsob zefektivnéni
fezani technologii abrazivniho vodniho paprsku, zejména z hlediska jakosti povrchu.

VZOREK

KOLIMATOR

N/ QLASER

CCD

PC (FFT)

Literatura

BUMBALEK, B., ODVODY, V., OSTADAL, B. Drsnost povrchu. Praha: SNTL, 1989.
MLCOCH, L., SLIMAK, 1. Rizeni kvality a strojirenské metrologie. Praha: SNTL, 1987.

VALICEK, J. Snimani kvality povrchu materialu pro vizeni technologie kapalinového paprsku.
Ostrava: VSB-TUO, 2003. Diserta¢ni prace.




Studentska tvurci a odborna ¢innost 2006 48

ww~vr 7

Navrh ak¢énich a méFicich prvku pro ¢ast technologického procesu tipravy

bridlice
CHARVATEK Ji¥i
Institut Ekonomiky a systémil fizeni, 545
B +420 604 — 45 44 95, - zrzek.charvos(@tiscali.cz
Abstrakt

Jedna se o Cast technologického procesu upravy bridlice, konkrétné o davkovaci a michaci
zatizeni.
Toto zatizeni ma dv¢ vétve:

e sypky material je navazen v zasobniku plnéném podavacem

e do odméfovaci nadobky jsou ze Ctyi zasobnikid tekutych pigmentt a hydrofobnich

prisad nadavkovany dvé slozky v urcitém poméru

Obsah 1. a 2. je nasledné v pustén do michaciho zafizeni a po urcitou dobu michan, po
uplynuti této doby je obsah michaciho zatizeni vypustén.
Cilem mé prace bylo navrhnout akéni a méfici prvky pro tuto ¢ast technologického procesu.
Konkrétné se jednd o meéfeni vySky hladiny v zésobnicich stekutymi pigmenty a
hydrofobnimi piisadami, ventily a vybavu pro davkovani téchto roztokt, zatizeni pro vazeni
biidlice a jeho vyhodnocovéani a ventil na vystupu michaciho zatizeni.

I
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Abstrakt

Se stale vEétsi miniaturizaci a s rozvojem elektroniky se zvySuje slozitost a komplikovanost
vyrobkll uzivanych v riznych odvétvich. Je nutné otestovat zafizeni ¢i obvod pomoci
dostupnych testovacich prostiedkti. Velmi progresivni testovaci metodou je Sumova analyza,
pomoci niz se vyhodnocuji ndhodné nizkouroviiové signily. Velkou vyhodou fluktuacni
spektroskopie je, ze neni destruktivni a vypovidda o mnohych vlastnostech materialu.
Soustiedili jsme se predev§im na Sumovou analyzu luminiscenéni diody, protoze v nasi
laboratoii se zabyvame kiemikovymi nanomateridly, na nichz méfime Sumové projevy.
Obzvlasté sledovanym jevem je elektroluminiscence téchto vzorkii. Je znamo, Ze pro
diagnostiku elektronickych struktur pomoci Sumii je obzvlast¢ vyhodné studium 1/f Sumid.
Tento Sum jsme zkoumali pfedevs§im u sviticich diod, u kterych jsme méfili spektrum Sumu
pii nizkych frekvencich. Na obr. 1. je vidét 1/f Sum luminiscencni diody kterd je Castecné
oteviena. Z téchto experimentl vyplynulo, Ze koeficient a, jeZ se urcuje s regrese namérenych
dat, se méni v zavislosti na poloze pracovniho bodu na voltampérové charakteristice
luminiscen¢ni diody. Na obr. 2. je vidét Sumovéa mapa luminiscen¢ni diody. Jde o zavislost
napajeciho napéti vzorku a frekvence na niz méfime fluktuace napéti na polovodici.
Meéfieni bylo provedeno pomoci synchronniho detektoru Lock-in SR 830 DSP a softwaru HP
VEE 6.0.
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Abstrakt

Problematika modelovéani a simulaci je v soucasné dobé v riznych odvétvich velmi aktudlni
téma a automobilovy primysl nevyjimaje. Matematickych simulaci se vyuziva jak pii vyvoji
samotnych novych vozl, tak i pro vyvoj a testovani nejriznéjSich bezpecnostnich systémil,
mezi které patii napt. ABS, ASR, ESP, atd.

Pii realizaci takového systému byl pouzit simula¢ni program Matlab/Simulink, ve kterém
jsem vytvofil prostorovy matematicky model vozidla. Model se sklad4 z n€kolika S-funkeci,
které jsou napsany v jazyce C. To napomdhd lepsi pfenositelnosti mezi riznymi verzemi
programu Matlab/Simulink. Tento simula¢ni model zisk&va vstupni informace o thlu natoceni
volantu, poloze plynového a brzdového pedalu z herniho zafizeni. Diky tomuto propojeni
muzeme nejenom jednoduseji realizovat rozdilné jizdni situace, ale celd funkce simula¢niho
modelu se pfiblizila fizeni skute¢ného automobilu. Pro vystup je vytvoiena virtudlni realita,
ktera dokaze 1épe interpretovat pritbé¢h chovani vozidla v testovanych jizdnich situacich.

Natoceni volantu, zména polohy Ridic
plynového a brzdového pedalu g s Vizualni zobrazeni
v ) |
Herni zarizeni Virtualni realita
i
Matlab/Simulink
Vstupni hodnoty : A
pro simulaci PrOStOTOYY model Vystup simulace
> vozidla

Ve virtudlni trati jsou mista s rozdilnym soucinitelem pfilnavosti. Pro testovani vlastnosti
systtmu ABS jsem zvolil pravé kluzky povrch. V simulaénim modelu Ize také navodit
situace, kdy leva ¢ast vozidla jede po jiném povrchu nez prava ¢ast. Jde naptiklad o led na
jedné stran¢ a drsny asfalt na strané¢ druhé. Zacne-li automobil v tomto okamziku prudce
brzdit, tak dojde vlivem rozdilnych brzdnych sil ke smyku. A to jsou pravé situace, pii
kterych se provadi testovani bezpecnostnich systému vozidla.
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Abstrakt

Zobrazeni magnetickych poli je v dneSnim svété dosti dalezité nejen v oblasti konstrukce
filtr kovovych castic, elektromotorti a dalSich pfistrojii vyuzivajicich elektromagnetickych
jevu, ale 1 v oblasti EMC a bezpec¢nosti. VSechny elektronické ptistroje nebo elektrické stroje
vyzafuji vlivem své ¢innosti elektromagnetické zafeni, které mize byt pro ostatni pfistroje tak
pro lidi v jejich okoli nebezpecné. Sestavili jsme méfici zafizeni pomoci né¢hoz lze nalézt
zdroj téchto poli a mohou se u€init kroky jeho eliminaci.

M¢éteni bylo provedeno pomoci pfistroje  Gaussmeterd2lod firmy LakeShore, XY
zapisovace,PC Pentium a laboratorni karty PCL812PG od firmy Advantech.

Pro fizeni XY linedrniho zapisovace k uc¢elim skenovani, sbér dat a zobrazeni naskenovanych
hodnot bylo pouzito mych vlastnich programi vyvinutych v programovém prostifedi Borland
Delphi a pouzitim knihovny OpenGl.

Na obrazku 1 je zobrazeno magnetické pole rotoru disketové mechaniky jako piiklad a
testovaci objekt méfici sestavy a fidicitho software. Na obrazku 2 je zobrazeno rozlozeni
magnetického pole v né skiin€ vysilace pro bezdratovy ptenos dat zabezpecovaciho systému,
ktery byl poskytnut ke zkouméani na nasi fakulté¢ zakaznikem.
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Vliv vlastnosti suspenze na uziti elektrodiftizni metody pii méreni
suspendace

PICHOVA Kamila

DA Ustav procesni a zpracovatelské techniky, CVUT v Praze, fakulta strojni, Technicka 4,

Praha 6, 166 07

- Kamila.Pichova@fs.cvut.cz

Abstrakt

Limitnim stavem pro projektovani a provozovani michacich zafizeni pro michani suspenzi je
stav, kdy jsou vSechny castice suspendovany a zadné jiz nezistavaji lezet na dn€ nadoby (tzv.
stav vznosu pevné faze). V této praci byl experimentadlné sledovan prubeéh suspendace ve
véalcové nadobé s klenutym dnem laboratorniho métitka pomoci elektrodifiizni metody. Tato
metoda je zalozena na ptenosu elektrického signalu v elektrolytu a vyuziva se pii méteni
suspendace. Jeji vyhodou je nejen jeji jednoduchost a nizké naklady, ale i nezéavislost na
zkuSenostech experimentatora a moznost meéfeni 1 nepruhlednych suspenzi. Cilem
experimentll je posouzeni vyuzitelnosti této metody z hlediska vlivu riznych fyzikalnich
vlastnosti suspenzi na prib¢h suspendace a ureni stavu vznosu.
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Modifikace elektronické osobni vahy pro telemedicinské aplikace

PRAUZEK Michal
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B 42077569 49 19, +420774 694919, B michal.prauzek st@vsb.cz,
@ http://www.softwell.cz

Abstrakt

Tato prace se zabyva vyuzitim informace z elektronické osobni véhy, tak aby byla vyuzitelna
pro telemedicinské aplikace. V dobé zacatku ¢innosti na tomto projektu nebyl na trhu zadny
typ elektronické osobni vahy, ktery by umoznoval ptenos informace do pocitace. V prvni Casti
prace jsou tedy rozebirany moznosti hardwarové modifikace vahy, aby spliiovaly piislusné
parametry. V prub¢ehu projektu se objevila na trhu vaha, kterd ptenos informace do pocitace
jiz umoznovala, proto je druhd ¢ast prace vénovana zpracovani informace.

Vysledkem prace je elektronickd osobni vaha, kterd dokéze automaticky informaci o
hmotnosti zaslat do pocitace. Informaci jsme potom schopni dorucit do telemetrického fetézce
a vyhodnotit z ni potiebné udaje.

Vnéjsi podnét

v

Elektronicka ! Zpracovani informace Komunikaéni .
o Telemetrie e x Databaze
osobni vaha pocitadem protokoly

\ Telemetricky Fetézec \

Telemetrické méfeni hmotnosti pomoci elektronické osobni vahy je soucéasti komplexni
projektu fakulty FEI, katedry 455 — Biomedicincké inZzenyrstvi.
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Meéreni a vizualizace elektrokardiografie

PUSTKOVA Radka

DA< Katedra MaRT - 455, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
ﬁ +420 721 010 138, % radka.pustkova@seznam.cz

Abstrakt

Vzhledem k rostoucim pozadavkiim na mobilitu telemetrickych pfistrojii se méni také naroky
na komunikacni prostredky. V klinické praxi je proto ¢im dal vice pouzivana komunikace
pomoci bezdratové technologie Bluetooth, u které odpadaji omezeni dana kabelovym
spojenim, a kterda umozni komunikaci vice zafizeni. S vyS§imi naroky na mobilitu a
komunikaci rostou také pozadavky na uzivatelsky pfijemny software.

Cilem mé prace je navrhnout meéfici fetézec a realizovat vizualizatni software pro méfeni
elektrokardiografie (EKG). Z diivodu pozadavku co nejmensich rozméra je EKG realizovano
pomoci OEM modulu, které jsou v moderni lékarské technice vyuzivany jako embedded
(vestavéné) moduly, podporujici jak sériovou komunikaci pomoci RS 232 tak bezdratovou
technologii BLUETOOTH.

Vzhledem k tomu, Ze je v biotelemetrii stale vice vyuzivan, byl k realizace vizualiza¢niho
softwaru pouzit, programovy prostiedek Matlab. Software je zpracovan ve verzi 7.1 Diky
pouziti technologie Bluetooth mize byt vytvofen systém pracujici s vice pfistroji ¢imz se
takto vybavena laboratof (ordinace) stava velice flexibilni a mobilni.
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Vplyv fyzikalnych, chemickych a materialovych faktorov na kvalitu
a rychlost’ demineralizacie kostného tkaniva

RADIKOVA Ivana
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Abstrakt

V poslednych rokoch sa venuje vel'kd pozornost’ ortopedickym operaciam, pri ktorych sa
Coraz CastejSie vyuzivaju kostné alotransplantaty, teda kostné tkanivo poskytnuté od darcu.
Aby sa zabrénilo problémom s rejekciou, musia sa upravit' tak, aby ho telo prijemcu
nepovazovalo za cudzie a aby alotransplantaty mali zachované ¢o najvacsie osteoinduktivne
vlastnosti.

Tkanivové inzinierstvo je jeden z najdynamickejSich vednych interdisciplindrnych odborov.
Poslanim je poskytovat medicinskej praxi materialy alebo autoldégne, alogénne a xenogénne
produkty, ktoré zlepSia kvalitu zivota pri progresivnych chronickych ochoreniach alebo
poskytnu plnohodnotn ndhradu casti 'udského tela pre navratenie jej funkcie.

Cielom prace je priprava huméanneho demineralizovaného kostného matrixu (DBM) zo
spongiozne] a kortikalnej zlozky kostného tkaniva podla Standardnych technologickych
postupov Zdruzenej tkanivovej banky Lekarskej fakulty UPJS a Fakultnej nemocnice L.
Pasteura v KoSiciach, a v ramci toho procesu sledovat’ vplyv réznych faktorov a porovnat
kvalitativne vlastnosti jednotlivych vzoriek po procese pripravy alotransplantdtu stanovenim
stuptia demineralizacie s dorazom hlavne na Ca’" v samotnom procese demineralizacie.
Sugastou prace je aj navrh schémy aparatiry, ktora ma sluzit' na kontinualne meranie Ca®',
tak aby bol technologicky proces pripravy alotransplantatu - DBM meratelny.

Z vysledkov vyskumu bude prehodnoteny a modifikovany technologicky postup pre pripravu
DBM, ktory sa v klinickej praxi hlavne v ortopédii, traumatologii, stomatochirurgii vyuziva
ako alogénny nosic¢ s dobrymi osteoinduktivnymi vlastnostami.
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Marketingovy vyzkum v dopravnim podniku

HLOCHOVA Jana

DA Katedra 545, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
Qj ana.hlochova@seznam.cz

Abstrakt

Cilem této prace nazvané ,Marketingovy vyzkum v dopravnim podniku“ je
vyhodnoceni dotaznikd o spokojenosti zakaznikd s poskytovanim sluzeb méstské
hromadné dopravy z hlediska kvality jak ji chapou cestujici. A protoze tuto sluzbu pro
Mésto Prostéjov zajistuje spoleCnost FTL, je to i o jejich kvalitadch prace v této
oblasti.Prace obsahuje tfi Casti. Prvni ¢ast je zaméfena na popsani zkoumané firmy a
jeji charakteristiku. Druha Cast prace se tyka marketingového vyzkumu a analyzy
soucCasného stavu. Posledni tfeti Cast se zabyva samotnym provedenim
marketingového vyzkumu formou dotazniku a jeho zhodnoceni.
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Systémovy pohled na zaloZeni spolecnosti s ru¢enim omezenym

CHMIEL Jakub
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% jakub.chmiel.st@vsb.cz

Abstrakt

Cilem prispévku je podrobné popsat postup zalozeni spolecnosti s ru¢enim omezenym. Prvni
faze prace se zabyva popisem spolecnosti z pravniho pohledu a tedy z pohledu obchodniho
zakoniku. Kdezto druhd faze se jiz zabyva samotnym zalozenim spolecnosti a to v presné
popsanych jednotlivych krocich, které musi potencidlni podnikatel absolvovat. Cely postup,
ktery mize slouzit svym charakterem jako kuchatka, vychazi mimo jiné z osobni zkuSenosti
autora pii osobnich navstévach kompetentnich tfadu. Veskery sled krokl zalozeni spolecnosti
je znazornén v grafu, ktery adekvatné vystihuje tuto fazi bakaldiské prace. Cilem posledni
¢asti této prace je dosahnout optimalniho Casového rozvrzeni zalozeni spolecnosti s ru¢enim
omezenym, k ¢emuz je vyuzita teorie grafli a jeji aplikace, fizeni projekti metodou CPM
(Critical Path Method).
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Ekonomicky rozvoj mésta z pohledu vzdélanosti jeho obyvatel
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Abstrakt

Bakalatska prace jsou uvedeny jednotlivymi studijnimi programy evropské unie. Mensi
nahlédnuti, které ze zminénych programtl jsou realizovany na VSB — TUO. Daéle se zde
nahlizi na systém kolstvi v Ceské republice.

Vliv socidlniho ptivodu na moznosti vzdélavani, zaméstnanost a nezaméstnanost z pohledu
vzdelani. Rozebrani Moravsko-slezského kraje z pohledu Skolstvi v jednotlivych regionech.
Rozd€leni regionu podle typu $kol, nezaméstnanosti.

Srovnani MSK s CR ve $kolnim roce 04/05
(poéet stududicich na VS)

31 360

O Moravsko-slezsky kraj
OCR mimo MSK

243 602
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Informacni podpora managementu projektu

LAPSANSKY Zdengk
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Abstrakt

Cilem tohoto projektuje vytvofeni aplikace pro management projektd na katedie ATR
v databazovém prostiedi Microsoft Access 2003, respektujici standardni postupy definované
v ramci popist procesl bakaldiského a magisterského studia. V ramci feSeni projektu jsem se
zabyval zakladnimi pojmy vyskytujicich se v prostfedi databazovych systémi, dale jsem
poukdzal na nékteré z novych moznosti a novinek programu Microsoft Access 2003 vzhledem
k jeho ptedchozi verzi. Hlavni ¢ast prace je vénovana vlastnimu fesSeni, kde jsem se zabyval
analyzou problematiky evidence projektli na katedie ATR, popsal jsem jaka je dnedni situace,
jak probiha vytvareni zadani témat a jejich schvalovani.

Nasledné jsem se vénoval popisu postupu jejich pridélovani. Tim jsem se dostal k samotnému
navrhu datové struktury systému evidence projektil, po nékolika tpravach jsem dospél do
stadia, kdy jsem byl schopen navrhnout tabulky, jejich polozky a postupné je napliovat daty.
Vytvafeny informacni systém navazuje na jiz existujici aplikaci zaméfenou na obsahy
predmétii a snazi se vyuzit vhodné jiz existujici objekty, zejména je to evidence osob
(pracovnik katedry) a doporucovana literatura.

V tomto bodé¢ feSeni jsem musel u pfevzatych tabulek dbat na presném piepisu vSech polozek,
aby nedochazelo ke koliznim staviim pii navdzani mé prace na existujici aplikaci. Po navrhu
tabulek jsem vytvofil klientskou aplikaci a pfipravil datovou ¢ast systému k pfenosu na SQL
server katedry k rozsifeni stavajiciho informacniho systému katedry.
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Prizkumova analyza dat vzhledem ke tvorbé statistického modelu
ekonomického rozvoje mésta v ramci CR

MICHNA Petr

Institut Ekonomiky a systému fizeni, Fakulta hornicko — geologicka,

Vysoka skola baiisk4d — Technicka univerzita Ostrava, 2006

Tato prace popisuje postupy a metody prizkumové analyzy dat. Zamétuje se hlavné na
vytvotfeni zdkladni datové matice, popisnou statistiku, vyhledani odlehlych pozorovani,
zjisténi zavislosti mezi ukazateli a ovéreni normality rozdéleni jednotlivych ukazatelti. Cilem
této prace bylo aplikovat tyto dil¢i analyzy na statisticky soubor dat vytvoreny na zékladé
potieb grantu ,,Ekonomicky model rozvoje méstské aglomerace, reg.¢. 402/05/0057“ a dle
moznosti danych strukturou statistickych roéenek z Ceského statistického ufadu za rok 2004.
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Zkvalitnéni zivota v Moravskoslezském Kkraji

REMIS Martin
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Ostrava - Poruba, 708 33
= martin.remis.st@vsb.cz,

Abstrakt

V bakalarské praci jsem popisoval moznosti informacni spolecnosti. A to jak pozitivni, tak i
negativni. DalSi ¢ast je tvofena teoretickou analyzou kraje a to z hlediska bytové vystavby
obchodu a sluzeb. Dale jsem analyzoval data za rok 2004 podle kraji tykajici se bytové
vystavby a obchodu a sluzeb. Na zavér jsou zde shrnuty vysledky dané analyzy spolu
s davody vysvétlujici danou situaci. A zdvérem jsou zde nastinény mozna feSeni.
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E-Marketing

SIROTNAKOVA Lenka
DA< Katedra Informatizacie Procesov TU Kosice, Letna 9, Kosice, 04101

2 lenka.sirotnakova@hotmail.com,

Abstrakt

Efektivita moderného marketingu a managementu je silne prepojend s aplikdciami ICT
s aspektami systémovosti, kontinualnosti, reSpektovaniami zZivotnych cyklov organizacie a
produktov, ¢asového faktoru, turbulentnych zmien trhu a technologii, vytvaranie optimalnych
sieti dodavatel'ov. ICT vytvara v tomto zloZitom obrazci pristupov a konceptov pavucinu
komunikacie, spatnych vézieb, jednostrannych a obojsmernych tokov informacii, napojenti na
analytické, prezentacné, rozhodovacie, monitorovacie a manipulacné (napr. priame riadenie
procesov) nastroje ICT.

Kvalitny marketing firiem sa vyznacuje nasledovnymi atribatmi:

* Kontinudlnost’ — marketing za¢ina este pred zaloZenim firmy ako su¢ast’ podnikatel'ského
zameru a sprevadza cely jej zivotny cyklus

* vizie — 0zké spojenie marketingu so strategickym zdmerom firmy

= planovitost’ — kratkodobé¢, strednodobé a dlhodobé planovanie so spitnou vazbou na
realizacii

= vyvaZené vyuZivanie vSetkych casti marketingového mixu a marketingovych
nastrojov

» ststavny marketingovy vyskum s implementéaciou spitnej vizby

= prioritou je uspokojovanie ziakaznika v suladu s dlhodobou stratégiou organizacie a
s jej zaujmami

Marketing je chapany ako ¢innost’ celej organizacie

Podnik musi mat’ stanovent politiku identity, ktora zoskupuje vsetky rozliSovacie aspekty
firmy: graficky vyraz, zvukovy vyraz, logo, skratky, mené znacky, podpis, klima, ovzdusie...

COhr. 11,1, Ciele komuanikdcie + B to B
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Analyza nakladi
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Abstrakt

V dnesni dob¢ kazda jednotliva firma sleduje na trhu svoji finan¢ni situaci. Moje Bakalatska
prace je zamé&fena na analyzu nakladii v Rekrea¢nim stfedisku Hutisko — Solanec. Analyza
nakladi mé zjistit mésice, které byli ztratové ve sledovaném obdobi. Po zjisténi ztratovych
mésicl, tyto ndklady analyzovat a minimalizovat. V uvodu prace je popsané rekreacni
sttedisko. Nasledné teoretické vymezeni nékladi. V samotné analyze jsou zjistény naklady a
vynosy za sledované obdobi coz je 2002 az 2005. Provedeni opatieni a zavedeni do bézného
chodu rekreacniho stfediska. Zavér tvoii celkové zhodnoceni.
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Graficky informaéni systém $koly VSB-TUO
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Abstrakt

V této praci se zabyvam navrhem a vizualizaci informaéniho systému VSB-TUO pro cilova
zafizeni jako jsou PC, PocketPC, ¢i mobilni zatizeni s OS Symbian. 3D model Skoly je
vytvofen v grafickém studiu 3D Studio MAX v8.0. Program vyuzivd nejnovéjsi grafické
knihovny OpenGL(ES).

Hlavni funkci mého programu je vyhledavani osoby nebo mistnosti v aredlu Skoly. Uzivatel
zada misto, kde se nachazi a hledanou osobu ¢i mistnost. Systém zobrazi jednoduchou formou
cestu, kterou se dostane k zadanému cili. Systém poskytuje uzivateli nazorny pohled na
umisténi mistnosti v ramci budovy a to formou animace prichodu budovou od zadané k
hledané mistnosti.
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Systém pro paralelni zpracovani uloh umélé inteligence
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Abstrakt

V posledni dobé se stale vice rozviji perspektivni oblast Ul (uméla inteligence). Vysledky
vyzkuma nachazeji uplatnéni ve stéle SirSim spektru rozliénych oborti od 1ékafstvi, az po
dilni inZenyrstvi. Praktické vysledky kazdodenné pfinaseji nové moznosti, urychluji mnohé
vyzkumy a umoziuji feSeni uloh, jenz by béZnymi postupy byly mnohdy zcela nefesitelné.
Podoblast umélé inteligence DUI (distribuovand umélé inteligence) je neodd¢litelna soucast
UL Ulohy tohoto typu jsou charakterizovany vysokymi naroky na &as potiebny k jejich
zpracovani. Stézejnim bodem je zde struktura jejich dat a zpiisob zpracovani takovychto dat.
Data jsou mj. charakterizovany také tim, ze se skladaji z dil¢ich Casti, které lze ftesit
samostatng, nicméné pii pouziti jednoho pocitace pro feSeni ulohy postrada tento fakt
vyznam. Jelikoz vSak zde nezélezi na poradi, ve kterém se budou jednotlivé ¢asti fesit, nabizi
se moznost paralelniho zpracovani. Data ze zadané ulohy se pro vyfeSeni rozd€li na useky
obsahujici jednu nebo vice jednotlivych ¢asti, ty se oddélené zpracuji na vzdalenych
pocitacich a vysledky zpracovani se posléze opét slouci. Slouceni zavisi na povaze dat a toto
je zélezitost konkrétni feSené tulohy.
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«» Softwarove rezhramt

Mnou vytvofené aplikace jako celek tvofi relacni systém, ktery umozZni pieklenout
hardwarovou stranku a vyuzit pocitace, které jsou dostupné v lokalni siti pro paralelni
zpracovani téchto rozsdhlych uloh. Aplikace jsou navrzeny tak, aby je bylo mozno plné
ovladat pomoci definovanych instrukci. Tim je zaruceno, ze uzivatel ma moznost zvolit,
jakym zpusobem bude ulohu zpracovavat. Také je umoznéno vytvaret dalsi aplikace
(Agenty), které zajist'uji vlastni zpracovani dané tilohy.
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Pocitacové rozpoznavani obrazu v laboratornim méreni
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Abstrakt

Pocitacové rozpoznavani neboli strojové vidéni je v posledni dobé cCasto nasazovano
v nejriznéjSich aplikacich bezkontaktniho méteni. Pouzivd se pro meéfeni tvard, rozméra,
detekci pohybu, povrchovych vad, barev, mnozstvi, OCR atd.

V této praci je feSen problém snimani rozméra a jejich zmén v Case. Jedna se o rozsSifeni
standardni tahové zkousky provadéné na kovovych materidlech. Na digitalni kameru je
natdCen vzorek b&hem procesu tazeni. Konecnym cilem je pak vytvofit aplikaci, kterad
samostatné ziskany videosoubor zpracuje a vyhodnoti. Vystupem jsou ¢asové zmény rozmeri
(priméru a pfiénych rysek) v podobé grafii. Je nutné navrhnout vhodné podminky pro
snimani (svétlo, poloha) a rozhodnout zda je metoda spolehliva a dostate¢né piesna.

Uloha se do jist¢ miry vymyké standardnim tloham rozpoznavani. Spojuje totiz dva odlisné
problémy a sice detekci obrysu (tvaru) a rozpoznani rysek na povrchu kovového materialu.
Prispévek popisuje moznosti feSeni, pouzité algoritmy a piipadné zpiesnéni métenych
rozmera.
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Abstrakt

Od roku 1998, kdy byl jazyk XML oficialn¢ zvetejnén jako doporuceni organizace W3C, se
stal ve svété¢ informacnich technologii vSude pronikajicim fenoménem. Technologie zaloZzené
na XML muizeme ¢im dal castéji nalézt na pozadi databidzovych systémi, v textovych
editorech, na pozadi programovacich a vyvojovych studii, ale i v celé fadé¢ kazdodenné
pouzivanych aplikaci. Co stoji za obrovskym poctem standardii a technologii zalozenych
pravé na jazyce XML? PredevSim fakt, Ze se jednd o obecny znackovaci jazyk slouzici
k navrhu vlastniho jazyka, kterym mtizeme vérohodnéji popsat uchovavané informace a to vse
omoci jednoduchého otevieného formatu zalozeném na prostém textu.

HHTRL
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Mezi hlavni rysy moderni informacni spolecnosti pafi pfevaha prace s informacemi,
interaktivita, integrace a globalizace (viz. napt. [Froulik 2005]). Kazda vzdélavaci instituce,
kterd si da za cil vychovavat odborniky v oblasti informacnich technologii, musi problematice
jazyka XML vénovat pozornost.

Ptispévek cerpa z diplomové prace Datové struktury jazyka XML, jejimz cilem bylo popsat
pouzivané nastroje jazyka XML a na praktickych ptikladech demonstrovat moznosti jeho
vyuziti. Béhem feSeni diplomové prace byl odvozen vlastni znackovaci jazyk. Ve spojeni
s vyvinutym XSD schématem a XSLT styly umoznuje zdpis diplomovych praci a jejich
naslednou transformaci do webového portalu.
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Subsystém zpracovani analogovych vstupt v jazyce Java

MICHNA Viktor
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Abstrakt

Prace se zabyva ndvrhem a realizaci subsystému pro zpracovani analogovych vstupti, jejich
archivaci a vizualizaci v jazyce Java. Subsystém je koncipovan jako otevieny, umoziujici
spolupracovat a pfijimat data zriznych systémli méfeni a fizeni. To umoziiuje koncepce
ovladaclti voln¢ zaclenitelnych do programu bez nutnosti rekompilace. Ovladace sdruzuji
skupiny vstupi zjednoho méficiho systému se sériovym piistupem a posilaji data ke
zpracovani a vyhodnoceni. To zahrnuje Upravu pievodni charakteristiky vstupu, test na
alarmy, detekci zmény pro vizualizacni subsystém a archivaci. Konfigurace systému a
archivace vstupii se provadi pomoci SQL databazi. To umoziuje zvySit vykon aplikace,
podporuje paralelni pfistup, modifikovatelnost struktury i obsahu a podporuje zabezpeceni
proti ztraté dat. Vizualiza¢ni subsystém je tvofen tabulkami aktudlnich hodnot vybranych
vstupll a grafy redlnych a historickych trendii. Vstupy se ve vizualizaci seskupuji. Vybér
téchto skupin a jejich spravu umoziuje vizualizatni menu. Vizualizace je viceklientska,
podporuje zabezpecené oveétovani uzivatell a komunikuje s hlavnim systémem protokolem
typu vzdaleného volani metod. Software je vyvijen pod nazvem MUSICA.
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Architektura systému umoznuje jeho dal$i vyvoj. Prvnim z naslednych vyvojovych kroki
bude vytvofeni rozhrani k programovatelnym automatiim, které se pfipoji pomoci nekterého
ze standardizovanych protokolti (DDE,OPC), ptipadné ¢teni dat ze standardniho rozhrani PC
(port COM, port LPT, GamePort) nebo z webovych serveri.
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Rizeni pohybu mobilniho robota mikroprocesorem Motorola
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Abstrakt

Tato prace se zabyva fizenim mobilniho robota mikroprocesorem Motorola HCS12. Cilem
této prace bylo vytvofeni vestavného fidiciho systému s timto mikroprocesorem. Celé zafizeni
ma slouzit jako vyukova pomucka pro predmét pocitate pro fizeni.Prace sestdva ze dvou
vzajemné spolupracujicich celkli. Prvnim z nich je fidici aplikace bézici v mikroprocesoru.
Tato aplikace je zodpoveédna za fizeni hardwaru mobilniho robota, ovladani jeho pohybu a
meéteni dulezitych veli¢in. Druhou ¢&éasti prace je aplikace bézici v prostfedi operacniho
systtmu MS Windows. Ukolem této aplikace je zprostfedkovani uZivatelského rozhrani
k systému, vizualizace stavu robota a ovladani jeho pohybu na zdkladé pokyni od uzivatele.
Nedilnou soucasti prace je rovnéz komunika¢ni protokol, pomoci kterého si mobilni robot a
pocita¢ PC vyménuji zpravy.
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WIRELESS Networking
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Abstrakt

V dnesnej dobe prebiecha rozvoj hlavne bezdrotovych sieti (WiFi), preto moja praca je
zamerana na tieto siete. Budem sa zaoberat' technickym zabezpeCenim wireless sieti, ich
normami pre pouZzivanie, prenosovou rychlostou, frekvenénym pasmom v ktorom pracuju
podla jednotlivych noriem. Dalej sa budem zaoberat’ bezpe¢nostou tychto wireless sieti a to
z hladiska prenosu dat ale aj vplyv na Zivotné prostredie. Dalej budem porovnavat’ vyhody
a nevyhody WiFi, kde pouzit’ WiFi a kde klasicka LAN siet’.
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Standardy WiFi:

802.11, poskytuje rychlost’ 2Mbps a pracuje na frekvencii 2.4 GHz.

802.11a, pracuje v bezlicencnom pasme 5 GHz a poskytuje rychlost’ 54 Mbps.
802.11b, pracuje v pasme 2.4 GHz a poskytuje rychlost’ 11 Mbps.

802.11g, pracuje v pasme 2.4 GHz rovnaku rychlost’ ako 802.11a.

802.11n, rychlost’ 108 Mbps a pracuje v pasme 2.4 GHz.
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Web konzola k vyuce a testovani SQL dotazi
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Abstrakt

Pojem databaze zna téméi kazdy. Databaze je obvykle velké mnozstvi dat, usporadanych
zejména pro rychlé vyhledavani a zjistovani udajii [Vieira 2001]. Databaze provazeji lidstvo
jiz od pradavna a samoziejme postupem Casu prochdzely svym dlouhodobym vyvojem. V
posledni dob¢ je drtivd vétSina databazi spojend se "svétem pocitaci". Bouflivy rozmach
pocitacového svéta, doprovazel také rozvoj a zdokonalovani pocitacovych databazi. Dnes, "na
zebticku popularity", jasné ptfevladaji databaze relacni. Jsou to databaze, kde data nejsou
ulozena v jedné, nybrz vice tabulkach (relacich), které jsou mezi sebou propojeny.

Pro manipulaci s daty, ulozenymi v takovychto databazich se pouziva jazyk SQL (Structured
Query Language). S daty se pracuje pomoci tzv. SQL dotazii, které slouzi ke vkladani, zméng,
mazani a zobrazovani dat. Tyto dotazy jsou dllezitou a nedilnou soucésti relacnich databazi.

S rychlym rozvojem internetu a jeho vyuzitim vzrista také rozvoj elektronickych publikaci,
které vyuzivaji skoly a také Siroka vetejnost. To je také diivod vzniku interaktivni vyukové
aplikace, ktera se zabyva vyukou a testovanim SQL dotazl. Studenti se nauci v deviti lekcich
manipulaci s daty uloZenymi v databazi. Mohou testovat jiz vytvofené¢ SQL dotazy a také
vytvaret své vlastni. K vytvafeni SQL dotazii mohou pouzit funkci drag and drop aniz by
museli dotazy vypisovat ru¢né. Interaktivni vyukova aplikace je urcena pro vSechny, ktefi
chtéji poznat svét relacnich databazi a manipulaci s daty, v nich uloZzenymi.

Naplite DML S0L. dotae:

: LT
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Abstrakt

Tato prace se zabyva fizenim otacek stejnosmérného motoru pomoci programovatelného
automatu B&R Systém 2005, ktery komunikuje s vizualizacnim systémem B&R PP 120. Tyto
dvé zafizeni jsou spojeny pomoci komunikaéni sit¢ Ethernet, kterd je v soucasné dobé¢ jednou
z nejrozsifenéjSich v automatizacni technice. Dale se tato diplomova prace zabyva analyzou
vizualiza¢niho systému B&R PP120 a tvorbou vizualizacni aplikace na tomto systému.
Vizualiza¢ni aplikace je programovana v jazyce Visual C++ v prostiedi eMbedded Visual
C++ 4.0. Vytvorena aplikace neslouzi pouze k vizualizaci daného laboratorniho modelu, ale
zajistuje 1 funkce potiebné pro vytvoreni komunikac¢niho spojeni mezi operatorskym panelem
a programovatelnym automatem. Pro tuto komunikaci pouzivdme rozhrani PVI (Process
Vizualization Interface), kterd je poskytovatelem spojeni mezi systémy Bernecker-Rairner.
PVI komunikace probiha pies rozhrani dynamické knihovny PVICOM.DLL.
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TeRsP - Datowy kabel
E &R
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Tento ptispévek je zajimavy hlavné tim, Ze operatorsky panel pouziva operacni systém
WindowsCE, cozZ vytvéfeni vizualiza¢nich aplikaci pon€kud znesnadiiuje.
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Syntéza neuronovych siti metodou symbolické regrese
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Abstrakt

Rozsahlou renesanci umélych neuronovych siti (artificial neural networks) vystiidalo obdobi
stagnace, a to jak na bazi aplikacni, tak i v teoretické roving. O skute¢né slozitosti lidského
mozku jsme si piitom stale nevytvortili konkrétni predstavu. Klasickou teorii neuronovych siti
nelze jiz dale rozvijet, protoze jeji zéklady vznikaly za pomoci znaéné omezeného
vypocetniho vykonu. S nastupem nové generace velmi rychlych mikroprocesorii se vSak
otvird prostor pro novou oblast um¢l¢ inteligence - evolu¢ni algoritmy. Ty se daji s tspéchem
pouzit k rozSifeni schopnosti neuronovych siti. Nikdo je ovSem na tuto oblast jesté

neaplikoval tak vyrazné, jako si to klade za cil pravé nas soucasny vyzkum.
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Jeho zakladni idea spociva v myslence, ze pocitace budoucnosti nebudou schopny neuronové
sit€¢ pouze samostatné ucit a optimalizovat, ale také inteligentné syntetizovat - koncipovat
jejich strukturu. Jednd se o dalsi logicky krok v oblasti neuronalni umélé inteligence - tam,
kde byl diive potieba ¢lovék matematik, vykondva jeho praci chytry algoritmus - symbolické
regrese. Konkrétni metodou symbolické regrese je v nasem ptipadé Analytické programovani,
algoritmus dlouhodobé rozvijeny nasi fakultou. Jeho ukolem je nalézt na mnoZiné funkci F,
ttidu funkci f (nenaucenou neuronovou sit), jiz je mozno vhodnou metodou uceni redukovat
na konkrétni funkci f* (nau¢enou neuronovou sit’) takovou, ze uspés$né fesi dany problém.
Tento pfistup ndm dale umoziuje obohacovat mnozinu F o funkce nikoliv neurondlniho
charakteru a podnikat tak vyzkum zatim zcela neprozkoumaného pomezi mezi ryze
neurondlnimi a ¢isté matematickymi strukturami.
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