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Uvod

Soutéz odbornych praci studentli s nizvem ,,Studentskd tviircéi a odbornd cinnost STOC 2005
navazuje na novou tradici celostatnich setkani studentd, které v letech 1992 - 1996 potadal
pod oznadenim STOC skupina pracovnikii Fakulty strojniho inZenyrstvi VUT v Brné, vedeny
Prof. Ing. Frantiskem Pochylym, CSc. Na setkani d&kani strojnich fakult Ceské a Slovenské
republiky v zafi 1996 v Ostravé bylo dohodnuto predavat organizaci této akce mezi strojnimi
fakultami obou statli a snizit tak opakované zatizeni organizatori z VUT Brno. Soucasné
dékan FS VSB-TU Ostrava navrhl rozsiteni poétu odbornych sekci o oblast automatického
fizeni, aplikované informatiky a prostfedki automatického fizeni. Tento navrh vychazel
predevsim z dobrych zkusSenosti studentské soutéze ,,Aplikace automatii Allen-Bradley, jejich
vizualizace a Fizeni v laboratornich podminkdch®, kterou v roce 1996 potradala HGF VSB-TU
Ostrava.

Organizatoti akce z Katedry automatizacni techniky a 7izeni Fakulty strojni a Institutu
ekonomiky a systémii Fizeni Hornicko-Geologické fakulty VSB-TU Ostrava ve spolupraci
s Katedrou mévici a vidici techniky FEI VSB-TUO navazuji i v letosnim roce na tradici
potadani celostatnich kol STOC a dobrou spolupraci se dlouholetymi i novymi sponzory této
soutéze. V organizaci soutéZe hraje rovnéz nenahraditelnou roli také pobotka Ceské
védeckotechnické spolec¢nosti - KAKI Ostrava. Skladba jednotlivych odbornych sekci rovnéz
navazuje na usp&snou tradici STOC na VSB-TU Ostrava.

V letosnim X. ro¢niku STOC 2005 je piihlaseno celkové vice jak 34 studentskych praci ze tfi
statti a sedmi vysokych Skol, nové rozdélenych do upravenych sekci:

S1 Teorie a aplikace systém{ Fizeni

S2 Aplikovana informatika

S3 Pocitacové fizeni s podporou PLC a SCADA/MMI
S4 Aplikace méficich a diagnostickych systém(

S5 Informacni systémy a management

S6 Informacni technologie

Aktivné soutéz sponzorsky podpofily firmy a spolecnosti: - ABB, s.r.o., AutoCont Control
Systems, s.r.o. Ostrava - ??? Kodym, ControlTech, s.r.o. Kolin - ??? Kodym,
INGELECTRIC, a.s. Ostrava, Microsys, s.r.o. Ostrava - ??? Kodym, PANTEK (CS), s.r.o.
Hradec Kréalové, Spectris Praha, s.r.o., TietoEnator, a.s., Komitét aplikované kybernetiky a
informatiky Ostrava. VSem je potifeba pod€kovat za vyraznou podporu odbornych
studentskych aktivit, které¢ se ve svych duasledcich odrdzeji také na kvalit¢ absolvent
zucastnénych Skol.

Doufame, zZe tradice védeckych konferenci studentti bude dale Gspésné pokracovat a vSem
ucastniklim pfejeme mnoho uspéchli v soutézi, ve studiu a velmi dobré uplatnéni
v praktickém Zzivot¢.

Prof. Dr. RNDr. Lubomir Smutny Dr. Ing. Oldfich Kodym
FS VSB-TU Ostrava HGF VSB-TU Ostrava

Garanti STOC "2005
V Ostravé 28.dubna 2005
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Rizeni dopravni kiiZovatky Opavska — 17.listopadu

BOCEK Zden&k

DA Institut ekonfo_{.niky a systémii Fizeni - 545, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava -
Poruba, 708 33, @& +420 604 543 778, & bocek zdenek@centrum.cz

Abstrakt

V dnesni dobg, kdy na potiebé dopravy zejména ve velkych méstech, zavisi skoro cela lidska
spole¢nost, je velmi dulezitym prvkem fizeni dopravniho provozu na kiizovatkach pomoci
svételného signaliza¢niho zafizeni. Cilem mé prace je proto analyzovat souCasny stav,
respektive soucasny signalni plan fizeni kfizovatky a navrhnout jeho lepsi alternativu. Toto
mozna nejplynulejsi. Ve méstech je pak nutno svételné fizeni sladit v celé komunikaéni siti,
aby tvoftilo uceleny dopravni systém. Proto se snazim do analyzy zahrnout i vliv prostfedi ve
kterém se kiiZzovatka nachazi a zaroven i vliv ndhodnych jevi, které ovliviiuji plynuly provoz
na kiizovatce. Na zavér je provedeno zhodnoceni mezi souCasnym a mezi navrzenym
signalnim planem, vyty€eni problémovych okruhi véetné ndvrhli na mozné feSeni

Literatura

Silni¢ni vyvoj spol. s.r.o., 1996. Navrhovani svételnych signalizacnich zafizeni pro fizeni
silni¢niho provozu ,Centrum dopravniho vyzkumu Brno, listopad 1996



mailto:bocek_zdenek@centrum.cz
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The Digital Control System of Walking 8-legs Robot

DZIEWIERZ Jerzy

DA Scientific Circle “SENSOR”. University of Science and Technology. Krakow Poland
trurl@data.pl, sensor@student.agh.edu.pl,

@ http://student.uci.agh.edu.pl/~sensor/
Abstract

Walking robots are machines which have many advantages and of course disadvantages.
The main advantage is ability of moving in harsh environment. Walking machines are suitable
for exploration rough surfaces like mountains, forests and etc., but not only surface of the
earth. They are very suitable to explore caves, tunnels etc.

Students of AGH-UST wants build walking robot with eight legs (fig 1.) which be
actuated by SMA (Shape Memory Alloys) wires. SMA wires are smart materials with many
advantages but have disadvantages too e.g. input-output hysteresis in shape memory alloys.
This nonlinearity is the main problem; it is general goal to solve it for control applications.
Next aim, which must be solved in walking machines, is sequence of legs moves during
robot’s motion. Synchronization moves of legs when restrictions are assumed are not trivial
task. In this paper analysis moves: forward, backward turn left, turn right of multi-legs robots
is done. Next problem is a stability of a walking robot. So those to control them we want to
occupy digital system and advanced control theory.

N

Fig 1. The eight legs walking robot

Advantages and disadvantages of the application are described.

The problem was defined and the solution will be presented.

This study is done for future activities. Students in Scientific Circle “SENSOR” try to build
up walking robot.



mailto:trurl@data.pl
mailto:sensor@student.agh.edu.pl
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Navrh a realizace robustnich algoritmii Fizeni pro vybrané technologické procesy.

. KOUDELA Tomas

E Katedra ATR-352, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
& +420776/142051, &= tkoudela@seznam.cz.

Prace se zabyva syntézou nelinearnich systému fizeni. Nerobustni irobustni algoritmy
fizeni jsou navrzeny na zakladé metody agregace stavovych proménnych. Touto metodou
muzeme navrhovat fizeni pro systémy, jejichz matematicky model je ve standardnim tvaru.
Navrzeni nerobustnich algoritmi vyzaduje pfesnou znalost matematického modelu tizeného
systétmu a znalost pisobicich poruch. Jakakoliv neznalost se odrazi v kvalit¢ fizeni. Tato
podminka fizeni neni ve vétSin€é redlnych piipadii splnitelnd, a proto se pouziva robustni
fizeni. Metoda agregace stavovych proménnych umoznuje navrhnout robustni algoritmus
fizeni s vysokym zesilenim a robustni algoritmy pracujici v klouzavém rezimu. Tyto
algoritmy jsou robustni ke zménam vlastnosti fizeného podsystému.

Tyto ptistupy byly pouzity pro fizeni vybranych procesti. Konkrétné to je laboratorni
model helikoptéry a levitace kulicky v magnetickém poli. Spravnost navrZzenych algoritmt
byla ovéiena ¢islicovou simulaci v programu MATLAB/SIMULINK 1 na realnych modelech.

Uy

Pocitac

Matlab.

Yo

Yy

Literatura
BALATE, J. 2003. Automatické ¥izeni. Praha: Nakladatelstvi BEN, 2003, 654 s. ISBN 80-
7300-020-2.

BELICA, P. 2003. Robustni fizeni nelinearnich dynamickych podsystémil. Ostrava: katedra
ATR-352 VSB-TU Ostrava, 2002. 79 s. Diplomova prace, vedouci: Vitecek, A.

ZITEK, P & VI'TEV(VJEK, A. Navrh fizeni podsystémi se zpozdénimi a nelinearitami.
Vydavatelstvi CVUT, Praha, 1999.
USER MANUAL.CE150. Helikopter model. Praha:HUMUSOFT s.r.0.,2002.

ZAPLATILEK, K & DONAR, B. Matlab, tvorba uzivatelskych aplikaci. Praha:
Nakladatelstvi BEN, 2003, 216 s. ISBN 80-7300-133-0.
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Analyza a simulacia ABS

ONDO Vladislav

Abstrakt

V tejto praci som sa zaoberal analyzou a simuldciou protiblokovacich systémov. Praca ma
Styri hlavné Casti. Prva Cast’ analyzuje ABS. Popisuje zakladné definicie a principy brzdovych
systémov rozliénych druhov vozidiel. Druhd cCast' sa zaobera prehladom elektronickych
brzdovych systémov vo vozidlach. Ukazuje funkéné bloky, dizajn a niektoré rozSirené
funkcie. To je prezentované v tretej Casti, ktord predstavuje analyzu systémov ESP, ABS,
a TCP, hlavny prehl'ad a zdkladné principy a funkcie.

Stvrta &ast’ sa zaoberd simuldciou, pri¢om je do tvahy brany vplyv povrchu, rychlosti
a hmotnosti vozidla. Vysledky simuldcie su zhrnuté v grafickych diagramoch, krivkéach
a tabul’kach podl’a rozli¢nych vstupnych hodnot.

Hlavnym vyznamom tejto prace je detailny prehlad a funkéné principy systémov, pretoze
pojednava o analyzovanom systéme ako o mechatronickom systéme. BlizSia analyza mohla
byt urobend aj pre iné parametre ako pre povrch, hmotnost’ a rychlost’, ale urobené simulécie
su zakladnym obsahom rieSenych problémov, pretoze systém ako celok je dost’ komplikovany
anaroény na riadenie. Tato praca predstavuje efektivhu vedomostni a informacnu bazu
a moze byt pouzita pre buduci vyskum a vyvoj zmieneného mechatronického systému.

Literatara

Halderman, James D. & Mitchell, C. D. (1999). Automotive Brake Systems (2nd Ed.).
Columbus, Ohio: Prentice Hall.

J. Hurtig, S. Yurkovich, K. Passino, and D. Littlejohn, “Torque regulation with the General
Motors ABS VI electric brake system,” in Proc. Amer. Contr. Conf., Baltimore, MD, June
1994, pp. 1210-1211.

Butts et al.: “"Hybrid systems in automotive control applications." In Morse, Ed., Control
Using Logic-Based Switching. Springer, 1997.
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Aplikace AC servomotoru pro dynamické polohovaci ulohy

PLCH Zbynék

zackmann(@email.cz,
Abstrakt

V poslednich letech maji servomechanismy $iroké uplatnéni ve vyrobnich procesech a s tim
jsou spojeny vysoké naroky na jejich technické parametry, ekonomicnost, usporu elektrické
energie a kompatibilitu s informac¢nimi systémy. Mezi servomechanismy, které spliuji tyto
naroky patii AC servomotory. Ty maji vSechny znaky regula¢niho obvodu, jelikoz jsou
charakterizovany ptitomnosti zpétné vazby a ptitomnosti fiditelného zdroje.

Polohovaci systémy ve spojeni s AC servomotory se vyznacuji velkou ptesnosti polohovani
a zna¢nou dynamikou pojezdu. V soucasné dob¢ jsou tyto polohovaci systémy Siroce
vyuZivany pro automatizaci vyrobnich stroji a linek.

Prispévek se zabyva problematikou aplikace AC servomotoru pro dynamické polohovaci
tilohy. Uvod zahrnuje popis servomotoru a vykonové jednotky. Dle popisu téchto soudasti je
ucinéno zprovoznéni celého systému pomoci manudlni jednotky a pomoci grafického
programu TLCT pro ovladani servomotoru. Na zdkladé znalosti servomotoru je navrzen
model pro vyuku pfedméti katedry ATR, na kterém jsou piedvedeny moznosti ovladani a
ukédzany charakteristické vlastnosti servomotoru.

. Pojezd pohybujici se
Servomotor v horizontalnim sméru Vykonova jednotka

Hlinikovy Zdroj 12V Potenciometr Manualni jednotka

Literatura

VLACH, J. 1999. Rizeni a vizualizace technologickych procesti. Praha: BEN, 1999. 149 s.
ISBN 80-86056-66-X.

SKALICKY, J. 2000. Elektrické pohony a vykonovd elektronika. Brno: Inauguradni
ptednéaska, VUT v Brné, 2000. 26s. ISBN 80-214-1601-7.
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Navrh a realizace vybranych algoritmii Fizeni pro laboratorni model
kulicka na ploSe.

STOLFA Michal

E Katedra ATR-352, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
@& +420 603 285058, michal.stolfa.st@vsb.cz

Abstrakt

V préci je uveden hardwarovy popis modelu a jeho softwarovad podpora. Je proveden
navrh vybranych algoritmi fizeni pro laboratorni model kulicka na ploSe, ktery je umistén
v laboratoti F203b.

Na zédkladé¢ daného matematického modelu byly navrhnuty robustni a nerobustni
algoritmy fizeni vychazejici z metody agregace stavovych proménnych. Byla provedena
simulace v programu MATLAB/SIMULINK R14 realizace algoritmi na redlném zafizeni,
pomoci programu MATLAB/REAL TIME TOOLBOX a vytvofen ovladaci modul
v programu MATLAB/GUIDE.

Literatura
USER MANUAL. Using MATLAB. Praha: HUMUSOFT s.r.0., 1997.

USER MANUAL. Real Time Toolbox. Praha: HUMUSOFT s.r.o0., 1997.

USER MANUAL. CE151. Ball&Plate model. Praha: HUMUSOFT s.r.o., 2002.

ZITEK, P & VITECEK, A. Navrh fizeni podsystémi se zpozdénimi a nelinearitami. 1. vyd. Praha:
Vydavatelstvi CVUT, 1999. 165 s. ISBN 80-01-01939-X.

ZAPLATILEK, K.&DONAR, B. MATLAB. Tvorba uZivatelskych aplikaci. Praha : BEN, 2004.216 s.
ISBN 80-7300-133-0.
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Navrh robustnich algoritmii Fizeni technologickych procesi.

VECERA Leo

DA< Katedra ATR-352, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
leo.vecera@seznam.cz

Abstrakt

Tato prace se zabyva navrhem robustnich algoritmt fizeni, ktery je proveden na zaklade
metody agregace stavovych proménnych. Tato metoda umoznuje navrhnout fizeni pro
systémy, jejichz matematicky model je ve standardnim tvaru. Metoda agregace stavovych
proménnych dovoluje navrhnout nerobustni 1 robustni algoritmus fizeni s vysokym zesilenim
a robustni algoritmy vychézejici z Ljapunovovy funkce. Tyto algoritmy jsou robustni ke
zmeénam vlastnosti fizeného podsystému.

Pristupy k navrhu fizeni nelinearnich systéma byly pouzity pro fizeni vybraného
technologického procesu. Konkrétné se jednalo o asynchronni motor. Spravnost navrzenych
algoritmt byla ovétena Cislicovou simulaci v programu MATLAB/SIMULINK.

zduchovi mezera

Obr. Vektorové orientované fizeni

Literatura
BALATE, J. 2003 Automatické rizeni. Praha. Nakladatelstvi BEN, 2003, 654 s. ISBN 80-7300-
020-2.

NOSKIEVIC, P. Modelovani a identifikace systémii. MONTANEX. 1999, 276 s. ISBN 80-
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NOSKIEVIC, P. Simulace systému. Ostrava, skriptum VSB - TU Ostrava 1992.
WAGNEROVA, R. Syntéza nelinedrnich systémii fizeni. Disertaéni prace, VSB-TUO, Ostrava
2002, 124 s.

ZITEK, P & VITECEK, A. Ndvrh Fizeni podsystémii se zpozdénimi a nelinearitami.
Vydavatelstvi CVUT, Praha, 1999, 165 s. ISBN 80-01-01939-X
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Simula¢ni modely navijecky a odvijecky ve valcovacim soustroji.

ZAITLIK Tomas

E Petrov nad Desnou 50, Rapotin 788 14

B +420 607 864 248, tomas@zaitlik.cz,
Abstrakt

Navijecky/rozvijecky se pouzivaji k navijeni a rozvijeni past o velkych délkach do svitkl pti
souCasném vyvijeni konstantniho tahu u reverznich vélcovacich trati. Velikost tahu pfii
navijeni mad vliv na kvalitu valcovaného pasu. Protoze se prumér svitkli u rozvijecky
zmensuje a u navijecky zvétSuje, musi se plynule ménit i pocet otacek jak u rozvijecky, tak i u
navijecky. Rychlost navijecky udavad mechanizmus valcovaci stolice. Ma-li byt tah v pasu
konstantni, musime regulovat pohon navijecky na konstantni vykon, nepfimo umérny
rychlosti pasu. Simula¢ni model je realizovan v programu Matlab — Simulink. Jednd se o
blokové orientovany simula¢ni program. Celou soustavu navije¢ky jsem v tomto simulacnim
programu realizoval a provedenymi experimenty ovéfil funkénost a pravdivost simulace
v porovnani s chovanim skute¢né soustavy. Pro simulaci regulace tahu jsem vytvofil model,
ktery realizuje odvijecku, navijeCku, valcovaci stolici a vzajemné propojeni pruznou vazbou.
Propojeni pruznou vazbou simuluje navijeny pas. Tento blok je realizovan také jako
univerzalni a drobnymi Gpravami jej lze ptizptsobit dle pozadavkia. Simulaéni model regulace
tahu miizeme zménou parametrii ménit dle pozadavkil na tah jak na vstupni, tak i na vystupni
strané, rychlost pasu plechu, rozméry plechu a zakladni parametry soustavy. Pro tyto zdkladni
zmény slouZzi zaddvaci okna.

Wzt To Wotspace§

To Wotkspice

amega 1

»

otacky 22
To Wionspacesd M 12

Kotoue 1 To Workspace2

»

Pofuimt Ma Ma

ToWobepare?

FPohant

Obr. 1 Schéma konstrukce navijecky Obr. 2 Simulaéni model navijecky
Literatura
Formanek, 1. 1994. DYNAMICKA ANALYZA ELEKTRICKOMECHANICKYCH POHONU VALCOVACI
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The Software for Playing Chess with Robot

CZAK Pawel

DA Scientific Circle “SENSOR”. University of Science and Technology. Krakow Poland
cza_q@o2.pl, sensor@student.agh.edu.pl, @ http://student.uci.agh.edu.pl/~sensor/

Abstract

This paper describes a chess program whose function is not only a game of chess with a
player on the computer screen but also on a real chessboard with the use of a manipulator. I
will also discuss basic issues concerning the creation of such an application as well as block
diagrams of cooperation with the environment.

Start v
v Strin
e N g '
Move from conversion
chessboard
\§ J

i ; . Error |
String conversion ] A{Send to Robot ]

If good No
move If back
receipt
Yes No
[Send to Pharaon
v [Back to start ]

[Recive move ]

Fig. 1
The following aspects will be discussed in details:
- application structure
- communication with chess engine
- communication with the robot
- communication with the chessboard
- communication with the user
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Projekt Hélios — studie multifunkéni prizkumné sondy

HAJDUSEK Jiii

DA Ji¥ Hajdugek, Pstruzi 172, Frydlant nad Ostravici, 739 11

o - @ hito:

& +420 731 171 350, shaakree(@seznam.cz, http://shaakree.zde.cz
Abstrakt

Jiz n&jaky Cas jsem uvazoval o fidicim systému, ktery by udrZoval soustavu v rovnovazné
poloze, popt. daval informace o jeji pfesné pozici. Zhruba pied rokem jsem si rozmyslel co
budu tvofit na diplomové praci. Rozhodoval jsem se mezi kracejicim a 1étajicim podvozkem
(u druhé moznosti se nejedna piimo o podvozek). Rozhodl jsem se pro vznaseni.

Ze shroméazdénych dat jsem postupné tvofil jednotlivé soucasti fidiciho obvodu. Zvolil jsem
modulérni systém, abych mohl jednotlivé prvky v pfipad¢ potieby inovovat nebo nahrazovat
je pfi jejich zniceni.

Elektronicky obvod je sestaven znékolika modulii: senzorového, procesorového a
regulatorového modulu. Senzorovy modul udavé informace o ndklonu a zméné sméru, tyto
informace predava pocitacovému modulu ve tvaru analogového signalu, ten je zpracovava a
regulatorovému modulu posild pulsy o riizné periodé, kterymi se pak tidi otdcky motort. Ty
jsou stfidavé o nizké hmotnosti a vysokém krouticim momentu.

Cilem diplomové prace je aby se sonda vznasela, tzn. vytvofit fidici obvod, vazby uvnitf néj a
naprogramovat mikroprocesory.

Co se tyce konstrukce, zvolil jsem pro kostru a nosné ramena hlinikové profily ve tvaru ,,L*.
Pro oplésténi pak nemékceny PVC o tloust'ce 2mm.

Cely tento projekt je urcen pro laboratorni ti€ely. Studie tvaru sondy je vhodna i1 pro komer¢ni
vyuziti zde by se ale pouzily jiné materidly - uhlikové profily a plastové desky silné¢ méné nez
Imm.

Literatura

doc. Dr. Ing. Novak P. Mikropocitacové idici systémy, VSB-TUO 2002, Ostrava, 112s,

Ing. Matousek P. Prdce s mikrokontroléry atmel AVR, BEN — technické literatura, Praha
2003, 376s
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Ovladaci aplikace modelu levitace predmétu v elektromagnetickém poli

CHLEBEK Michal

DA< Katedra ATR-352, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33,
Mchlebek@seznam.cz, @ http://www.vsb.cz/

Abstrakt

Bakalaiska prace navazuje na Disertacni praci ,,Tvorba systémovych modulii pro podporu
fizeni v operacnim systému MS Windows NT*“.V Prvni ¢asti se prace zabyva doplitkem pro
podporu fizeni v redlném cCase a vlastnim modelem levitace. Dalsi ¢ast projektu je zaméfena
na seznameni principu programovani. Hlavnim cilem projektu je vytvofeni uzivatelské
aplikace, kterd umozni operatorovi obsluhu modelu levitace pies vizudlné vytvoreny model.
V bakalarské praci je zahrnut Cinnost aplikace a navod pro obsluhu operatora vytvorené
aplikace.

. BlZEn] predméty v magnetickiém poll CH.OM.S verze 106

B| = @0 BEEEel
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= s

Literatura

FOJTIK, D. Tvorba systémovych modulii pro podporu Fizeni v operacnim systému MS
Windows NT. Disertacni prace. Ostrava: VSB- TU Ostrava, 2004.

MICROSOFT 2003; Microsoft Visual Basic 6.0 Prirucka programdtora, Praha: Computer
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Navrh multifunkéniho bloku pro presné Fizeni laboratorniho modelu
robota OSKAR

JANAL Vit

DA< Katedra ESR-545, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
vit.janal@seznam.cz

Abstrakt

Institut Fyziky pozadal na$i katedru o vytvofeni zafizeni schopné pohybovat se snimacem
drsnosti po pfedem znamé trajektorii. V praxi se obvykle vyuzivd zafizeni pracujici v
kartézskych soutadnicich. J& jsem vyuzil laboratorniho modelu robota OSKAR, ktery pracuje
ve sférickych souradnicich. K tomu, abych mohl robota fidit jsem potteboval zpétnou vazbu,
kterd po celou dobu informuje o poloze jednotlivych pohyblivych jednotkdch robota. Tato
zpétnd vazba na modelu chybéla a proto bylo nutné robota upravit. Rozhodl jsem se pro
bezdotykové snimace vyuZzivajici dvojici infrabran a to z divodu moznosti snimat nejen
velikost, ale i smér pohybu nezéavisle na vnéjSim okoli. Dalsi dilezitou vlastnosti je moznost
zmény rychlosti, kterou feSim zménou taktovaci frekvence krokovych motord. VesSkerou
¢innost fidi mikrokontrolér ATMEL AVR AT90S8535.

Soucasti realizace byl interface, ktery obsahuje veSkery hardware nutny pro fizeni robota.
Nazval jsem jej Multifunkéni blok pro piesné fizeni laboratorniho modelu robota OSKAR.

Literatura
Ing DAVID MATOUSEK 2003. PRACE S MIKROKONTROLERY ATMEL AVR
BEN-Technicka literatura, Praha

VLADIMIR VANA 2003. MIKROKONTROLERY ATMEL AVR-programovdni v jazyce C
BEN-Technicka literatura, Praha
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Tvorba ¢asti vyukového modulu pro kombinovanou formu studia predmétu
Aplikovana statistika

KUTY Jan

DA Institut ekong_riliky a systému fizeni - 545, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava -
Poruba, 708 33, @& +420 777 935 293, ekuty(@centrum.cz

Abstrakt

Distan¢ni vzdélavani je multimedidlné fizené studium, pii kterém nejsou vyucujici a
studenti v pfimémkontaktu. Zamérem je vytvofit fizené studium, které je svou kvalitou
srovnatelné s prezencnimi formami studijnich programiti. Cilem mé prace byla tvorba jednoho
vyukového modulu v ramci skript pro kombinovanou vyuku Aplikované statistiky.
Zpracovavam problematiku normalniho a normalizovaného rozlozeni. Vyukovy modul
zpracovavam v jazyce HTML, s pouzitim Java skriptu a DHTML.

Literatura
Mika, J. - Pricha, J. (2000): Distanc¢ni studium v otazkach (Privodce studujicich a
zdjemci o studium), CSVS - Nérodni centrum distan¢niho vzdélavani, Praha, 2000, 28s.

Kolektiv autorti (2004): Distan¢ni vzdélavani v Ceské republice — souéasnost a
budoucnost, Centrum pro studium vysokého skolstvi — NCDiV, Praha, 2004, 342s.
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Komunikace mikrokontroléri Microchip s PC pomoci USB

SLAVICEK Michal
michal.slavicek@gmail.com
Abstrakt

Rozhrani USB (Universal Serial Bus) dnes zaujima vyznamné postaveni a stalo se
prakticky nahradou sériového rozhrani RS 232. Maly konektor, sériova komunikace, moznost
zietézeni az 127 zatizeni, dostatecné napdjeni v konektoru, moznost pfipojeni a odpojeni za
chodu, vlastnosti Plug & Play a pfedev§im pomérné jednoduchy navrh a volny piistup k
technologii.

Také firma Microchip zareagovala na tento trend a uvedla na trh fadu mikrokontrolért
PIC16C7x5, kterd podporuje USB 1.1 (1,5MBps). PIC16C765 patii do rodiny levnych,
vysoce vykonnych 8bitovych CMOS mikrokontrolér vyuzivajici architektury RISC,
pracovni rychlosti 24MHz, 33 vstupné/vystupnimi vyvody s individudlnim nastavenim sméru
toku dat, 8bitovym A/D ptevodnikem, tfemi ¢itaci/Casovaci, dvéma PWM vystupy, atd.

Pro ovéteni komunikace pomoci USB a vyuziti PIC16C765 v praxi byla sestavena
laboratorni tiloha fizeni teplovzdusného modelu (TVM) pomoci PC. Model teplovzdusného
obvodu je tvofen zdrovkou napdjenou z fiditelného zdroje napéti, jez je umisténa v krytém
tunelu, kterym je profukovan vzduch pomoci ventilatoru (napajen pomoci fiditelného zdroje
nap¢ti). V tunelu jsou umistény tfi snimace teploty, fotodetektor, termoanemometr a
objemovy vrtulkovy pritokomér.

V programovacim jazyce C++ byl vytvofen program, kterym mikrokontrolér
komunikuje s PC. Tento program umoziiuje ovladat a fidit TVM z PC. Pro fizeni byly pouzity
dvé metody: dvoupolohova regulace a PSD regulator. Pribéh regulace je vykreslovan do
grafu a namérend data je také mozné exportovat do souboru pro dalsi pouziti.

EE Rizeni pomoci PSD reguldtoru

R eguluji: PSD regulator Legenda
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Autonomny skener pre nevidiacich

TOMKOVA Zuzana
D<K AaR, SjF TU v Kogiciach, Park Komenského 8, 042 00 Kogice, SR

ztomkova@centrum.sk

Abstrakt

Dvadsiate storoie vynikd vyraznym pokrokom na poly techniky a vedy. Vo velkej
miere k tomu prispel aj rozvoj informacénej techniky a technologii, ako aj samotny déraz na
informovanost’ a slobodu informacii. Vzhl'adom na dostupnost’ a vykonnost’ tejto techniky sa
pocitace uplatiiuji v beznom zivote, vyrobe a inych oblastiach. Ddsledkom toho je
skuto¢nost’, ze praca s pocitacom patri do vSeobecného vzdelania.

V poslednej dobe vznikla snaha integrovat’ rézne postihnutych a chorych T'udi do
bezné¢ho spolocenského zivota. Vdaka tomu vznikol dopyt po zariadeniach, ktoré su
prisposobené 'udom s réoznymi postihmi a teda aj pre nevidiacich a slabozrakych. Okrem
beznych praktickych pomodcok pre kazdodenny zivot, sa moZeme stretavat aj so
Specializovanymi elektronickymi zariadeniami. Tieto slizia na prisposobenie  prace s
pocitaCom.

Prispevok popisuje niektoré zariadenia existujucej informacnej techniky urcenej pre
zrakovo postihnutych. V rdmci nej nachadza svoje miesto aj autonémny skener pre
nevidiacich. Prispevok je venovany popisu autonomneho skenera zo systémového hladiska
ako mobilného servisného robota. V zdvere je popisany model tohto zariadenia, ktory je
navrhovany na Katedre automatizacie a riadenia SjF TU v KoSiciach.

Literatura
[1]1 NEMEC M., 2004: Studia subsystému mobility servisnych robotov. Pisomna praca

k dizertatnej skuske. Strojnicka fakulta Tu v KoSiciach. Interny dokument.

[2] http://www.nanopac.com/PDH%20PocketViewer.htm, 10. 9. 2004
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Monitorovani vyroby termostati

DUNAJ Jan

DAl Katedra ESR-545, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33
o
& 420777809185 =

Abstrakt

Diplomova prace se zabyva monitorovanim produktivity vyrobnich linek termostati
spolecnosti Invensys Appliance Controls ve Sternberku. Mtij tkol byl rozsifit stavajici
monitorovaci systém, provadéjici pouze cCasov€é nezavislé scitdni vyrobenych kusa,
vytvofenim vhodného programu pro logicky automat Mitsubishi a tvorbou srozumitelného
grafického rozhrani ve vizualiza¢nim softwaru Citect.

megajohn@centrum.cz @ http://megajohn.zde.cz/

Navrhovana vylepSeni dle vyrobniho feditele firmy Invensys:
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m Kvantifikace prostoji vyrobnich lineck = Detailni pohled na produktivitu vybrané linky
m Predpokladané mnozstvi kust m Nahled na stav vyroby z pocitact v siti
m Moznost volby délky smény
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Pocitacova podpora pro vzdalenou spravu namérenych dat realnych uloh

KADERKA Martin

D><] Mnichov 384, Vrbno pod Pradédem, 793 26

o= O . .

& 420554 751 159, martin.kaderka@email.cz
Abstrakt

Prace se zabyva vizualizatnim systémem Control Web 2000, jeho moznosti ukladat
naméfend data realnych tuloh do soubori a moZznosti pfistupu k témto souborim pies
pocitacovou sit. V Control Web 2000 jsou vytvofeny aplikace, které komunikuji s redlnymi
fyzickymi modely, posilaji do nich vstupy a ¢tou vystupy. Kazda jednotliva aplikace bézi na
samostatném pocitaci. Tyto pocitace jsou spojeny pomoci sit¢ LAN. Jeden z pocitacli v siti
obsahuje jiné aplikace systému Control Web 2000, které komunikuji pomoci TCP/IP ovladace
s aplikacemi, jeZ obsluhuji redlné ulohy. Tento pocitac je zpfistupnén do internetu. Z internetu
je tak mozno ovliviiovat realné ulohy, posilat urcité vstupy a mefit chovani uloh. Aplikace na
pocitaci, jez mize komunikovat pies internet, provadi také archivaci vystupnich dat z aloh do
databazového souboru. Interakce mezi koncovym uzivatelem a serverem probihd pres HTTP
protokol pomoci standardnich internetovych stranek.

Prace ma v budoucnu slouzit pro studenty, aby si osvojili zkouméani neznamych soustav.
Cilem studenta bude identifikovat danou ulohu, zjistit matematicky popis jejiho chovani.
Takovy popis slouzi k teoretickému testovani soustav bez obav z mozného ohrozeni zdravi ¢i
hmotnych skod na zafizeni pfi jeho pretizeni.
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Obr. 1 — Schéma zapojeni pro dvé realné Lo charaiteristiky 1le—p] 0del0VE
a jednu modelovou tlohu uloha 1
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Modelovani, vizualizace a aplikace informac¢nich systémii pii obnové
krajiny postiZené povrchovym dobyvanim.

KALUS Roman
DA Katedra ESR-545, VSB-TU Ostrava, 17. listopadu 15, Ostrava - Poruba, 708 33

roman.kalus@seznam.cz

Abstrakt

Ma prace navazuje na vysledky vyzkumnych kol zabyvajicich se problematikou vyuziti
informacnich systému pro fizeni obnovy krajiny postizené povrchovym dobyvanim. Zmifiuji
se o problematice rekultivace a obnovy krajiny po t€Zb€ nerostnych surovin a o vyuziti
vypocetni techniky v procesu planovani obnovy krajiny a prezentovani rekultivacnich
¢innosti. V tvodu mé diplomové prace jsem analyzoval proces obnovy hornické krajiny a
definoval scénu krajiny postizené povrchovym dobyvanim. Déle jsem na zaklad¢ predchozich
praci zabyvajicich se informacnim zabezpecenim projektu obnovy krajiny navrhl metody a
postupy pfi nutnych Gpravach datového modelu a metody pro propojeni informacnich systému
se systémy vizualizatnimi. Navrhl jsem také metody a postupy pro vizudlné¢ vérné
modelovani krajiny a objektl v ni umisténych, véetné metody pro aktualizaci scény na
zékladé zmén v projektu. Pomoci téchto postupti jsem vymodeloval kompletni scénu
rekultivované krajiny s dlirazem na co nejvéEtsi realistiCnost a piesnost.
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Obr. 1: Postup tvorby virtualniho modelu rekultivované krajiny
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Digitalna kniZnica
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Abstrakt

Digitalne kniznice st novsimi systémami a ich podstatou je aby umoznili kazdému obc¢anovi
pristup k univerzu l'udského poznania v hociktorom Case z kazdého miesta nasej planéty
pouzivatel'sky privetivym, ale aj efektivnym spdsobom. Digitdlna kniznica predstavuje
spojenie jedinca s informdciou, t4 moze predstavovat text, obrdzok, video, software a iné
data.

Celé praca je systémovy navrh, ktory sa sklada z konstrukéného ndvrhu a navrhu riadiaceho
systému. KonStrukény névrh je realizovany v 3D modelovacom programe Catia V5 (obr.1),
kde je vypracované cele zariadenie so vSetkymi mechanizmami. Névrh riadiaceho systému je
spracovany v programe Control web 5 (obr.2), kde st naprogramované niektoré riadiace Casti
digitalnej kniznice spolu s grafickou simuléciou.

Existuje vela typov digitdlnych kniznic. Prezentovand digitdlna kniznica je urCena na
dlhodob¢ uskladnenie informacii (desiatky rokov) vo velkych mnozstvach (Tera bajty).
Informéacie st uskladiiované na CD/DVD médiach v zasobnikoch, a pristup k tymto médiam
zaobstarava roboticky vozik. Z hl'adiska pouzitel'nosti je kniznica zamerand na uskladnenie
takych typom informacii, ktoré su z oblasti filmu, hudby, textu, alebo Specidlne informacie
také, ktoré su charakteristické velkym objemom a z casového hladiska priznaéné pre
prilezitostné vyuzitie.

rmenie =

Celkove znazo:
| T [T N
s |
Primta mrna v}
7o v bl

obr.1 obr.2
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Navrh a realizace Fizeni dopravniho systému s valeckovymi dopravniky
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Abstrakt

Tato prace pojednéva o navrzeni a realizaci fidici aplikace, pro dopravni zatizeni sestdvajiciho
z valeCkovych dopravniki a vytahu. Systém zajiStuje automaticky rozvoz palet s materialem
do jednotlivych pater podle toho, jakou maji hmotnost. Skladd se zSesti pohanénych
valeckovych trati a vytahu ktery se pohybuje ve dvou rychlostech. Po ulozeni palety na
vstupni linku, je tato dopravena k vytahu, zvdzena a na zédkladé hmotnosti je navoleno patro,
do kterého ma byt dorucena. Po pfijezdu vytahu do pozadovaného patra se rozbéhne vystupni
linka ktera paletu dopravi na jeji konec, kde je pfipravena k odbéru. Ridici aplikace je
naprogramovana pro PLC Moeller-Easy 822-DC-TC, v jazyce kontaktnich schémat, pomoci
aplikace Easy-Soft. Automat fidi spousténi a zastavovani linek, otviradni a zavirani Sachetnich
dveii a pohyb vytahu nahoru a dolu dvéma rychlostmi.

B
1
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Abstrakt

Tato prace popisuje tvorbu virtudlniho 3D modelu hnédouhelného lomu v programu 3D
Studio MAX a néasledné oziveni scény, objektl tak, aby odpovidaly alespoil zékladnim
staviim realnym objektl a jako celek pak tvofili systém technologického celku lomu. Ve
scéné dynamického virtudlniho model lomu jsou zobrazovéany aktudlni stavy objektd a tudiz
tato scéna by mohla tvofit informacni systém lomu, kterou bychom mobhli fidit technologicky
celek lomu podobné, jako tomu je napt. u programu InTouch, kde je ovSem vizualizace
technologického procesu tvofena jen jako 2D aplikace. Dynamicky virtualni 3D model lomu
je ovladan pomoci programovaciho jazyka Microsoft Visual C++, kde se vyuziva grafického
enginu firmy 3DSTATE.

Prace vznikla v rdmci feSeni zaddni diplomové prace.

Obrazek scény lomu.
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Abstrakt

Vopraci jde o fizeni pneumatického servomechanismu. Pneumaticky valec
servopohonu predstavuje soustavu, kterd meéni své vlastnosti v zavislosti na poloze pistu. To
ovlivituje 1 prib¢h tuhosti pohonu a na ni zavislé vlastni frekvence a kritické zesileni. Je
vytvoieno v Matlab-Simulinku simulaéni schéma tohoto servopohonu.

Je zde uvedena experimentalni identifikace dynamickych vlastnosti v celém rozsahu
zdvihu pistu a vySetfeny pribeéh je pouzit pro navrh a nastaveni adaptivniho regulatoru.
Metoda identifikace i navrhu regulatoru je provedena na simula¢nim i skute¢ném modelu
pneumatického servomechanismu a hodnoty jsou porovnany. Realizace algoritmli na realném
zafizeni je pomoci programu Matlab/Real Time Toolbox. Pro ndzorny a piehledny postup
touto praci bylo v programu Matlab-Guide vytvoieno uZzivatelské prostredi.

I
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Automated control of climatic condition in glasshouse
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Abstract

My work dealt about exploitation of modern technology to wupkeep asking
specifications in glasshouse. This automated atmosphere control takes place per
programmable logical controller (PLC), which capture input-data about the status of several
physical parameters, for example damp, temperature, radiation-quantum etc. and in default
intervals (or in real time) response adequate on they. The visualisation of running processes
in glasshouse is displayed through a application programmed in a System for industry
automatization — Control Web 2000. This control can be used by large-scale glasshouses
alternatively by several glasshouses, which everyone is on another place (all around the
world). It's posible the monitoring centre is placed thousands kilometres from the place
of data-capturing (glasshouses).
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Vold-Kalmanova filtrace pro zpracovani signalua
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Abstrakt

Technické zaméfeni této prace pochazi z oblasti zpracovani a analyzy akustickych signali ve
strojnim pramyslu. Ukolem je vytvofit aplikaci, ktera je schopna pracovat se zvukovymi soubory typu
* wav a nasledné na jejich obsahu provadét Vold-Kalmanovu filtraci.

Vold-Kalmauv filtr je druh ¢islicového filtru, se kterym neni mozno pracovat v realném case, ale
pouze s jiz pofizenymi zvukovymi zdznamy. Jedna se o pasmovy filtr s velmi Gzkym propustnym
pasmem, stfed toto pasmo je mozno v pritbéhu filtrace ,,posouvat™ podle napt. v zavislosti na pritbéhu
vektoru rychlosti. Této vlastnosti se ¢asto vyuziva pfi analyze akustickych zdznamii hlukt rotacnich
stroju, kde se spolecné se zvukovym zaznamem pofizuje rovnéz zaznam o prib&hu otacek.

K numerickému teseni Vold-Kalmanova filtru se pouzivaji dv€é rovnice process equation a
measurement equation. Pfedpokladem pro je jich feSeni je prace s maticemi. V tomto piipadé se
ovSem jedna o matice velkych rozmérh, jejich velikost je pfimo zavisla na poctu vzorkl
zpracovavaného zaznamu. V tomto piipadé se jednd o tzv. Ridké pdsové matice. ReSenim vyse
uvedenych rovnic je v koneéném kroku feSeni soustavy N linearnich o N neznamych, kde N
predstavuje pocet vzorkli zaznamu. U nékolika sekundového zdznamu se jedna o soustavy s nékolika
miliony neznamych.

Uspora paméti poéitade pii praci s maticemi je feSena ukladanim pouze nenulovych diagonal
matice. Nasobeni matic a feSeni rovnic se provadi takovym zplisobem, aby se zbyte¢né nepocitalo
s nulovymi prvky matice. ReSeni soustavy linedrnich rovnic je postaveno na principu Choleského
rozkladu. Reseni i tak rozsahlych soustav je potom otazka pouhych nékolika sekund.
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Nepriame meranie teploty tenkej vsadzky
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Abstrakt

V sucastnej dobe nie je mozné priamo merat’ teplotu vsadzky v priemyselnych peciach
pocas ohrevu materialu nedestruktivnym spdsobom. Dévodov je viac. Jednak su to vysoké
teploty vo vnutri pece a pohyb vsadzky v pecnom priestore, ktoré znemoziiujii umiestnenie
meracej techniky (termoclanky) v pecnom priestore a jednak je to existencia spalin a
nepretrzity chod priemyselnych peci, ktoré znemoziujii priamo merat’ teplotu vsadzky
pomocou termovizie (pyrometrov). Na zaklade tychto skutocnosti a dovodov bol zostaveny
matematicky model nepriameho merania teploty tenkej vsadzky.

Uvedenu metddu je mozné aplikovat’ pre poklopovu zihaciu pec, kde prebieha
technoldgia zihania plechov valcovanych za studena, hlavne v tvare zvitkov.
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Pocita¢ova podpora merania ozubenych kolies
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Abstrakt

Meracie zariadenie na meranie ozubenych kolies sa stavaju zlozitejSimi. Zapis udajov na
papier sa nahradil zberom udajov do pocitaca. Pri takomto merani ndm odpadaji chyby, ktoré
vznikaji vplyvom l'udského faktora. Namerané idaje si nasobne presnejSie a hlavne rychlost’
spracovania trva v prepocte niekol'’ko sekund. Nové meracie zariadenia si konStruované tak,
aby priamo spolupracovali s po¢itaom, pripadne pocita¢ je uz ich sti¢ast'ou. Staré zariadenie
je mozné vhodnou tupravou, pripadne pridavnymi zariadeniami upravit’ tak, Ze pohyb ich
mechanickych ¢asti dokazeme previest’ na elektrick veli¢inu. Tato elektricka veli¢ina nam
potom bude sluzit’ ako vstupny signal pre analogovy, alebo digitalny prevodnik.

V préci sa zaoberam procesom, v ktorom je uz ziskani vstupny (elektricky) signal, ¢ize proces
zberu udajov z prevodnika, ich spracovanim a vyhodnotenym. Programova Cast’ je napisana
v programovacom jazyku Visual C++ v. 5.0 (tj. Visual Studio 97) od firmy Microsoft
Corporation.

Meracie
zariadenie
Chi Ch7 Zber a spracovanie Odajov
Prevodnil; Presodnil
kKeithle i k Keithle ) )
MEU’EB‘;;E BMPC AT LN Meh’aaﬁe Wy stupne
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Monitorovani a ovladani CAN sbérnice ve voze Skoda Fabia
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Abstrakt

V dnesni dobé¢, kde se informace plati zlatem a kdo je ziskd, ma velké predpoklady
uspét na svétovych trzich. Obrovské koncerny vynakladaji kazdorocné nemalé Castky na
vyvoj, aby dosahly co nejkvalitnéjsi vyrobek pii minimalnich nakladech.

Ve 21. stoleti si nedovedeme piedstavit automobil bez celé Skaly nejmodernégjSich
systémd, at’ uz se jednd o drobnosti jako jsou elektricky ovladané komponenty v komfortni
vybave, nebo také predev§im v oblasti aktivni a pasivni bezpecnosti, jako jsou prvky ABS,
ESP, airbagy, atd. Veskeré prvky vyskytujici se ve vozidlech potfebuji mezi sebou
komunikovat a sbirat data. Pro jejich spolupraci byla vyvinuta CAN sbérnice, ktera nahradila
obrovské mnozstvi kabelil a tim dosSlo ke snizeni hmotnosti vozidla. V soucasné dobé ma
protokol CAN své pevné misto mezi ostatnimi fieldbusy.

Dataframe CAN 2.0 A (11 Bit Identifier)

Start Identifier RTR IDE D DLC Data CRC ALK EOF+IFS
1 Bit 11 Bits 1Bit 1Bit 1Bt 4Bits 0.878 Bits 15 Bits 2 Bits 10 Bits

Dataframe CAN 2.0 B (29 Bit ldentifier)

[ TT] \

Start Identifier SRR IDE Ildentifier RTR 1 Ll bLC Data CRC ALK ECQF+IFS
1 Bit 11 Bits 1Bt 1Bit 12 Bit 1Bit 1Bit 1Bt 4Biks 0.87 8 Bits 156 Bits 2 Bits 10 Bits

Dnes jiz kazdy automobil ma mnoho fidicich jednotek, které je potifeba ovladat a
monitorovat, abychom méli jistotu funk¢nosti pii jejich nasazeni do provozu. V ptipadé
poruchy za provozu se mohou stat obrovské $kody (napf. poskodi-li se RJ motoru, tak je velka
pravdépodobnost , ze se poskodi motor). Proto dnes je potieba nechat své auto prohlédnut po
urcitych intervalech v diagnostickém centru.

Tento popsany proces simuluji na panelu, kde jsou umistény vybrané fidici jednotky
propojené mezi sebou CAN sbérnici. Veskeré RJ pochazi z vozu Skoda Fabia.
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Abstrakt

Jednym z Castych traumatickych zdravotnych postihnuti je postihnutie chrbtice a jej
Struktar s naslednym vyvojom, ktory mdze vyustit’ do stavu para — a tetraplégie. V indexe
traumatickych poskodeni nepredstavuji miechové poskodenia velku skupinu, ale z pohl'adu
zavaznosti je to skupina l'udi, ktord vyzaduje v€asnu a dlhodobu starostlivost’ a cely rad
odbornikov a Specializovanych pracovisk. Tato poturazova skupina sa chronizuje a v konec¢ne;j
faze vytvéra obraz disability a trvalého handicapu.

Osobitné problémy predstavuje integracia takychto pacientov do spoloCnosti a jej
jednotlivych Struktir.

Na zéaklade uskuto¢nenych stadii paraplégie a tetraplégie a rehabilitacného procesu tejto
skupiny pacientov sa ukazuje nevyhnutné podchytit’ proces reedukacie lokomoc¢nych funkcii
uz v subakutnej faze starostlivosti o pacienta.

Cielom prace je skonStruovat’ rehabilitatné zariadenie, ktoré bude v rehabilitatnom
procese paraplegikov plnit’ nasledovné funkcie:

e reedukdciu stratenych pohybovych funkeii
udrzanie a zlep$ovanie pohyblivosti kibov
aktivovanie krvného obehu a srdcovej ¢innosti, ako i latkovli vymenu
zmiernenie bolesti a vSeobecné uvolnenie
aktivovanie a regulovanie funkcii  zazivacieho TUstrojenstva a
dosiahnutie lepSieho travenia

Hlavnou tlohou zariadenia je rehabilitovanie pacienta v predpripravnej faze
vertikalizacie (pooperacnej resp. subakutne;j).

Ulohou prace bolo navrhnit kinematicka §truktiru Specifického a originalneho
rehabilitaéného zariadenia, jeho rozmerové obvody, materidl konStrukénych casti a jeho
optimalne psychoergonomické parametre. Navrhované varianty rieSenia umoziuju na zaklade
technickych a ergonomickych ukazovatel'ov vybrat’ optimalne rieSenie. Rehabilita¢ny systém
je navrhnuty pre aktivny a pasivny rezim rehabilitacie a je variabilny s jednoduchou
aplikaciou pre pacienta.

Rehabilitacné zariadenie bude umiestnené na Klinike urazovej chirurgie vo Fakultnej
nemocnici L. Pasteura v KoSiciach, avSak pred jeho vyuzivanim pre bezny rehabilitacny
proces je eSte nevyhnutné vykonat’ klinické skusky.
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The options of exploitation of e-learning system MOODLE

CURPAKOVICOVA Jana
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Abstract

Informational association designate further stage human evolution, which you can achieve
with using and implantation new informational and communicative technology. In ambit of
education in this case start word e- learning to be used, what is nothing else as using
informational technologies and systems in process of education.

Between e — learning systems belongs also software package Moodle, for develop add
creation of training and education courses, based on internet and web applications.

Moodle is freeware and open-source Software, and the meaning of that is, it’s free for use and
it’s possible to change and modify his source codes.

This project consists of 3 parts:

1. First part contain description and characteristic e- learning system Moodle, his
modules and  his parts.

2. second part is practical implementation this system in practice. In this system we will
create interactive course of informatics with using many tools, which this system
accords.

3. Third part is global arbitration this system and his enhancement in educational process
and interpretation of feedback from users of this system (students, teachers,
administrators)
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Application Service Providing a aplikace zabezpecovacich systémii

JEDLICKA Martin
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B +420777016 151, martin jedlicka@post.cz,
Abstrakt

Tato prace je zaméfena na ndvrh informacéniho systému, ktery slouzi k poskytovani
sluzeb z oblasti zabezpecovani fyzickych objektl. Tento systém je jako celek nazvan jako
Dispecinkovy Informacni Systém - (DIS) a je zaloZzen na modelu poskytovani informaénich
sluzeb formou pronajmu, tzv. Application Service Providing - (ASP). ASP je formou
outsourcingu IS/ICT, coz znamena zZe veSkeré naklady na IS/ICT lezi na specializované firmé,
od které podnik pouze nakupuje informacni sluzby.

Pozadavky na zabezpeceni majetku v dnesni dobé znacné rostou, proto by bylo potieba
vytvorit takovy systém, ktery by byl spolehlivy, dostupny a hlavné pro jeho uzivatele
nenaro¢ny z hlediska nakladl na jeho zavedeni a provoz. Proto se tato prace zabyva tvorbou
takového systému, ktery by tyto vySe popsané pozadavky splioval.

Zabezpecovaci technologie |

Problémem pro S§irsi roz$ifeni tohoto systému miZe byt hlavné nedivéra v model ASP,
protoze ten jesté neni priliS rozsifen.
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Pocitacova podpora operativniho Fizeni organiza¢nich praci
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Abstrakt

Oblast operativniho fizeni technologického procesu je v dneSnich podminkéach trzni
ekonomiky nedilnou soucasti pfi stanoveni vyrobni technologie a organizace prace. Ve
vétsin€ piipadi jde o rozsdhlé komplexy operaci a je vhodné pouzit pro tento ucel
pocitacovou podporu.

Jednou z oblasti operativniho fizeni je fizeni dopravy materidlu a dilni vystroje na hlubinném
dole. Zde je dulezité, aby byl na pracoviStich dany sortiment materialu v pozadovaném
mnozstvi a ¢ase. Neni-li toto dodrzeno, dochézi k prostojiim a ekonomickym ztratam.
Prispévek se zabyva vyvojem softwaru pro ucely operativniho fizeni organizacnich praci, tj.
pro planovéni a fizeni technologického procesu s ucelem zefektivnéni procesu a sledovani
jeho prubéhu.

Cilem je poskytovani pottebnych informaci o jednotlivych ¢innostech fidicim pracovnikiim.
Informace jsou poskytovany v podobé vystupnich tabulkovych sestav a grafickych prvki
v provedeni, na jejichz zéklad¢ je mozné do procesu operativné zasahnout.

Prispévek poskytuje softwarové zpracovani sitové analyzy pro fizeni slozitych organizacnich
praci a projevl stochastického charakteru.

Chr. 1 - Graficky wystup aplikace OCCW

Obrazek zobrazuje jeden ze dvou moznych grafickych vystupl softwaru. Jde o sitovy graf
s barevnym zvyraznénim ¢innosti v kritické cest¢ a ¢innosti, které by dle simulovaného ¢asu
m¢ély probihat.
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Abstrakt

Pfi pouzivani jiz bézného vyrazu ,,informacni spolecnost” 1ze také dnesni dobu nazvat dobou
»datové exploze®, ve které organizace disponuji nebyvalym mnoZstvim dat z vlastnich ¢i
externich zdroju. Idedlem je pfistup k vécné spravnym, aktudlnim a snadno a jednoznacné
interpretovatelnym informacim, které mohou pii spravném vyuziti poskytnout vyraznou
konkuren¢ni vyhodu. Nejde vzdy jen o konkuren¢ni vyhodu, ale také napf. o ochranu a
bezpecnost lidi. Zachranné systémy, které se timto problémem zabyvaji, maji nepieberné
mnozstvi dat zriznych udalosti a zasahl. S vyhledem do budoucna by tato data mohla
znamenat prostfedek, diky némuz by se mohlo nékterym udalostem piedchazet nebo je
alespon omezit.

Hlavnim cilem mého projektu je analyza dat ulozenych v rozsahl¢ archivni databazi
ostravského Integrované¢ho systému. Po tuvodu, ktery z obecného hlediska pojednéva o
soucasnych informacnich moZznostech a o pottebé kvalitnich dat pro rozhodovani a fizeni, se
zabyvam otazkou datovych skladl jako zakladu pro kvalitni praci s daty v organizacich. Dalsi
¢ast priblizuje oblast IZS, moznostmi, ukoly a procesy v ném probihajici. Stézejni ¢asti prace
je analyza dat z databdze ostravského IZS. Analyza se skladd z popisu jednotlivych ¢asti
databaze, vybéru vhodnych dat pro analyzu a samotné analyzy v prostiedi SAS Enterprise
Miner, ktery obsahuje prostfedky pro dolovani dat.
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Abstrakt

Internet v souc¢asné dobé¢ umoziuje redlné¢ obchodovat v celosvétovém méritku. Tato
skute¢nost mé velky vliv na soucasné fungovani firem, které vyuzivaji jedine¢nou vlastnost
Internetu, kterou je jeho velkd komunikaéni schopnost.

Cilem této prace byla analyza a navrh Internetového objednavkového modulu
pro vyrobni syst¢tm VYRAEX, ktery je integrovanym systémem, komplexné feSicim
problematiku vyroby potravin. Tento Internetovy objednavkovy modul bude nasledné
implementovan v zemédélském druzstvu Vicov v provozu Jatka LeSany, kde rozsifi soucasné
moznosti objedndvani masa a masnych vyrobkl pro zakazniky (velkoodbératele). Jednd se
tedy o elektronicky obchod typu B2B (business to business).

Pro analyzu a navrh bylo vyuZzito UML (Unified Modeling Language), coZ je jednotny
jazyk pro specifikaci, vizualizaci, konstrukci a dokumentaci pii objektoveé orientované
analyze a ndvrhu. UML zachycuje obecnou vizi o systému a usnadnuje jeji predavani vSem
zainteresovanym. Pouziva se pfitom dany soubor symboll a schémat.

O

A |
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Monitorovani software v pocitacové siti
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Abstrakt

Hlavnim cilem této prace je sledovat bézici procesy na pocitacovych stanicich v
ucebnach a laboratofich patficich katedie 352. Programovy klient, ktery bézi na
monitorovanych pocitacich, sbira vSechna potifebnd data, tj. spusténi pocitace, nalogovani
uzivatele, zaCatky a ukonceni vSech spousténych procesti. Tento klient je napsan v jazyce
C++ (viz napi. [Kacmatr 2000]). VSechny nasbirané tidaje zpracuje do formy vhodné pro
databazi a ulozi je na SQL server (viz napft. [Vieira 2001]), pro pozd¢jsi zpracovani a vybér
informaci.

K této databazi uzivatel piistupuje pfes webové rozhrani libovolnym internetovym
prohlizecem. Na WWW serveru je aplikace napsand vjazyce ASP.NET (viz napt. [Fox
2002]), kterd nabizi rizné pohledy do databaze a poskytuje tak presny obraz toho co se na
pocitacich v celé siti FS-NET dé&je. Lze urcovat rizné parametry vybéru a filtrace informaci
z databaze. Prostiedi rovnéZ nabizi omezené moznosti editace obsahu databaze.

Ke vSem témto informacim je samoziejmé& omezen piistup pomoci loginu a hesla, které
se zadava na vstupni strance.

F, O
server [ =
——

klient oo
.i. .i. -
= (=
E —— Web
klient klient rozhrani

Obr. 3 Architektura klient server aplikace pro sledovani provozu

Vysledek této prace bude vyuzit k monitorovani provozu na stanicich v pocitacové siti
FS-NET, bude déavat pfesny obraz toho, co se na téchto pocitacich déje vcetné historickych
piehledii a statistik. Zaroven bude plsobit jako mozné ochrana v piipad€ napadeni trojskym
koném, které neni vzdy detekovano antivirem a firewallem.
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Technologie webovych sluzeb v .NET aplikacich
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Abstrakt

Webové sluzby maji velky potencial. UZ dnes umoZiluji, aby se informacni systémy rtiznych
instituci snadno volaly navzajem, piestoze jsou kazdy zalozen nauplné€ jiné platformé.
V soucasné dobé¢ jiz lidé uspésné vyuzivaji Webové sluzby XML, existuji vSak stale véci,
které jsou dosud jen cvicenim pro vyvojare, napiiklad zabezpecCeni, operaéni management,
transakce, spolehlivd vyména informaci (messaging).

Tato prace vyuzitim dostupnych webovych sluzeb (tvorbou klientskych aplikaci), otazkou
inzerce a zabezpeceni webovych sluzeb a ndvrhem webové sluzby pro pfistup k informacim o
predmétech na katedfe automatizacni techniky a fizeni.

V tivodu jsou analyzovany dostupné webové sluzby, publikované na serverech Xmethods a
TerraServer. Vybrané webové sluzby jsou zdokumentoviany a ndasledné pouzity
v naprogramované aplikaci.

Dal$im bodem prispévku je ndvrh webové sluzby pro pristup k informacim o predmétech na
katedfe automatizacni techniky a fizeni. K naprogramované webové sluzbé je vytvorend
klientska aplikace v podobé jednoduché osobni stranky pedagoga. Dale je zpracovan navrh
generatoru osobnich stranek vsech pedagogll katedry ATR, ktery vyuziva jiz zminénou
webovou sluzbu.

Registr sluzeb /

2. Hledani sluZb UDDI, WSDL “Publikovani sluzby

3. Nalezené sluzby
(+ jejich popis)

4. Propojeni

Klient / < Obrazek 1 — Architektura webog’ch sluzeb| Server /|
Aplikace Web sluzba
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Virtualni sitova laborator

NEMEC Pavel
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Abstrakt

Tento pfispévek popisuje projekt virtualni sitové laboratofe. Cilem projektu je ndvrh a
implementace informacniho systému a pristupového serveru, které jako celek umoziuji
kompletni spravu a procvicovani uloh v sitové laboratofi pies webové rozhrani, zejména pies
vederni a noéni hodiny a vikendy, kdy laboratof neni téméf vyuzivana. Ulohy vyuZivaji
sitovych prvka této uebny a student nemusi byt pfitomen v ucebné, ale mize pracovat na
uloze odkudkoli z Internetu. Obecné by mélo byt mozno aplikaci pouzit pro jakoukoli jinou
uéebnu s rozliénymi zafizenimi, ovladanymi pies asynchronnim sériové rozhrani RS232.

INSTRUKTOR
ADMINESTRATOR
(A Birown ]

| VWYY Brows

Regisias
Spoukinl uioh

STUDENT Okno konzoly
(WWW Browsar| [applet)

Obrazek 1: Schéma systému
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Abstrakt

Vzhledem k rostoucimu zajmu o vyuku sitovych technologii je nutné hledat postupy, jak
vyuku téchto technologii zefektivnit a tim Ilépe vyuZzit soucasnych kapacit. Vyuka
pocitacovych siti je spojena i s praktickym cvicenim ve kterém je nutno piimo v ucebné
jednotlivé sitové prvky propojit a posléze tyto prvky konfigurovat. Timto zplisobem probiha
klasicka vyuka pocitacovych siti.

Vyuka ve virtudlni laboratofi probiha odlisn¢. Hlavni odlisnosti je to, Ze student nemusi
byt pfitomen piimo v uebné. VSechny tikony spojené s praktickym cvi€enim mize provadét
vzdalené. Pro tento ucel jsou vyvijeny systémy, které¢ by tento druh vyuky umoznili. Jednim
z nich je systém pro automatizovanou spravu sitovych konfiguraci. Systém je navrhovén tak,
aby umoznoval propojit vSechny zadané typy kabeltt (UTP a RS232). Kabely ze sitovych
prvka jsou pfivedeny do jednoho zafizeni a toto zafizeni posléze realizuje propojeni
libovolnych dvojic, typové stejnych, kabelii. Veskera konfigurace tohoto systému se provadi
pfes rozhrani RS232 za pomoci standardniho terminalového emulatoru. Ovladani bylo
navrzeno tak, aby se podobalo konfiguraci stavajicich sitovych prvkda.

Virtualni laboratot sitovych technologii je realizovana vramci programu Cisco
Networking Academy na Katedfe informatiky FEI VSB-TU Ostrava.

Legenda: 10BaseT

RS231 e
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Abstrakt

Tento dokument je piihlaskou do studentské soutéze ACM Student. Jedna se o popis projektu,
jehoz zadavatelem byla firma Zeméd¢€lsky vyzkumny tstav Krométiz, s. r. 0. a jez se stal
zadanim diplomovych praci vySe zminénych autorii. Cely projekt se zabyva rozSifenim
stavajici jednouzivatelské verze produktu Agrokrom GIS na viceuzivatelskou a byl rozdélen
do vrstev:

— databazova vrstva (Database layer), jez je praci Martina Pubuckého,

— prezentacni vrstva (Presentation layer), jez je praci Ladislava Drabka,

— logicka vrstva (Business layer), jez je praci Libora Tomaska.

Tento dokument je zamé&fen piredev§im na praci Libora Tomaska, ktera se zabyva
architekturou a logickou vrstvou nove vyvijeného informac¢niho systému.
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Obrazek 1: Modularita systému ve vztahu k aplikaénimu serveru a klientu
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